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前言

首先感谢您购买本公司开发的高性能矢量型变频器！

本公司的 FL3000系列变频器是一款通用多功能变频器可对交流异步电机进行 V/F控 制或矢量控

制，可用于驱动纺织、造纸、拉丝、机床、包装、食品、风机、水泵及各 种自动化生产设备，启动力

矩人，调试简单，可实现 16段速运行，系统闭环过程控制 和组网功能等。

本手册介绍了本公司 FL3000系列变频器的配置功能及使用办法。

请在理解产品的安全注意事项后再使用该产品。在初次使用（安装、运行、维 护、检查等）FL3000

系列变频器前，请务必认真阅读本使用说明书。设备配置厂家请 将此说明书随设备发送给终端用户，

方便后续的使用参考。

注意事项

• 为了说明产品的细节部分，本说明书中的图例有时为卸下外罩或安全遮盖物的状态。使用

本产品时，请务必按规定装好外壳或遮盖物，并按照说明书的内容进行操作。

• 本使用说明书中的图例仅为了说明，可能会与您订购的产品有所不同。

• 由于产品升级或规格变更，以及为了提高说明书的便利性和准确性，本说明书的内容会及 时进行变更。

• 由于损坏或遗失而需要订购使用说明书时，请与本公司各区域代理商联系，或直接与本公

司客户服务中心联系。

• 如果您使用中仍有一些使用问题不明，请与本公司客户服务中心联系。
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第一章安全信息

1.1安全信息的标志及定义
本用户手册中所述安全条款十分重要，可保证您安全地使用变频器，防止自己或周围人员受到伤害及工作区域的

财产受到损害，请完全熟悉下列图标及意义，并务必遵守所标明的注意事项，然后继续阅读本用户 手册。

I
本符号表示如不按要求操作，有可能造成死亡或重伤事故。

本符号表示如不按要求操作，将会造成中等程度的人身伤害或轻伤及 定的物质损失。

Si
本符号表示在操作或使用中需要注意的事项.

18
本符号向用户提示一些有用的信息。

下列两种图标是对以上标志的补充说明：

爭
表示绝对不可做的事情。

①篇
表示一定要做的事情。

1.2使用范围

AS
本变频器适用于一般的工业用三相交流异步电动机。

•在因变频器故障或工作错误可能威胁生命或危害人体的设备（核动力控制设备、宇航设备、交通工具 用设备、

生命支持系统、安全设备、武器系统等）中不可使用本变频器，如需作特殊用途，请事先向本公司 咨询。

•本产品是在严格的质量管理体系监督下制造出来的，但用于重要设备时，必须有安全防护措施，以防 止变频器

故障时扩大事故范围。

1.3安装环境
•安装在室内、通风良好的场所，一般应垂直安装以确保最佳的冷却效果。卧式安装时，可能需要加额 外的通风

装置。

•环境温度要求在-10〜40笆的范围内，如温度超过 40-C,请取下上面面盖，如超过 5（TC 需外部强迫散 热或者

降额使用。建议用户不要在如此高温的环境中使用变频器，因为这样将会极大降低变频器的使用寿命。
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•环境湿度要求低于 90%,无水珠凝结。

•安装在振动小于 0.5G的场所，以防坠落损坏。不允许变频器遭受突然的撞击。

•安装在远离电磁场、无易燃易爆物质的环境中。

1.4安装安全事项

•严禁用潮湿的手进行作业。

•严禁在电源没有完全断开的情况下进行配线作业。

•变频器在通电运行过程中，请勿打开面盖或进行配线作业，否则有触电的危险。

•实施配线、检査等作业时，须在关闭电源 10分钟后进行，否则有触电的危险。

Al
•请勿安装使用元件损坏或缺失的变频器，以防发生人身意外及财产损失。

•主回路端子与电缆必须牢固连接，否则因接触不良可能造成变频器的损坏。

•为了安全起见，变频器的接地端子必须可靠接地，为了避免接地共阻抗干扰的影响，多台变频器的接地 要釆用

一点接地方式，如图 1-1 所示。

•严禁将交流电源接到变频器的输出端子 U、V、W 上，否则将会造成变频器的损坏，如图 1-2 所示°

①看
•在变频器的输入电源侧，请务必配置电路保护用的无熔丝断路器，以防止因变频器故障而引起的事故 扩大化。

A£

OOO

相
流
源

三
交
电

— 接地母线（接在同一点）
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•变频器的输出侧不宜装设电磁接触器，这是因为接触器在电动机运行时通断，将产生操作过电压，对 变频器造

成损害。但对于以下三种情况仍有必要配置：

用于节能控制的变频调速器，系统时常工作于额定转速，为实现经济运行，需切除变频器时。

参与重要的工艺流程，不能长时间停运，需切换于各种控制系统之间，以提高系统可靠性时。

一台变频器控制多台电机时。用户需注意在变频器有输出时，接触器不得动作！

使用安全事项

AS
•严禁用潮湿的手进行操作。

•存贮时冋超过 1年以上的变频器，上电时应先用调压器逐渐升压至额定值，否则有触电和爆炸的危险。

•上电后不要触及变频器内部，更不要把棒材或其他物体放入变频器内，否则会导致触电死亡或变频器 无法正常

工作。

•变频器在通电过程中，请勿打开面盖，否则有触电的危险。

•慎用停电再起动功能，否则有可能造成人身伤亡事故。

As
•若超过 50Hz运行，必须确保电机轴承及机械装置使用时的速度范围。

•减速箱及齿轮等需要润滑的机械装置不宜长期低速运行，否则将降低其使用寿命甚至损坏设备。

•普通电机在低频运行时，由于散热效果变差，必须降额使用，若为恒转矩负载，则必须采用电机强迫 散热方式

或釆用变频专用电机。

•长时间不使用的变频器请务必将输入电源切断，以免因异物进入或其它原因导致变频器损坏，甚至引 起火灾。

•由于变频器的输出电压是 PWM 脉冲波，因此在其输出端请不要安装电容或浪涌电流吸收器（如压敏 电阻），否

则将会导致变频器出现故障跳闸，甚至功率元器件的损坏。如已有安装的，请务必拆除。见图 1-3 所示。

图 1-3

Ai
•电机在首次使用或长时间放置后的再使用之前，应做电机绝缘检査，并保证测得的绝缘电阻不小于 5MQ。

•如需在允许工作电压范围外使用变频器，需配置升压或降压装置进行变压处理。

•在海拔高度超过 1000 米的地区，由于空气稀薄，变频器的散热效果会变差，此时需降额使用。一般的，每升高

1000m需降额 10%左右。降额曲线参见图
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第二章产品标准规格

2.1技规范术

输

入

额定电压， 频率

三相 AC380V;50/60Hz

单相 AC220V;50/60Hz

电压允许 变动范

围 三相 AC360V〜450V 单相 AC190V〜250V

输

出

电压
0 〜460V

0 〜260V

频率 低频模式：0〜300Hz高频模式：0〜3000Hz

过载能力
G 型机：110%长期 120% 1 分钟 150% 5秒

P 型机：105%长期 120% 1 分钟 150% 1秒

控制方式 V/F 控制、高级 V/F 控制、V/F分离控制、电流矢量控制

控
制
特
性

频率设定 分辨率 模拟端输入 最大输出频率的 0.1%

数字设定 0. 01Hz

频率精度
模拟输入 最大输出频率的 0.2%以内

数字输入 设定输出频率的 0.01%以内

V/F控制

V/F 曲线（电压频率特性） 基准频率在 5〜600Hz 任意设定，多点 V/F 曲线任意 设定，

亦可选择恒转矩、低减转矩 1、低减转矩 2、 平方转矩等多

种固定曲线

转矩提升 手动设定：额定输出的 0. 0-30.0%

自动提升：根据输出电流并结合电机参数自动确定提 升转矩

自动限流与限压 无论在加速、减速或稳定运行过程中，皆自动侦测电 机定子

电流和电压，依据独特算法将其抑制在允许的 范围内，将系

统故障跳闸的可能性减至最小

控
制
特
性

无感矢量控制

电压频率特性 根据电机参数和独特算法自动调整输出压频比

转矩特性

起动转矩：

3. OHz时 150%额定转矩（VF 控制）

0.5Hz时 180%额定转矩（无 PG 电流矢量控制，磁通 矢量控

制）

0.05Hz时 180%额定转矩（有 PG 电流矢量控制） 运行转速

稳态精度：争 0.2%额定同步转速 速度波动：<±0.5%额定同

步转速

转矩响应:<50ms有 PG 矢量控制、无 PG 矢量控制、 磁通矢

量控制 S20ms
电机参数自测定 不受任何限制，在电机静态及动态下均可完成参数的 自动检

测，以获得最佳控制效果

电流与电压抑制 全程电流闭环控制、完全避免电流冲击，具备完善的 过流过

压抑制功能

运行中 欠压抑制 特别针对低电网电压和电网电压频繁波动的用户，即使在低于允许的电压范围内， 系统亦

可依据独特之算法和残能分配策略，维持最长可能的运行时间

典
型
功
能

-

多段速与 摆频运

行

16 段可编程多段速控制、多种运行模式可选。摆频运行：预置频率、中心频率可 调，断电

后的状态记忆和恢复。

PID控制

RS485通讯

内置 PID 控制器（可预置频率）o标准配置 RS485 通信功能，多种通信协议可选， 具备联

动同步控制功能。

频率设定
矯圳峪 x 直流电压 0〜10V,直流电流 0〜20mA （上、下限可

模拟输入 选）
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数字输入
操作面板设定，RS485接口设定，UP/DW 端子控制，

也可以与模拟输入进行多种组合设定

输出信号

数字输出
2路 0C 输出和一路故障继电器输出（TA,TB,TC）, 多达

16种意义选择

模拟输出 2路模拟信号输出，输出范围在 0〜20mA 或 0〜10V 之间

灵活设置，可实现设定频率、输出频率等物理 量的输出

自动稳压运行

根据需要可选择动态稳压、静态稳压、不稳压三种方式，以获得最稳定的运行效 果

加、减速时间设定
0.1s〜3600min 连续可设定，S 型、直线型模式可选

制动

能
耗
制
动

能耗制动起始电压、回差电压及能耗制动率连续可调整

直
流
制
动

停机直流制动起始频率：0.00〜[F0.11]上限频率

制动时间：0. 0-100. Os；制动电流：0.0%〜150,0%额定电流

磁
通
制
动

0—100 0：无效

低噪音运行 载波频率 1. OKHz〜16. OKHz 连续可调，最大限度降低电机噪声

转速追踪速 再启

动功能
可实现运转中电机的平滑再启动及瞬停再启动功能

计数器 内部计数器一个，方便系统集成

运行功能
上、下限频率设定，频率跳跃运行，反转运行限制，转差频率补偿，RS485 通讯， 频率递

增、递减控制，故障自恢复运行等

一
显
示

作
板
示

操
面

釘

£
输出频率，输出电流，输出电压，电机转速，设定频率，模块温度， PID 设定，反馈量，

模拟输入输出等

鷲
最近六次故障记录，最近一次故障跳闸时的输出频率、设定频率、输出电流、输 出电压、

直流电压、模块温度等 6项运行参数记录

保护功能
过电流，过电压，欠压，模块故障，电子热继电器，过热，短路，输入及输出缺 相，电机

参数调谐异常，内部存储器故障等

环
境

周围温度 — 10C〜+40C （环境温度在 40C〜50C,请降额使用）

周围湿度 5%〜95%RH,无水珠凝结

周围环境 室内（无阳光直晒、无腐蚀、易燃气体，无油雾、尘埃等）

海拔 1000 米以上降额使用，每升高 1000 米降额 10%
结
构

防护等级 IP20

冷却方式 风冷，带风扇控制

安装方式 壁挂式，柜式

2.2变频器型号说明
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2.3机箱及键盘尺寸

型号
A (mm) B (mm) H (mm) W (mm) D (mm) 安装孔

(mm)

安装尺寸 外围尺寸

0.75KW-2.2KW 89 140 151 100 133 5

4.0KW-7.5KW 131 229 239 140 177 5

11KW-18.5KW 189 306 320 205 205 6

22KW-37KW 235 447 463 285 228 8

45KW-55KW 260 580 600 385 265 10

75KW-110KW 343 678 700 473 307 10

132KW-160KW 449 903 930 579 380 12.5

200KW-280KW 420 1030 1060 650 377 12.5

曜安装尺寸：- 68mm

外引键盘安装尺寸

机箱尺寸;

图 D-1变频器 0.75KW-110KW尺寸
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2.4额定电流输出表

电压
单相 三相

220V 220V(240V) 380V(415V)

功率(KW) 电流(A) 电流(A) 电流(A)

0.4 2.3 2.3 -

0.75 4 4 2.1

1.5 7 7 3.8
2.2 9.6 9.6 5.1

4 17 17 8.5

5.5 25 25 13

7.5 16

11 24

15 32

18.5 36

22 44

30 58

37 70

45 90

55 110

75 152

93 172

1 10 205

132 253

160 304

200 380

220 426

250 465
280 520

315 585

355 650

400 725

450 820

2.5制动电阻选用表

电压(V)
变频器功率

(KW)

制动电阻规格 制动转矩

W 欧姆 10%ED

单相 220 系列

0.4 80 200 125

0.75 80 150 125

1.5 100 100 125

2.2 100 70 125

4.0 300 50 125

三相 220 系列

0.75 150 110 125

1.5 250 100 125

2.2 300 65 125
4 400 45 125

5.5 800 22 125

7.5 1000 16 125

三相 380 系列

0.75 100 750 125

1.5 300 400 125

2.2 300 250 125

4 400 150 125

5.5 500 100 125

7.5 1000 75 125

11 3000 43 125

15 3000 32 125
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电压(V)
变频器功率

(KW)

制动电阻规格 制动转矩

W 欧姆 10%ED

18.5 3000 25 125

22 4000 22 125

30 5000 16 125

37 6000 13 125

45 6000 10 125

55 6000 10 125

75 7500 6.3 125

93 9000 9.4/2 125

110 11000 9.4/2 125

132 13000 6.3/2 125

160 16000 6.3/2 125

200 20000 2.5 125

220 22000 2.5 125
250 25000 2.5/2 125

280 28000 2.5/2 125

315 32000 2.5/2 125

355 34000 2.5/2 125

400 42000 2.5/3 125

450 45000 2.5/3 125

注意：

1、 请选择本公司所规定的电阻值。

2、 若使用非本公司所提供的刹车电阻，而导致变频器或其它设备损坏，本公司不负担任何责任。

3、 刹车电阻的安装务必考虑环境的安全性，易燃性，距离变频器至少 100mm。

4、 表中参数仅供参考，不作为标准。
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第三章储存及安装

3.1储存
本产品在安装之前必须放置于包装箱内，若暂不使用，储存时请注意下列几项：

•必须置于无尘垢，干燥的位置；

•储存环境温度-20 亳到柘 5 °C范围内；

•储存环境相对湿度在 0%到 95%范围内，且无结露；

•储存环境中不含腐蚀性气、液体；

•最好放置在架子上，并包装好存放变频器最好不要长时间存放，长时间存放会导致电解电容的劣化， 如需长期

存放，必须保证在半年内通电一次，通电时间至少 5 个小时以上，输入时电压必须用调压器缓缓升 高至额定电压值。

3.2安装场所与环境
注意：安装场所的环境情况，将影响变频器的使用寿命。请将变频器安装于下列场所：

•周围温度：-5〜40C °C且通风情况良好；

•无滴水及气温低的场所；

•无日光照射，高温及严重落尘的场所；

•无腐蚀性气体及液体的场所：

•较少尘埃，油气及金属粉屑的场所；

•无振动，保养、检査容易的场所；

•无电磁杂讯干扰的场所；

3.3安装空间及方向
•为了维护方便起见，变频器周围需留有足够的空间。如图所示。

•为使冷却效果好，必须将变频器垂直安装，并保证空气流通顺畅。

•安装如果有不牢的情形。在变频器底座下置一平板后再安装，安装在松脱的平面上，应力可能会造成 主回路零

件损坏，因而损坏变频器；

•安装的壁面，应使用铁板等不燃性材质。

•多台变频器安装于同一柜子里，釆用上下安装时，在注意间距的同时，请在中间加导流隔板或上下错位 安装。
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4.1主回路配线图

无熔丝开关：请参考相应表格。

漏电开关：请使用具有防高次谐波的漏电开关。

电磁接触器：

注意：请不要将电磁接触器作为变频器的电源开关。

交流电抗器：当输出容量大于 1000KVA时，建议加装一 交流电抗器，以改善功率

因数。

变频器：

请务必正确接好变频器主回路线和控制信号线。 请务必正确设定好变频器参数。

4.2接线端子图

4.2.1主回路端子的功能说明如下:

端子名称 功能说明

R、S、T 三相电源输入端子

(+)、(-) 外接制动单元预留端子

P、PB 外接制动电阻预留端子(0.4KW-7.5KW)

(+)、PB 外接制动电阻预留端子(11KW-18.5KW)

PL (+) 外接直流电抗器预留端子

(-) 直流负母线输出端子

us V、W 三相交流输出端子

© 接地端子

第四章配线

电源：请注意电压等级是否一致，以免损坏变频器。
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4.2.2控制回路的端子

控制回路端子功能说明

类别 端子标号 功能说明 规格

多功能数

字输入端

子

XI

X（Xl、X2、X3、X4、X5、X6、X7）〜COM之

间短接时有效，其功能分别由参数 F4.00

〜F4.06设定，（公共端：COM）。
INPUT, 0〜24V电平信号，低电 平

有效，5mA.

X2

X3

X4

X5

X6

X7

X7除可作为普通多功能端子使用外，还 可

编程作为高速脉冲输入端口，详见

F4.06功能说明。

模拟输入

输出端子

All

All接收模拟电压/电流量输入，电压、电

流由跳线 JP3选择，出厂默认输入电 压，

如果要输入的是电流，只要把跳线 帽调到

Cin位置；AI2只接收电压量输 入。量程范

围设定见功能码 F4.13〜 F4.21说明。（参

考地：GND）

INPUT,输入电压范围：0〜 10V（输

入阻抗：1003）,输 入电流范围：

0〜20mA（输入阻 抗：500J2）.
AI2

A01 A01提供模拟电压/电流量的输出，可表 示

14种物理量，输出电压、电流由跳线 JP4

选择，出厂默认输出电压，如果要 输出电

流量，只需将跳线帽跳到 Col位 置；详见

功能码 F5.04、F5.05说明。（参 考地：GND）

OUTPUT, 0〜10V直流电压。

AO1.AO2端子的输出电压是来 自

中央处理器的 PWM波形。输 出电

压的大小与 PWM波形的宽 度成正

比.A02

继电器输

出端子

TA

可编程定义为多功能的继电器输出端 子，

可达 99种。详见 F5. 02出端子功能 介绍。

TA-TB:常闭；TA-TC:常开。触 点

容量：250VAC/2A(COSO>

=1) ;250VAC/1A(COSO>

=0.4),3OVDC/1A.

TB

TC

电源接口 +24V
24V是数字信号输入端子的电路共同电 源

最大输出电流 200mA

All AI2 GND AO2 Xl.FUT) X3 X5 X7 Y1 24V

TA TB TC

10V GND AO1 485+ 485- XTREV X4 X6 COM Y2
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+10V
10V是模拟输入输出端子的电路共同电 源

最大输出电流 20mA

COM 数字信号和+24V电源参考地 内部与 GND隔离

GND 模拟信号和+10V电源参考地 内部与 COM隔离

通讯接口

485+ RS485信号+端
标准 RS485通讯接口，与 GND 不

隔离，请使用双绞线或屏蔽 线.
485- RS485信号-端

4.2.3主控板跳线设置

JP2

OFF 挡 表示 485 通讯上匹配的电阻不接入

ON挡 表示 485 通讯上匹配的电阻接入

JP3

Cin 挡 表示 All 输入电流信号，4-20mA

Vin 挡 表示 All 输入电压信号,0-10V

JP4

Vol 档 表示 A01 输出电压信号，0-10V

Col 挡 表示 A01 输出电流信号，4-20mA

JP5

Vo2 档 表示 A02 输出电压信号，0-10V

Co2 挡 表示 A02 输出电流信号，4-20mA

4.3基本配线图
变频器配线部份分为主回路和控制回路。用户可将外壳的盖子掀开，此时可看到主回路端子和控制回 路端子，

用户必须依照下列的配线回路准确连接。
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基本运行配线图

4.4配线注意事项

4.4.1主回路配线
•配线时，配线线径规格的选定，请依照电工法规的规定施行配线，以确保安全。

•电源配线最好请使用隔离线或线管，并将隔离层或线管两端接地：

•请务必在电源与输入端子（R、s、D之间装空气断路开关 NPB。（如使用漏电断路开关时，请使用带高 频对策的

断路开关）。

•动力线与控制线请分开布置，不可置于同一线槽中。
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多
功
能
端
子
输
入

开路集电剛

A01 °5/4苹剛输出 1

A02。政州 4-通酬输出 2

GW Q--------------------

r
nHU

X
OI

丄

g

+10V

DC 0-10V/4-20niA
All

DC 0-10V AI2

to 鄭电流 信号

的酣，参 照前一

页的蜓 表.

GND
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•请勿将交流电源接至变频器输出端(U、V、W);

•输出配线不可碰到变频器外壳金属部分，否则可能造成接地短路。

•变频器的输出端不可使用移相电容器、LC、RC杂讯滤波器等元件。

•变频器主回路配线必须远离其它控制设备。

•当变频器与电动机之间的配线超过 50 米(220V 系列)，(380V 级 100 米)时，在马达的线圈内部将产生 很高的

dv/dt,这对马达的层间绝缘将产生破坏，请改用变频器专用的交流马达或加装电抗器于变频器侧。

•变频器与电机间距离较长时，请降低载波频率，因载波越大，其电缆线上的高次谐波漏电流越大，漏 电流会对

变频器及其它设备产生不利影响。

4.4.2控制回路配线(信号线)
信号线不可与主回路配线置于同一线槽中，否则可能会产生干扰。信号线请使用屏蔽线，并单端接地, 线径尺寸

为 0.5-2mm2,控制线建议使用 1 的屏蔽线。根据需要正确使用控制面板上的控制端子。

4.4.3接地线
接地线端子 E 请以第三种接地(100Q 以下)方式接地；接地线的使用，请依照电气设备技术基本长度与尺寸使用；

绝对避免与电焊机、动力机械等大电力设备共用接地极，接地线应尽量远离大电力设备动力线; 多台变频器的接地配

线方式，请以下图(a)方式使用，避免造成(b)或(c)之回路。

•接地配线必须越短越好。

•接地端子 E 请正确接地，绝对不可接到零线上。

4.5具体应用注意事项 4.5.1选型
(1) 电抗器的安装

将变频器连接到大容量的电源变压器(600kVA 以上)上或进行进相电容器的切换时，电源输入回路会 产生过大的

峰值电流，有可能损坏转换器部分的元件。为防止这种情况的发生，请安装 DC电抗器或 AC 电 抗器。这也有助于改

善电源侧的功率因数。另外，当同一电源系统连接有直流駆动器等晶闸管变换器时，
u 60 400

变频器容量(kVA)

电抗器的安装条件

(2) 变频器容量

运行特殊电机时，请确认电机额定电流不高于变频器额定输出电流。另外，将多台感应电机与 1台变 频器并联运

行时，选择变频器的容量时应使电机额定电流合计的 1.1 倍小于变频器的额定输出电流。

(3) 起动转矩

利用变频器驱动的电机的起动、加速特性受到组合后的变频器过载额定电流的限制。与一般商用电源 的起动相比，

转矩特性较小。如需要较大的起动转矩时，请将变频器的容量加大一级或同时增加电机及变 频器的容量。

(4) 紧急停止

虽然变频器发生故障时保护功能会动作，输出会停止，但此时不能使电机突然停止•因此，请在需要 紧急停止的

机械设备上设置机械式停止、保持结构。

无论电源条件如何，必须设置 DC 电抗器或 AC 电抗器。

00

OO6
A
)

电
源
容
量M
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(5) 专用选购件

端子 PB(+)、Pl(+)为连接专用选购件的端子。请勿连接专用选购件以外的机器。

(6) 与往复性负载相关的注意事项

当变频器用于往复性负载(起重机、电梯、冲床、洗衣机等)的用途时，如果反复流过 150%或超过该 值的电流，

变频器内部的 IGBT 会因热疲劳而导致使用寿命缩短。作为大致标准，在载波频率为 4kHz 且峰 值电流为 150%时，起

动/停止次数约为 800 万次。

尤其是不要求低噪音时，请降低载波频率。另外，请通过降低负载、延长加减速时间或者将变频器容 量提高］

级等手段，将往复时的峰值电流降低至低于 150% (在进行这些用途的试运行时，请务必确认往复 时的峰值电流，并

根据需要进行调整)。另外，用于起重机时，由于微动时的起动/停止动作较快，故建议 进行如下的选择，以确保电机

转矩并降低变频器的电流。喪频器的容量应能确保其峰值电流低于 150%.变 频器的容量应比电机容量大 1 级以上。

4.5.2电机使用注意事项
(1)用于现有标准电机

低速域

使用变频器驱动标准电机与使用商用电源駆动相比，产生的损耗会有若干增加。在低速域时拎却效果 会变差，

电机的温度将会升高。因此，在低速域时，请降低电机的负载转矩。本公司标准电机的容许负载 特性如图所示。另外，

在低速域需要 100%连续的转矩时，请探讨是否使用变频器专用电机。

频率(Hz)
本公司标准电机的容许负载特性

(2) 用于特殊电机时的注意事项

变极电机变极电机的额定电流与标准电机不同，请确认电机的最大电流，选择相应的变频器。请务必 在电机停

止后进行极数切换。如果在旋转中进行切换，则再生过电压或过电流保护回路将动作，电机自由 运行停止。

带制动器的电机

使用变频器驱动带制动器的电机时，如果将制动器回路直接连接到变频器的输出侧，则将由于起动时 电压变低

而导致制动器无法打开。请使用制动器电源独立的带制动器的电机，将制动器电源连接到变频器 的电源侧。一般情况

下，使用带制动器的电机时，在低速范围内的噪声可能会变大。

(3) 动力传动结构(减速机、皮带、链条等)

在动力传动系统中使用油润滑方式的齿轮箱及变速机、减速机等时，若仅在低速域连续运行，则油润 滑效果将

会变差，敬请注意。另外，进行 60Hz 以上的的高速运行时，会产生动力传动结构的嗓声、寿命、 因离心力而引起的

强度等方面的问题，请充分予以注意。
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第五章操作与显示

5.1操作面板说明

5.1.1操作面板图示

5.1.2按键说明
按键符号 名称 功能说明

PRG 编程键 菜单进入或退出，参数修改

ENTER 确定键 进入菜单、确认参数设定

▲ 递增键 数据或功能码的递增

▼ 递减键 数据或功能码的递减

►► 移位键 选择参数修改位及显示内容

RUN 运行键 键盘操作方式下运行操作

STOP/RESET 停止/复位键 停止/复位操作。

FUNC 多功能快捷键 根据功能切换选择

5丄 3功能指示灯说明
指示灯名称|说明

REV 变频器反转指示灯，灯亮时表示反转运行状貳

FWD 变频器正转指示灯，灯亮时表示正转运行状态「

ALM 故障指示灯，灯快烁表示处于故障状态。

Hz 频率单位 -

A |电流单位 -

V |电压单位

5.2操作流程

5.2.1参数设置
三级菜单分别为：

1、 功能码组号（一级菜单）；

2、 功能码标号（二级菜单）；

3、 功能码设定值（三级菜单）。
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说明：在三级菜单操作时，可按 PRG 或 ENTER 返回二级菜单。两者的区别是：按 ENTER将设定参 数存入控制板，

然后再返回二级菜单，并自动转移到下一个功能码；按 PRG 则直接返回二级菜单，不存储 参数，并保持停留在当前

功能码。

举例：将功能码 F3-02 从 10.00Hz 更改设定为 15.00Hz 的示例。（粗体字表示闪烁位）

在第三级菜单状态下，若参数没有闪烁位，表示该功能码不能修改，可能原因有：

1） 该功能码为不可修改参数。如实际检测参数、运行记录参数等。

2） 该功能码在运行状态下不可修改，需停机后才能进行修改。

5.2.2故障复位
变频器出现故障以后，变频器会提示相关的故障信息。用户可以通过键盘上的 STOP/RESET 键或者端 子功能进

行故障复位，变频器故障复位以后，处于待机状。如果变频器处于故障状态，用户不对其进行故 障复位，则变频器处

于运行保护状态，变频器无法运行。

5.2.3电机参数自学习
选择矢量控制运行方式，在变频器运行前，必须准确输入电机的铭牌参数，变频器据此铭牌参数匹配标 准电机

参数；矢量控制方式对电机参数依赖性很强，要获得良好的控制性能，必须获得被控电机的准确参 数。
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第六章功能参数表

功能表中符号说明如下

X：表示该参数的设定值在变频器处于停机、运行状态中，均可更改；

0：表示该参数的设定值在变频器处于运行状态时，不可更改；

♦:表示该参数的数值是实际检测记录值，不能更改；

O：表示该参数是“厂家参数"，仅限于制造厂家设置，禁止用户进行操作;

功能码 名称 设定范围 出厂值 更改

F0 组-基本运行参数

F0. 00 G/P类型显示

0： G 型（恒转矩负载机型）
L P型（风机、水泵类负载机型）
注 L 设置为 P 型机后，电机参数自动刷新，无须 更改
任何参数即可作为大一档的风机水泵专用变 频器使用
注 2；本参数不能被初始化，请手动修改

0 X

F0.01 控制方式

0：普通 V/F控制（手动转矩提升）

1：高级 V/F控制（自动转矩提升）

2：开环电流矢量控制（SVC）

3：分离型 V/F控制

注：本参数不能被初始化，请手动修改

机型定 X

F0. 02 运行命令通道选择

0：操作面板运行命令通道

1：端子运行命令通道

2：通讯运行命令通道

0 O

F0. 03 主频率源 A 选择

0：数字给定 1（面板▲/▼键、编码器+F0.06）

1：数字给定 2 （端子 UP/D0WN 调整+F0.07）

2： All 模拟给定（0〜10V/20mA）

3： AI2 模拟给定（0〜10V）

4:面板电位器

5：脉冲给定（0〜50KHZ）

6：多段速运行设定

7：简易 PLC设定

8： PID 控制设定

4 O

F0. 04 辅助频率源 B 选择

0：数字给定 1（面板▲/▼键、编码器+F0.06） L数
字给定 2 （端子 UP/D0WN 调整+F0.07）
2： All 模拟给定（0〜10V/20mA）
3： AI2 模拟给定（0〜10V）
4:面板电位器
5：脉冲给定（0〜50KHZ）
6：多段速运行设定
7：简易 PLC设定
8： PID 控制设定
9：数字给定 3 （通讯设定）

2 O

F0. 05 频率源给定方式

0：主频率源 A
1： A+K*B
2： A-K*B
3： | A-K*B |
4： MAX （A, K*B）
5： MIN （A, K*B）
6：由 A切换到 K*B （A 优先于 K*B）
7：由 A切换到（A+K*B） （A 优先于 A+K*B）
8：由 A切换到（A-K*B） 3 优先于卜斜 8） 注 L 频率

切换需通过端子配合实现

注 2：相对于本频率源给定方式，摆频控制拥有更

0 O
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高性能电流矢量变频器 第六章功能参* 攵表

功能码 名称 设定范围 出厂值 更改

高优先级

F0.06 频率源数字 1 设定 0.00Hz〜[F0.11]上限频率 50.00 O

F0. 07 频率源数字 2 设定 0.00Hz〜[F0.11]上限频率 50. 00 O

F0. 08
辅助频率源权系数 K 设 定

0.01—10. 00 1.00 O

F0. 09 运转方向设定

0：正转

1:反转

2：反转防止

0 X

F0.10 最大输出频率
低频段:MAX (50. 00, [F0.11] )〜300.00

蒿颇段：MAX {50.0, [F0.11] }〜3000. 0
50. 00 X

F0.11 上限频率 [F0. 12]〜[F0.10] 50. 00 O

F0.12 下限频率 0.00Hz〜[F0. 11] 0.00 O

F0.13 载波频率设置

1.0〜16.0KHZ

0. 4~4. OKW 6. OKHz 1. 0~16. OKHz

5. 5 〜30KW 4. 5KHz1. 0 〜16. OKHz

37〜132KW 3. OKHz 1. 0〜10. OKHz

160〜630KW 1. 8KHz 1.0〜5. 0 KHz

机型定 O

F0.14 加速时间 1
0.1 〜3600. OS

0.4 〜4. OKW 7. 5S

5. 5 〜30. OKW 15. OS

37. 0 〜132. OKW 30. OS

160. 0~ 630. OKW 60. OS

机型定 O

F0.15 减速时间 1 机型定 O

F0.16 数字给定 1 控制

LED 个位：掉电存储

0：存储

1：不存储

LED 十和；停机保持

0：律持

1：不保持

LED 百位：▲/▼键、UF/DOWN 频率负调节

0：无效

1.有強

000 O

F0.17 数字给定 2 控制 000 O

F0.18 频率输出模式选择

LED 个位：高低频模式选择 0：低频模式(0. 00~300.
00Hz) 1：高频模式(0. 0〜3000. 0Hz)
LED 百位；加减速基准选择 0：以最大输出频率为基准

1：以目标输出频率为基准
LED 百位：保留
LED 千位：保留 注：高频模式仅对 VF 控制有效

00 X

F1 组-电机参数

F1.00 电机类型选择

0：交流异步电机

1：永磁同步电机(保留)

注 L本参数不能被初始化，请手动修改

0 X

F1.01 电机额定功率 0. 4〜999. 9KW 机型定 X

F1.02 电机额定频率 0. 01Hz〜[F0.10]最大频率 50. 00 X

F1.03 电机额定转速 0-60000RFM 机型定 X

F1.04 电机额定电压 0 〜999V 机型定 X

F1.05 电机额定电流 0.1 〜6553. 5A 机型定 X

F1.06 异步电机定子电阻 0. 001 〜20. 000Q 机型定 X
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高性能电流矢量变频器 第六章功能参* 攵表

功能码 名称 设定范围 出厂值 更改

F1.07 异步电机转子电阻 0.001 〜20. ooon 机型定 X

F1.08 异步电机定，转子电感 0.1 〜6553. 5mH 机型定 X

F1.09 异步电机定，转子互感 0.1 〜6553. 5mH 机型定 X

F1.10 异步电机空载电流 0. 01 〜655. 35A 机型定 X

Fl. 11-F

1.15
保留 — 0 .

F1.16 电机调谐选择

0：不动作

1：静态调谐

2：空载完整调谐

0 X

F2 组-电机矢量控制参数

F2. 00 速度环（ASR1）比例增益 0. 000—6. 000 1.000 O

F2.01 速度环（ASR1）积分时间 0.000〜32.000S 1.000 O

F2. 02 ASR1 滤波时间常数 0. 000—0.100S 0. 000 O

F2. 03 切换低点频率 0.00Hz〜[F2. 07] 5.00 O

F2. 04 速度环（ASR2）比例增益 0. 000—6. 000 1. 000 O

F2. 05 速度环（ASR2）积分时间 0.000〜32.000S O

F2. 06 ASR2 滤波时间常数 0. 000〜0.100S 0. 000 O

F2. 07 切换高点频率 [F2. 03]〜[F0.11]上限频率 10.00 O

F2. 08
矢量控制正转差补偿系

数（电动状态） 50. 0%〜200. 0%*额定转差频率 100. 0% O

F2. 09
矢量控制负转差补偿系 数
（制动状态） 50. 0%〜200. 0%*额定转差频率 100. 0% O

F2.10 速度与转矩控制选择

0：速度

1：转矩

2：条件有效（端子切换）

0 X

F2.11 速度与转矩切换延时 0.01—1. 00S 0. 05 X

F2.12 转矩指令选择

0：键盘数字给定

1： All

2： AI2

3:通讯给定

0 O

F2.13 键盘数字设定转矩 -200.0%〜200.0%*电机额定电流 0.0% O

F2.14
转矩控制模式之速度限 定
通道选择 1（正向）

0：键盘数字给定 1

1： All

2： AI2

0 O

F2.15
转矩控制模式之速度限 定
通道选择 1 （反向）

0：键盘数字给定 2

1： All

2： AI2

0 O

F2.16 键盘数字限定速度 1 0.0〜100.0%* [F0.10]最大频率 100. 0% O

F2.17 键盘数字限定速度 2 0. 0-100. 0%* [F0.10]最大频率 100. 0% O

F2.18 转矩上升时间 0.0-10. 0S 0.1 O

F2.19 转矩下降时间 0. 0—10. OS 0.1 O

F2. 20
矢量模式之电动转矩限

定
G 型：0.0%〜200.0%*电机额定电流 160.0%

P 型：0.0%〜200.0%*电机额定电流 120.0% 机型定 O
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高性能电流矢量变频器 第六章功能参* 攵表

功能码 名称 设定范围 出厂值 更改

F2.21
矢量模式之制动转矩限

定
G 型：0.0%〜200.0%*电机额定电流 160.0%

P 型：0.0%〜200.0%*电机额定电流 120.0%
机型定 O

F2. 22 转矩检出动作选择

0：检出无效
1:恒速中检出过转矩后继续运行 2：运行中检出过转矩
后继续运行
3：恒速中检出过转矩后切断输出 4：运行中检出过转
矩后切断输出
5：恒速中检出不足转矩后继续运行 6：运行中检出不
足转矩后继续运行 7：恒速中检出不足转矩后切断输出
8：运行中检出不足转矩后切断输出

0 X

F2. 23 转矩检出水平
G 型：0.0%〜200.0%*电机额定电流 150.0%

P 型：0.0 %〜200.0%*电机额走电流 110.0%
机型定 X

F2. 24 转矩检出时间 0.0~10.0S 0.0 X

F2. 25 静摩擦系数截止频率 0.00 〜300.00Hz 10.00 O

F2. 26 静摩擦系数设定 0. 0〜200. 0 0.0 O

F2. 27 静摩擦系数维持时间 0. 00〜600. 00s 0. 00 X

F3组-VF 控制参数

F3. 00 V/F 曲线设定

0：线性曲线

1：降转矩曲线 1 （L3 次幕）

2：降转矩曲线 2 （1.5 次幕）

3：降转矩曲线 3 （1.7 次慕）

4：平方曲线

5：用户设定 V/F曲线（由 F3.03〜F3.08 确定）

0 X

F3.01 转矩提升设置
0.0〜30.0%*电机额定电压【F1.02】

注：0.0 代表转矩提升值为 0,而不是自动提升
机型定 X

F3. 02 转矩提升截止频率 0.00〜电机额定频率 15.00 X

F3. 03 V/F 频率值 F1 0. 00〜频率值 F2 12. 50 X

F3. 04 V/F 电压值 VI 0. 0〜电压值 V2 25.0% X

F3. 05 V/F 频率值 F2 频率值 F1〜频率值 F3 25. 00 X

F3. 06 V/F 电压值 V2 电压值 VI〜电压值 V3 50.0% X

F3. 07 V/F 频率值 F3 频率值 F2〜[F1. 04]电机额定频率 37. 50 X

F3. 08 V/F 电压值 V3 电压值 V2〜100.0%* [F1. 02]电机额定电压 75.0% X

F3. 09 V/F 控制转差频率补偿 0.0〜200.0 %*额定转差 0.0% O

F3.10
V/F 控制转差补偿滤波 系

数
1-10 3 O

F3.11
V/F 控制转矩补偿滤波 系

数
0-10 机型定 O

F3.12 分离型 V/F 控制选择
0： VF 半分离模式，电压开环输出

1： VF 完全分离模式，电压开环输出
0 X

F3.13 电压给定通道

0：数字给定

1： All

2： AI2

0 O

F3.14 数字设定输出电压值

0. 0—200. 0%*电机额定电压

注：开环输出模式下，最大输出电压为 100.0%电 机额

定电压
100. 0% O

F3.15
半分离模式之 VF 曲线最

大电压

0. 0-100. 0%*电机额定电压 注：此电压代表变频器

的输出电压
80.0% X

F3.16 电压上升时间 0. 1 〜3600. 0S 10.0 O
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功能码 名称 设定范围 出厂值 更改

F3.17 电压下降时间
注：本参数仅对完全分离后的电压开环输出方式有 效

10.0 O

F4组-输入端子

F4. 00
输入端子 XI 功能（FA.21
为非 0值时，默认 58号 功

能）

0：控制端闲置

1：正转运行（FWD）

2：反转运行（REV）

3：三线式运转控制

4：正转点动捡制

5：反转点动控制

6:自申停机管制.，、

1 X

F4.01
输入端子 X2功能（FA.21
为非 0值时，默认 59号 功

能）

8：

9：

10

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

31

32

33

34

35

36

37

38

39

40

41

42

43

44

45

46

47

行即反也伯刀•制人
外部设备故障常开输入 外部设备故障常闭输入 紧
急停车功能（以最快速度刹车） 外部停机控制 频
率递增指令 频率递减指令
UP/D0WN 端子频率清零
多段速选择 1
多段速选择 2 多段速选择 3 多段速选择 4 加减速
时间选择 TT1 加减速时间选择 TT2 运行命令通道选
择 1 运行崙&通道选席 2 变频器加减速禁止指令 变
频器运行禁止指令 运行命令切换至面板 运行命令
切换至端子 运行命令切换至通讯 辅助频率清零 频
率源 A与 K*B 切换 频率源 A 与 A+K*B 切换 频率源
A与 A-K*B 切换 税囱
PID 控制投入 PID 控制暂停 摆频控制投入 摆频控
制暂停 摆频状态复位 PLC 控制投入 PLC暂停 PLC
复位 计数器清零信号输入 计数器触发信号输入 定
时触发输入 定时清零输入 外部脉冲频率输入（仅
对 X6有效） 长度清零 长度计数输入（仅对 X6有
效） 速度与转矩控制切换 转矩控制禁止
-57：保留
启动/停
运行允许

2 X

F4. 02
输入端子 X3功能（FA.21
为非 0值时，默认 60号 功

能）

4 X

F4. 03
输入端子 X4功（FA.21
为非 0值时，默认 61号 功

能）

7 X

F4. 04
输入端子 X5 功能（FA.21
为非 0值时，默认 62号 功

能）

8 X

F4. 05
输入端子 X6功能（FA.21

为非 0值时，默认 63 号

功能）

0 X

F4. 06
输入端子 X7功能（高速 脉

冲输入）

60;联硕 1

61：联锁 2

62：联锁 3

63： PFC 启/停

64: A频率切 B 上并运行

65：第 1组 PID 切换到第 2 组 PID

45 X
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功能码 名称 设定范围 出厂值 更改

66〜99：保留

F4. 07 保留 — 0 .

F4. 08 开关量滤波次数 1〜10 1：代表 2MS 扫描时间单位 5 O

F4. 09
上电时端子功能检测选 择 0：上电时端子运行命令无效

1：上电时端子运行命令有效
0 0

F4.10
输入端子有效逻辑设定

（XI 〜X7）

0 〜7FH

0 表示正逻辑，端子与公共端连通有效，断开无效

1 表示反逻辑，端子与公共端连通无效，断开有效

00 X

F4.11 FWD/REV 端子控制模式
0：二线式控制模式 1 1：二线式控制模式 2 2：三线
式控制模式 1 3:三线式控制模式 2 0 X

F4.12
UF/DOWN 端子频率修改 速
率

0. 01 〜50. 00Hz/S
注：当 F0.18=1 （高频模式）时，该功能码的取 值上
限为 500. OHz/S

1.00 O

F4.13 All 输入下限 0. 00V/0. 00mA〜10.00V/20. 00mA 0.00 O

F4.14
AH下限对应物理量设 定 -200. 0%—200. 0% 注：范围与 F4.28 关联

0.0% O

F4.15 All 输入上限 0. 00V/0. 00mA—10.00V/20. 00mA 10.00 O

F4.16
AH上限对应物理量设 定 -200. 0%—200. 0%

注：范围与 F4.28关联
100. 0% O

F4.17 AH输入滤波时间 0. 00S—10. 00S 0. 05 O

F4.18 AI2 输入下限 0. 00V—10. 00V 0.00 O

F4.19
AI2 下限对应物理量设 定 -200. 0%〜200. 0%

注：范围与 F4.29关联
0.0% O

F4. 20 AI2 输入上限 0. 00V—10. 00V 10.00 O

F4.21
AI2 上限对应物理量设 定

-200. 0%〜200. 0%

注：范围与 F4.29关联
100. 0% O

F4. 22 AI2 输入滤波时间 0.00S 〜10.00S 0.05 O

F4. 23 外部脉冲输入下限 0.00 〜50.00kHz 0.00 O

F4. 24
外部脉冲下限对应物理 量
设定

-200.0% 〜200.0%

注：范围与 F4.30关联
0.0% O

F4. 25 外部脉冲输入上限 0.00 〜50.00kHz 50. 00 O

F4. 26 外部脉冲上限对应物理 量

设定

-200. 0%〜200. 0%

注：范围与 F4.30关联
100. 0% O

F4. 27 外部脉冲输入滤波时间 0. 00S 〜10. 00S 0. 05 O

F4. 28 AH输入对应物理量

0：速度指令（输出频率，T00. 0%〜100.0%） 1：转

矩指谷（输出转矩，-200. 0%~200. 0%）
2：电压指令（输出电压，0.0%〜200.0%*电机额 定电

压）

0 X

F4. 29 AI2 输入对应物理量

0：速度指令（输出频率，T00. 0%〜100.0%） 1：转

矩指谷（输出转矩，-200. 0%~200. 0%）
2：电压指令（输出电压，0.0%〜200.0%*电机额 定电

压）

0 X

F4. 30
外部脉冲输入对应物理 量 0：速度指令（输出频率,-100.0%〜100.0%）

1：转矩指令（输出转矩，-200. 0%〜200. 0%）
0 X

F4.31 模拟量输入防抖偏差极 限 0. 00V—10. 00V 0.00 O

F4. 32 零频运行阀值
零频回差〜50. OOHz

注：当 F0. 18=1 （高频模式）时，该功能码的取值
0.00 O
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功能码 名称 设定范围 出厂值 更改

上限为 500. 0Hz

F4. 33 零频回差 0. 00〜零频运行阀值 0.00 O

F4. 34 AI相关参数选择

LED 个位：All 多点曲线选择

0：禁 LED个位；All 多点曲线选择

n.禁止 !•有效

liD 十位；杰 2 多点曲线选择

0，禁止 !•有效

LSD百位：衰拟输入信号单位选择

0： All 和 AI2 输入信号 0〜10V

1： All 输入信号 4〜20mA, AI2 输入信号 0〜10V

2: AI2 W入信号 4〜20mA, All 输入信号 0〜10V

3: All 和 AI2 输入信号 4〜20mA

000 X

F4. 35 All 曲线最小输入 0. 00— [F4. 37] 0.00 O

F4. 36
All 曲线最小输入对应 设

定

-200. 0%—200. 0%

注：范围与 F4.28关联
0.0% O

F4. 37 All 曲线拐点 1 输入 [F4. 35]〜【F4.39】 3. 00 O

F4. 38
All 曲线拐点 1 输入对应

设定

-200. 0%〜200. 0%

注：范围与 F4.28关联
30.0% O

F4. 39 All 曲线拐点 2 输入 [F4. 37]〜[F4.41] 6.00 O

F4.40
All 曲线拐点 2 输入对应

设定

-200. 0%—200. 0%

注：范围与 F4.28关联
60.0% O

F4.41 AH曲线最大输入 [F4. 39】〜10. 00 10.00 O

F4.42
AH曲线最大输入对应 设定-200.0% 〜200.0%

注：范围与 F4.28关联
100.0% O

F4.43 AI2 曲线最小输入 0.00〜[F4.451 0.00 O

F4.44
AI2 曲线最小输入对应 设

定

-200.0% 〜200.0%

注：范围与 F4.29关联
0.0% O

F4.45 AI2 曲线拐点 1 输入 [F4. 43]〜【F4.47】 3. 00 O

F4.46
AI2 曲线拐点 1 输入对应

设定

-200.0% 〜200.0%

注：范围与 F4.29关联
30.0% O

F4.47 AI2 曲线拐点 2 输入 [F4. 45]〜[F4.49] 6. 00 O

F4.48
AI2 曲线拐点 2 输入对应

设定

-200. 0%〜200. 0%

注：范围与 F4.29关联
60.0% O

F4.49 AI2 曲线最大输入 [F4. 47] —10. 00 10.00 O

F4. 50
AI2 曲线最大输入对应 设

定

-200. 0%—200. 0%

注：范围与 F4.29关联
100.0% O

F4.51 保留 — 0 .

F4. 52 All 输入电压保护上限 0. 00V/0. 00mA〜10.00V/20. 00mA 6.80 O

F4. 53 All 输入电压保护下限 0. 00V/0. 00mA〜10.00V/20. 00mA 3.10 O

F5 组-输出端子

F5. 00 聽集电极输出端刑

0：无输出

1：变频器正转运行

2：变频器反转运行

3：故障输出

4：频率/速度水平检测信号（FDT1）

5：频率/速度水平检测信号（FDT2）

6：频率/速度到达信号（FAR）

0 X
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功能码 名称 设定范围 出厂值 更改

F5.01
开路集电极输出端子 Y2 设

定

7：变频器零转速运行中指示

8:输出频率到达上限

9:输出频率到达下限

10:运行时设定频率下限值到达

11:变频器过载报警信号

12：计数器检测信号输出

13：计数器复位信号输出

14:变频器运行准备就绪

15:可编程多段速运行一个周期完成

16：可编程多段速阶段运行完成

17：摆频上下限限制

18：限流动作中

19：过压失速动作中

20：欠压封锁停机

21：休眠中

22：变频器告警信号（PID 断线、RS485 通讯失败、面

板通讯失败、EEFROM 读写失败、编码器断线告 警等）

23： AH>AI2

24：长度到达输出

25：定时时间到达

26：能耗制动动作

27：直流制动动作

28：磁通制动动作中

29：转矩限定中

30：过转矩指示

31：辅助电机 1

32：辅助电机 2

33：累计运行时间到达

34〜49：多段速或简易 PLC 运行段数指示

50；运行指示信号

51：温度到达指示

52:变频器停机或零速运行中指示

53：保留

54：保留

55:通讯设定

56:变频器运行准备就绪 2

57： All 输入超压

58：输出电流超限

59:联锁 1输出

60：联锁 2输出

61：联锁 3输出

0 X

F5. 02 可编程继电器 R1 输出 3 X

F5. 03 可编程继电器 R2 输出 0 X

F5. 04
AO1多功能模拟量输出 端
子功能选择

0：输出频率（转差补偿前）

1：输出频率（转差补偿后）

2：设定频率

3：电机转速（估算值）

4：输出电流

0 O

F5. 05
AO2多功能模拟量输出 端

子功能选择 4 O
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F5. 06
DO多功能脉冲量输出端 子

功能选择
11 O
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功能码 名称 设定范围 出厂值 更改

12：转矩电流

13：磁通电流

14：通讯设定

F5. 07
AO1 输出下限对应物理 量

-200. 0%〜200. 0% 0.0% O

F5. 08 AO1 输出下限 0. 00—10.00V 0.00 O

F5. 09
AO1 输出上限对应物理 量

-200. 0%〜200. 0% 100. 0% O

F5.10 AO1 输出上限 0. 00〜10.00V 10.00 O

F5.11
A02 输出下限对应物理 量

-200. 0%—200. 0% 0.0% O

F5.12 A02 输出下限 0.00 〜10.00V 0.00 O

F5.13
AO2 输出上限对应物理 量

-200.0% 〜200.0% 100.0% O

F5.14 AO2 输出上限 0. 00〜10. 00V 10.00 O

F5.15 D0输出下限对应物理量 -200.0% 〜200.0% 0.0% O

F5.16 DO输出下限 0.00 〜50.00kHz 0.00 O

F5.17 DO输出上限对应物理量 -200. 0%〜200. 0% 100. 0% O

F5.18 DO输出上限 0. 00〜50. 00kHz 50.00 O

F5.19
输出端子有效逻辑设定

(Y1—Y2)

0〜3H
0：表示正逻辑，即 Yi端子与公共端连通有效，断开 无

效

1：表示反逻辑，即 Yi端子与公共端连通无效，断开 有

效

0 X

F5. 20 Y1输出延迟时间 0. 0〜100. 0s 0.0 X

F5.21 Y2输出延迟时间 0.0 〜100.0s 0.0 X

F5. 22 R1输出延迟时间 0. 0~100. 0s 0.0 X

F5. 23 R2输出延迟时间 0.0~100.0s 0.0 X

F5. 24 Y1断开延迟时间 0.0 〜100.0s 0.0 X

F5. 25 Y2断开延迟时间 0.0~100.0s 0.0 X

F5. 26 R1断开延迟时间 0.0~100.0s 0.0 X

F5. 27 R2断开延迟时间 0.0 〜100.0s 0.0 X

F6 组-起停控制

F6. 00 起动方式

0：起动频率起动

1:直流制动+起动频率起动

2：转速跟踪起动

0 X

F6.01 起动频率

0. 00〜50. 00Hz

注：当 F0.18=l (高频模式)时，起动频率的取值

上限为 500. 0Hz

1.00 O

F6. 02 起动频率保持时间 0. 0〜100. 0s 0.0 O

F6. 03 起动直流制动电流 0. 0-150. 0%*电机额定电流 0.0% O

F6. 04 起动直流制动时间 0. 0〜100. 0s 0.0 O

F6. 05 加减速方式 0：直线加减速，1： S曲线加减速 0 X

F6. 06 S曲线起始段时间比例 10. 0—50. 0% 20.0% O

F6. 07 S曲线结束段时间比例 10. 0〜50.0% 20.0% O
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功能码 名称 设定范围 出厂值 更改

F6. 08 停机方式 0：减速停机，1：自由停机 0 X

F6. 09 停机直流制动起始频率 0.00〜【F0.ll】上限频率 0.00 O

F6.10 停机直流制动等待时间 0. 0~100. Os 0.0 O

F6.11 停机直流制动电流 0. 0〜150. 0 %*电机额定电流 0.0% O

F6.12 停机直流制动时间 0.0 〜100. Os 0.0 O

F7 组-面板功能设置及参数管理

F7. 00 M-FUNC 键功能选择

0： JOG（点动控制）

1：正反转切换

2：清除面板▲/▼键设定频率

3：本地操作与远程操作切换（保留）

4:反崔

0 X

F7.01 STOF/RST 键功能选择

0：只对面板控制有效

1：对面板和端子控制同时有效

2：对面板和通讯控制同时有效

3：对所有控制模式都有效

3 O

F7. 02
运行状态监控参数选择

1 （主显示）
。〜57 0 O

F7. 03
运行状态监控参数选择

2 （辅助显示）
0〜57 5 O

F7. 04
停机状态监控参数选择

1 （主显示）
0〜57 1 O

F7. 05
停机状态监控参数选择

2 （辅助显示）
。〜57 13 O

F7. 06 闭环显示系数 0.01—100. 00 1.00 O

F7. 07 负载转速显示系数 0.01—100. 00 1.00 O

F7. 08 线速度系数 0.01-100.00 1.00 O

F7. 09 STOF 键+RUN 键急停功能 0：无效，1：自由停车 1 O

F7.10 编码器调节速率 1-100 70 O

F7.11 参数显示模式选择

LED 个位：功能参数显示模式选择

0：显示全部功能参数

1：仅显示与出厂值不同的参数

2：仅显示最后一次上电后修改的参数（保留）

LED 十位：监控参数显示模式选择

0：仅显示主监控参数

1：主辅交替显示（间隔时间 is）

LED 百位：调节频率显示选择

0：显示频率，1：仅显示状态监控参数

LED 千位；面板▲/▼键调节使能

0000 O

F7.12 参数初始化

0：无操作

1:除电机参数外的所有用户参数恢复出厂设定

2：所有用户参数恢复出厂设定

3：清除故障记录

0 X

F7.13 参数写保护

0：允许修改所有参数（运行中有些参数不能修改） 1：
仅允许修改频率设定 F0.06、F0. 07 和本功能码 2：
除本功能码外所有参数禁止修改
注：以上限制对本功能码及 FE. 23无效

0 O

F7.14 参数拷贝功能

0：无操作
1：参数上传至面板
2：所有功能码参数下载到变频器
3：除电机参数外的所有功能码参数下载到变频器注 1：
选择参数下载时，软件会判断变频器功率规

0 X
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功能码 名称 设定范围 出厂值 更改

格是否一致，若不一致，则与机型相关的参数一律不 会
被 修 改 注 2；只有外引键盘 KB2 方具有拷贝功能，
普通键 盘拷贝将提升错误

F7.15
LCD 语言选择（仅对 LCD 面

板有效）
0：中文。1：英文，2：保留 0 O

F8 组-辅助功能

F8. 00 加速时间 2

0.1 〜3600. 0S

0.4 〜4. 0KW 7. 5S

5. 5 〜30. 0KW 15. 0S

37.0 〜132. 0KW 40. 0S

160.0〜630. 0KW 60. 0S

机型定 O

F8.01 减速时间 2 机型定 O

F8. 02 加速时间 3 机型定 O

F8. 03 减速时间 3 机型定 O

F8. 04 加速时间 4 机型定 O

F8. 05 减速时间 4 机型定 O

F8. 06 加减速时间单位选择 0：秒 1：分 2： 0.1 秒 0 O

F8. 07 点动正转运行频率设定 0.00〜[F0.11]上限频率 5. 00 O

F8. 08 点动反转运行频率设定 0.00〜[F0.11]上限频率 5. 00 O

F8. 09 点动加速时间设定 0.1 〜3600. 0S

0.4〜4.0KW 7.5S

5. 5〜30. 0KW 15. 0S

37.0〜132. 0KW 40. 0S

160. 0~ 630. 0KW 60. 0S

机型定 O

F8.10 点动减速时间设定 机型定 O

F8.ll 点动间隔时间设定 0. 0〜100. 0s 0.1 O

F8.12 跳跃频率 1 0. 00〜上限频率 0.00 O

F8.13 跳跃频率 1 范围 0. 00〜上限频率 0.00 O

F8.14 跳跃频率 2 0.00〜上限频率 0.00 O

F8.15 跳跃频率 2 范围 0. 00〜上限频率 0.00 O

F8.16 跳跃频率 3 0. 00〜上限频率 0.00 O

F8.17 跳跃频率 3 范围 0. 00〜上限频率 0.00 O

F8.18
设定频率低于下限频率

时动作

0：以下限频率运行

1:经延迟时间后零频运行（启动时无延时）

2：经延迟时间后停机（启动时无延时）

0 X

F8.19
频率低于下限频率时停 机

延迟时间（简易休眠）
0. 0〜3600. 0s 10.0 O

F8. 20 零频制动电流 0. 0〜150. 0%*电机额定电流 0.0 X

F8.21 正反转死区时间 0. 0~100. 0s 0.0 O

F8. 22 正反转切换模式 0：过零频切换，1：过起动频率切换 0 X

F8. 23 紧急停车备用减速时间 0.1 〜3600. 0s 1.0 O

F8. 24
停机直流制动电流维持 时
间 0. 0〜100. 0s 0.0 O

F8. 25 频率到达 FAR 检测宽度 0.0〜100.0%* [F0.10】最大频率 10.0% O

F8. 26 FDT1 检出方式 0：速度设定值，1：速度检测值 0 O

F8. 27 FDT1 水平设定 0.00Hz〜[F0.11]上限频率 50. 00 O

F8. 28 FDT1 滞后值 0.0〜100.0%* [F8. 27] 2.0% O

F8. 29 FDT2 检出方式 0：速度设定值，1：速度检测值 0 O



第34页共 112页

高性能电流矢量变频器 第六章功能参* 攵表

功能码 名称 设定范围 出厂值 更改

F8. 30 FDT2 水平设定 0.00Hz〜[F0.11]上限频率 25. 00 O

F8.31 FDT2 滞后值 0.0〜100.0%* [F8.30] 4.0% O

F9 组-保护参数

F9. 00 电机过载保护选择

0.禁［上

h 普通电机（电子热继电器方式，低速带补偿）

2：变频电机（电子热继电器方式，低速不补偿）

1 X

F9.01 电机过载保护系数 20.0% 〜120.0% 100. 0% X

F9. 02 欠压保护动作选择 0：禁止，1：允许（欠压视为故障） 0 X

F9. 03 欠压保护水平
220V： 180〜280V 200V

380V： 330〜480V 350V
机型定 X

F9. 04 过压限制水平
220V： 350—390V 370V

380V： 600〜780V 660V
机型定 X

F9. 05 减速电压限制系数
0-100

0：过压失速保护无效
机型定 X

F9. 06
电流限制水平（仅 VF 模 式

有效）

G 型：80%〜200 %*变频器额定电流 160%

P 型：80%〜200%歧频器额定电流 120%
机型定 X

F9. 07 弱磁区电流限制选择
0：由 F9. 06 的电流限制水平来限制

1：由 F9. 06 折算的电流限制水平来限制
0 X

F9. 08 加速电流限制系数
0-100

0：加速电流限制无效
机型定 X

F9.09 恒速电流限制使能 0：无效，1：有效 1 X

F9.10 掉载检出时间 0.1S 〜60. 0S 5.0 O

F9.ll 掉载检出水平
0〜100%*变频器额定电流

0：掉载检测无效
0% O

F9.12 过载预报警水平
G 型：20%〜200%*变频器额定电流 160%

P 型：20%〜200%唆频器额定电流 120%
机型定 O

F9.13 过载预报警延时 0. 0—30. Os 10.0 O

F9.14 温度检测阀值 o.(rc〜9o.(rc 65. or X

F9.15 输入输出缺相保护选择

0：均禁止

1:输入禁止，输出允许

2：输入允许，输出禁止

3：均允许

机型定 X

F9.16 输入缺相保护延迟时间 0. 0 〜30. 0s 1.0 O

F9.17 输出缺相保护检测基准 0%〜100%*变频器额定电流 50% X

F9.18 输出电流不平衡检测系 数
1.00〜10.00 1.00：不平衡检测无效
注；输出电流不平衡检测与输出缺相检测共用检测 基
准参数 F9.17及故障代码 E-13

1.00 X

F9.19 保留 — 0 .

F9. 20 PID 反馈断线处理

0：不动作

1:告警并以断线时刻频率维持运行

2：保护动作并自由停车

3：吿警并按设定的模式减速至零速运行

0 X

F9.21 反馈断线检测值 0. 0 〜100. 0% 0.0% O

F9. 22 反馈断线检测时间 0.0 〜3600.0S 10.0 O

F9. 23 保留 — 0 .

F9. 24
RS485 通讯异常动作选

择

0：保护动作并自由停机

1:告警并维持现状继续运行

2：报警并按设定的停机方式停机

1 X
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F9. 25
RS485 通讯超时检出时 间

0.0:表示不检测

0.1 〜100. Os
注：停机时不做通讯超时检测

5.0 O

F9. 26 面板通讯异常动作选择

0：保护动作并自由停机

1:告警并维持现状继续运行

2：保护动作并按设定的停机方式停机

1 X

F9. 27 面板通讯超时检出时间 0. 0〜100. Os 1.0 O

F9. 28
EEFROM读写错误动作选 择0：保护动作并自由停机

1:告警并继续运行
0 X

F9.29-F

9. 35
保留 — 0 .

FA 组-PID 控制参数

FA. 00 PID 运行投入方式
0：自动

1:通过定义的多功能端子手动投入
0 X

FA.01 PID 给定通道选择

0：数字给定

1： All

2： AI2

3：脉冲给定

4： RS485 通讯

5：压力给定（MPa、Kg）

6:面板电位器给定

0 O

FA. 02 给定数字量设定 0.0-100.0% 50.0% O

FA. 03 PID 反馈通道选择

0： All

1: AI2

2： AI1+AI2

3： AI1-AI2

4： MAX (AIL AI2}

5： MIN (All, AI2)

6：脉冲给定

7： RS485 通讯

0 O

FA. 04 PID 控制器高级特性设 置

LED 个位：PID 极性选择

0：正 1：负

LED 十位；比例调节特性（保留）

0：恒定比例积分调节，1：自动变比例积分调节

LED 百位；积分调节特性

0：频率到达上下限时，停止积分调节

1：频率到达上下限时，继续积分调节

LED 千位：保留

000 X

FA. 05 比例增益 KP1 0.01 〜100.00 5. 00 O

FA. 06 积分时间 Til 0.01-10. 00s 0. 05 O

FA. 07 微分时间 Tdl
0.01 〜10.00s

0. 0：无微分
0.00 O

FA. 08 采样周期 T
0.01—10. 00s

0. 00：自动
0.10 O

FA. 09 偏差极限 0.0-100.0% 0.0% O

FA. 10 闭环预置频率 0. 00〜上限频率 0.00 O

FA. 11 预置频率保持时间 0.0 〜3600. Os 0.0 X

FA. 12 睡眠模式

0：无效

1:反馈压力超过或低于睡眠阀值时睡眠

2：反馈压力和输出频率稳定时睡眠

1 X

FA. 13 睡眠停机方式选择 0：减速停机，1：自由停机 0 O

FA. 14
进入睡眠时的反馈与设 定
压力之偏差

0. 0〜10.0%
注：本功能参数仅对第二种睡眠模式有效

0.5% O
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FA. 15 睡眠阀值

0.0 〜200.0%
注：该阀值是给定压力的百分比，本功能参数仅对 第
一种睡眠模式有效

100. 0% O

FA. 16 苏醒阀值
0.0-200.0% 注：

该阀值是给定压力的百分比
90.0% O

FA. 17 睡眠延迟时间 0. 0~3600. Os 100.0 O

FA. 18 苏醒延迟时间 0. 0〜3600. Os 5.0 O

FA. 19 加泵延迟时间 0. 0—3600. Os 10.0 O

FA. 20 减泵延迟时间 0. 0〜3600. Os 10.0 O

FA.21
供水使能（FA. 21-FA. 24
需外部扩展硬件支持）

0：无效

1： PFC 有效

2： SPFC 有效

0 X

FA. 22 端子接入断开延时 0. 0~6000. Os 0.1 O

FA. 23 轮询时间 0.0 〜6000. Oh 48.0 O

FA. 24 减泵下限频率 0. 0—600. OOHZ 35.00 X

FA. 25 传感器量程 0.00〜60. 00 （MPa、Kg） 10.00 O

FA. 26 压力设定 0.00〜【FA. 25】（MPa、Kg） 5. 00 O

FA. 27 主泵启动延时 0. 0~3600. 0s 0.3 O

FA. 28 辅泵启动方式选择 0：直启，1：软启 0 X

FA. 29 比例增益 KP2 0.01-100. 00 1.00 O

FA. 30 积分时间 Ti2 0.01-10. 00s 0.10 O

FA.31 微分时间 Td2
0.01-10. 00s

0.0：无微分
0.00 O

FA. 32 PID 上限截止频率 [FA. 33 J 〜300. OOHz 50. 00 X

FA. 33 PID 下限截止频率
-300.00Hz〜【FA. 32】

注：频率低于-99. 99Hz时，需设置 F0.18 个位为 1
0.00 X

FA. 34 睡眠频率 0. OOHz- [F0. Ill 0.00 X

FB 组-摆频、定长、计数和定时

FB. 00 摆频控制 0：禁止，1：有效 0 X

FB.01 摆频运行投入方式 0：自动，1：通过定义的多功能端子手动投入 0 X

FB. 02 摆幅控制 0：固定摆幅，1：变摆幅 0 X

FB. 03 摆频停机起动方式选择
0：按停机前记忆的状态起动

1:重新开始起动
0 X

FB. 04 摆频状态掉电存储 0：存储，1：不存储 0 X

FB. 05 摆频预置频率 0. OOHz〜上限频率 10.00 O

FB. 06 摆频预置频率等待时间 0. 0~3600. 0s 0.0 X

FB. 07 摆频幅值 0.0 〜100.0 % 0.0% O

FB. 08 突跳频率 0.0-50.0% （相对摆频幅值） 0.0% O

FB. 09 摆频上升时间 0.1 〜3600. 0s 5.0 O

FB. 10 摆频下降时间 0.1 〜3600.0s 5.0 O

FB.11 保留 — 0 .

FB. 12 定长控制 0：禁止，1：有效 0 X

FB.13 设定长度 0. 000—65. 535 （KM） 0. 000 O
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FB.14 实际长度 0. 000—65. 535 (KM) 0.000 O

FB. 15 长度倍率 0.100 〜30.000 1.000 O

FB.16 长度校正系数 0. 001—1. 000 1.000 O

FB.17 测量轴周长 0.10-100. 00CM 10.00 O

FB. 18 轴每转脉冲数（X7） 1〜65535 1024 O

FB. 19 计数到达处理

0：停止计数，停止输出 1:停止计数，继续输出 2：循
环计数，停止输出 3:循环计数，继续输出

3 X

FB. 20 计数起动条件
0：上电即一直起动，

1：运行状态时起动，停机状态时停止
1 X

FB.21 计数器复位值设定 [FB. 22]〜65535 0 O

FB. 22 计数器检测值设定 0 〜[FB.21] 0 O

FB. 23 定时到达处理

0：停止定时，停止输出
1：停止定时，继续输出 2：循环定时，停止输出 3:
循环定时，继续输出 3 X

FB. 24 定时起动条件
0：上电即一直起动

1：运行状态时起动，停机状态时停止
1 X

FB. 25 定时时间设定 0〜65535S 0 O

FC. 00 PLC 运行模式选择

0：单循环后停机

1：单循环后保持最终值运行

2:有限次连续循环

3：连续循环

0 X

FC组-简易 PLC、多段速

FC.01 PLC 运行投入方式 0：自动，1：通过定义的多功能端子手动投入 0 X

FC. 02 PLC 运行掉电记忆 0：不记忆，h 记忆掉电时刻的阶段，频率 0 X

FC. 03 PLC 起动方式

0：从第一段开始重新起动

1：从停机（故障）时刻的阶段开始起动

2：从停机（故障）时刻的阶段、频率开始起动

0 X

FC. 04 有限次连续循环次数 1〜65535 1 O

FC. 05 PLC 运行时间单位选择 0： s 1: m 0 X

FC. 06 多段速频率 0 -上限频率〜上限频率 5. 00 O

FC. 07 多段速频率 1 -上限频率〜上限频率 10. 00 O

FC. 08 多段速频率 2 -上限频率〜上限频率 15. 00 O

FC. 09 多段速频率 3 -上限频率〜上限频率 20. 00 O

FC. 10 多段速频率 4 -上限频率〜上限频率 25. 00 O

FC. 11 多段速频率 5 -上限频率〜上限频率 30. 00 O

FC. 12 多段速频率 6 -上限频率〜上限频率 40.00 O

FC. 13 多段速频率 7 -上限频率〜上限频率 50.00 O

FC. 14 多段速频率 8 -上限频率〜上限频率 0.00 O

FC. 15 多段速频率 9 -上限频率〜上限频率 0.00 O

FC. 16 多段速频率 10 -上限频率〜上限频率 0.00 O

FC. 17 多段速频率 11 -上限频率〜上限频率 0.00 O

FC. 18 多段速频率 12 -上限频率〜上限频率 0.00 O
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FC. 19 多段速频率 13 -上限频率〜上限频率 0.00 O

FC. 20 多段速频率 14 -上限频率〜上限频率 0.00 O

FC.21 多段速频率 15 -上限频率〜上限频率 0.00 O

FC. 22 第 0 段速加减速时间 0〜3 0 O

FC. 23 第 0 段速运行时间 0. 0 〜6 5 5 3 . 5 S(M) 0.0 O

FC. 24 第 1 段速加减速时间 0〜3 0 O

FC. 25 第 1 段速运行时间 0. 0〜6 5 5 3. 5S(M) 0.0 O

FC. 26 第 2 段速加减速时间 0〜3 0 O

FC. 27 第 2 段速运行时间 0. 0〜6 5 5 3. 5S(M) 0.0 O

FC. 28 第 3 段速加减速时间 。〜3 0 O

FC. 29 第 3 段速运行时间 0. 0 ~ 6 5 5 3 . 5S(M) 0.0 O

FC. 30 第 4 段速加减速时间 。〜3 0 O

FC.31 第 4 段速运行时间 0. 0〜6 5 5 3. 5S(M) 0.0 O

FC. 32 第 5 段速加减速时间 0~3 0 O

FC. 33 第 5 段速运行时间 0. 0〜6 5 5 3. 5S(M) 0.0 O

FC. 34 第 6 段速加减速时间 0〜3 0 O

FC. 35 第 6 段速运行时间 0. 0 〜6 5 5 3. 5S(M) 0.0 O

FC. 36 第 7 段速加减速时间 0〜3 0 O

FC. 37 第 7 段速运行时间 0. 0 〜6 5 5 3 . 5 S (M) 0.0 O

FC. 38 第 8 段速加减速时间 0〜3 0 O

FC. 39 第 8 段速运行时间 0. 0 〜6 5 5 3 . 5 S (M) 0.0 O

FC.40 第 9 段速加减速时间 0〜3 0 O

FC. 41 第 9 段速运行时间 0. 0 ~ 6 5 5 3 . 5S(M) 0.0 O

FC.42 第 10 段速加减速时间 0〜3 0 O

FC.43 第 10 段速运行时间 0. 0 〜6 5 5 3. 5S(M) 0.0 O

FC. 44 第 11 段速加减速时间 0〜3 0 O

FC.45 第 11 段速运行时间 0. 0 〜6 5 5 3 . 5 S (M) 0.0 O

FC.46 第 12 段速加减速时间 0〜3 0 O

FC. 47 第 12 段速运行时间 0. 0 〜6 5 5 3 . 5 S (M) 0.0 O

FC.48 第 13 段速加减速时间 。〜3 0 O

FC.49 第 13 段速运行时间 0. 0 〜6 5 5 3 . 5 S(M) 0.0 O

FC. 50 第 14 段速加减速时间 0〜3 0 O

FC.51 第 14 段速运行时间 0. 0〜6 5 5 3. 5S(M) 0.0 O

FC. 52 第 15 段速加减速时间 0〜3 0 O

FC. 53 第 15 段速运行时间 0. 0〜6 5 5 3. 5S(M) 0.0 O

FC. 54 保留 — 0 .

Fd 组-RS485 通讯参数

Fd. 00 协议选择 0： MODBUS, 1：自定义 0 X

Fd.01 本机地址 0：广播地址 1〜247：从站 1 X
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Fd. 02 通讯波特率设置

0： 2400BPS

1： 4800BPS

2： 9600BPS

3： 19200BPS

4： 38400BPS

5： 115200BPS

3 X

Fd. 03 数据格式

0：无校验(N, 8, 1) for RTU 1：偶枝验(E, 8, 1) for
RTU 2：奇技验(0, 8, 1) for RTU 3：无校验(N, 8,
2) for RTU 4：偶校验(E, 8, 2) for RTU 5：奇校
验(0, 8, 2) for RTU ASCII模式暂时保留 1 X

Fd. 04 本机应答延时 0〜200ms 5 X

Fd. 05 传输回应处理 0：写操作有回应，1：写操作不回应 0 X

Fd. 06 比例连动系数 0.01-10. 00 1.00 O

Fd. 07 通讯模式选择

LED 个位：通讯模式选择

0：通用模式

1： MD380 模式

LED 十位：广播频率源选择

0：主机设定频率

1：主机频率源 A

2：主机频率源 B

LED 百位：保留

LED 千位：保留

00 X

Fd. 08 通讯显示选择

LED 个位：通讯母线电压显示选择

0：正常显示

1：放大 10倍

2：放大 100倍

3：缩小 10倍

4：缩小 100倍

LED 十位：通讯电流显示选择

0：正常显示

1：放大 10倍

2：放大 100倍

3：缩小 10倍

4：缩小 100倍

LED 百位：运行频率显示选择

0：正常显示

1：放大 10倍

2：放大 100倍

3：缩小 10倍

4：缩小 100倍

LED 千位：保留

000 X

FE 组-高级功能及性能参数

FE. 00 能耗制动功能设定

0：无效

1：全程有效

2：仅减速时有效

1 X

FE.01 能耗制动起始电压
220V： 340〜380V 360V

380V： 660〜760V 680V
机型定 O

FE. 02 能耗制动回差电压
220V： 10 〜100V 5V

380V： 10—100V 10V
机型定 O
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FE. 03 能耗制动动作比例 10—100% 100% O

FE. 04 停电再起动设置

0-禁止

I 从起动频率处起动

2：转速追踪起动

0 X

FE. 05 停电再起动等待时间 0. 0〜60. Os 5.0 X

FE. 06 故障自动复位次数
0-100

设定为 100表示次数不限制，即无数次
0 X

FE. 07 故障自动复位间隔时间 0.1〜60. Os 3.0 X

FE. 08 冷却风扇控制 0：自动控制模式，1：通电过程一直运转 0 O

FE. 09 运行限制功能密码
0〜65535
注 1：密码设置成功，需等待 3 分钟才能生效注 2：本
功能参数不能被初始化

0 O

FE. 10 运行限制功能选择
0：禁止，1：有效

注：本功能参数不能被初始化
0 O

FE. 11 限制时间
0 〜65535(h)
注：本功能参数不能被初始化

0 X

FE. 12 瞬间掉电降频点
220V:180〜330V 250V

380V:300〜550V 450V
机型定 X

FE. 13 瞬间掉电频率下降系数
0：瞬停不停功能无效

1-100
0 O

FE. 14 下垂控制
0. 00〜10. OOHz
注：该值为 0.00时无效；当 F0.18=1 (高频模式) 时，
该功能码的取值上限为 100.0Hz

0.00 X

FE. 15 转速追踪等待时间 0. 1 〜5. 0S 1.0 X

FE. 16 转速追踪电流限幅水平 80%〜200%*变频器额定电流 100% X

FE. 17 转速追踪快慢 1 〜125 25 X

FE. 18 PWM 模式

LED 个位：PWM 合成方式

0：全频七段，1：七段转五段

LED 十位：PWM 温度关联

0：无效，1：有效

LED 百位：PWM 频率关联

0：均无效，

1：低频调整，高频调整

2：低频不调整，高频调整

3：低频调整，高频不调整

LED 千位：柔性 PWM 功能

0001 X

FE. 19 电压控制功能

LED 个位：AVR 功能

0：无效，1：全程有效，2：仅减速时无效

LED 十位：过调制选择

0：无效，1：有效

LED 百位：死区补偿选择

0：无效，1：有效

LED 千位：震荡抑制选择

0：无效，1：震荡抑制模式 1, 2：震荡抑制模式 2

1102 X

FE. 20 振荡抑制起始频率 0.00 〜300. OOHz 机型定 O

FE.21 磁通制动选择 0-100 0：无效 0 O

FE. 22 节能控制系数

0-100

0：无效，1:自动节能运行

注：节能运行只对普通 V/F控制有效

0 O

FE. 23 多段速优先級使能 0：无效，1：多段速优先于 F0.03 给定 0 X
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高性能电流矢量变频器 第六章功能参* 攵表

功能码 名称 设定范围 出厂值 更改

FE. 24 点动优先级使能 0：无效，1：变频器运行时，点动优先级最高 0 X

FE. 25 特殊功能

LED 个位：A02 与 D0 输出选择

0： A02 有效，1： D0 有效

LED 十位：IPM 故障设置

0：屏蔽该故障，1：该故障有效

LED 百位：输入缺相故障复位选择

0：不能复位，1：电源正常后可以复位

LED 千位；保留

010 X

FE. 26 振荡抑制上限频率 0. 00〜300. 00Hz 50.00 O

FE. 27 振荡抑制系数 1-500 50 O

FE. 28 振荡抑制电压 0. 0-25. 0%*电机额定电压 5.0 O

FE. 29 用户密码

0〜65535

注 1： 0〜9：无密码保护

注 2；密码设置成功，需等待 3 分钟才能生效

注 3；写保护对本参数无效且不能被初始化

0 O

FE. 30 控制软件版本号 1. 00〜99. 99 .

FE.31 面板软件版本号 1. 00〜99. 99 1.00

FE. 32
逐波限流与防过压动作

选择

LED 个位；逐波限流加速中选择

0：无效

1：有效

LED 十位；逐波限流减速中选择

0：无效

1：有效

LED 百位；逐波限流恒速中选择

0：无效

1；有效

LED 千位；防过压动作选择

0：无效

1：有效

0011 O

FE. 33 变频器额定功率 0.4〜999.9KW (G/P) 机型定 .

FF 组-厂家参数

D 组-监控参数组及故障记录

d-00 输出频率 0.00〜最大输出频率【F0. 10] 0

d-01 设定频率 0.00〜最大输出频率【F0. 10] 0

d-02 电机估算频率
0.00〜最大输出频率[F0. 10]注：由电机估算速 度折

算出的电机运行频率
0

d-03 主设定频率 0.00〜最大输出频率【F0.10] 0

d-04 辅助设定频率 0.00〜最大输出频率【F0.10] 0

d-05 输出电流 0. 0-6553. 5A 0 .

d-06 输出电压 0 〜999V 0

d-07 输出转矩 -200.0〜+200.0% 0

d-08 电机转速(RPM/min) 0〜36000 (RPM/min) 0

d-09 电机功率因数 0. 00—1. 00 0 ♦

d-10 运行线速度(m/s) 0.01 〜655. 35 (m/s) 0 ♦

d-n 设定线速度(m/s) 0. 01 〜655. 35 (m/s) 0

d-12 母线电压(V) 0 〜999V 0
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功能码 名称 设定范围 出厂值 更改

d-13 输入电压(V) 0 〜999V 0 .

d-14 PID 设定值(V) 0.00 〜10.00V 0

d-15 PID 反馈值(V) 0. 00〜10.00V 0 .

d-16

d-17

模拟输入 AIl(V/mA)

模拟输入 AI2(V)

0. 00〜10.00V

0. 00〜10.00V

0

0 .

d-18 脉冲频率输入(KHz) 0. 00〜50. 00kHz 0

d-19 模拟输出 A01(V/mA) 0. 00〜10.00V 0

d-20 模拟输出 A02(V) 0. 00—10. 00V 0

d-21 输入端子状态
0〜7FH 注：展开为二进制后表示由高到低依次为

X7/X6/X5/X4/X3/X2/X1
0 .

d-22 输出端子状态
0〜FH 注：展开为二进制后表示由高到低依次为

R2/R1/Y2/Y1
0

d-23 变频器运行状态

O-FFFFH
BITO：运行/停机
BIT1：反转/正转
BIT2：零速运行
BIT3：保留
BIT4：加速中
BIT5：减速中
BIT6：恒速运行中
BIT7：预励磁中
BIT8：电机参数调谐中
BIT9：过流限制中
BIT10：过压限制中 BITU：转矩限幅中
BIT12：速度限幅中
BIT13：速度控制
BIT14：转矩控制
BIT15；裸留

0

d-24 多段速当前段数 0〜15 0

d-25 脉冲频率输出(Hz) 0〜50000Hz 0 .

d-26 保留 一 0 .

d-27 当前计数值 0〜65535 0

d-28 设定计数值 0〜65535 0 .

d-29 当前定时值(S) 0〜65535S 0 .

d-30 设定定时值(S) 0-65535S 0

d-31 当前长度 0. 000—65. 535(KM) 0

d-32 设定长度 0. 000—65. 535 (KM) 0

d-33 散热器温度 1 0. (TC〜+110. 0°C 0

d-34 散热器温度 2 0. 0 笆〜+110. on 0

d-35
本机累积运行时间(小 时)

0〜65535H 0

d-36
本机累积通电时间(小 时)

0〜65535H 0

d-37
风扇累积运行时间(小 时)

0〜65535H 0

d-38 累积用电量(低位) 0〜9999KWH 0

d-39 累积用电量(高位) 0〜9999KWH (*10000) 0

d-40 PID 压力反馈 0.00〜60. 00 (MPa、Kg) 0.00

d-41 输出功率 0. 0〜6553. 5KW 0.0

d-42 专用机型监控参数(保 一 0
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功能码 名称 设定范围 出厂值 更改

留）

d-43
专用机型监控参数（保 留）

— 0

d-44
专用机型监控参数（保 留）

— 0 .

d-45
专用机型监控参数（保 留）

— 0

d-46
专用机型监控参数（保 留）

— 0

d-47
专用机型监控参数（保 留）

— 0

d-48 前三次故障类型 0〜27 0

d-49 前二次故障类型 0〜27 0 .

d-50 前一次故障类型 0-27 0 .

d-51 当前故障类型 0〜27 0

d-52 当前故障时的运行频率 0.00〜[F0.11]上限频率 0

d-53 当前故障时的输出电流 0. 0-6553. 5A 0

d-54 当前故障时的母线电压 0 〜999V 0

d - 55
当前故障时的输入端子 状
态

0〜7FH 注：展开
为二进制后表示由高到低依次为
X7/X6/X5/X4/X3/X2/X1

0

d-56
当前故障时的输出端子 状
态

0〜FH 注：展开

为二进制后表示由高到低依次为 R2/R1/Y2/Y1
0

d-57
当前故障时的变频器运 行
状态 0〜FFFFH 0
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第七章参数详解

F0组系统管理参数
| F0.00 |变频器机型选择 | 0〜1 | 0 |

0： G型（恒转矩负载机型） 1： P 型（风机、水泵类负载机型）

本变频器中，G/P 机型合并处理，即低一档功率的 G 型机可作为高一档功率的 P型机使用。但前提是本 功能码须

设置为相砂应的数值.

| F0.01 |控制方式 | 0〜3 |机型设定 |

0：普通 V/F 控制

在需要用单台变频器驱动一台以上电机时，在无法正确进行电机参数自学习或无法通过其他途径获取被 控电机参

数时，选择的控制方式。本控制方式是最常用的电机控制方式，在任何对电机控制性能要求不高的 场合，均可釆用此

种控制方式。

1：高级 V/F 控制

此种控制模式引入磁通闭环控制的思想，能在全频段大幅度提升电机控制的转矩响应，增强低频下电机 的转矩输

出能力，同时又不至于像磁场定向矢量控制那样对电机参数过于敏感，在某些对起动转矩有一定要 求的场合（如拉丝

机、球磨机等）此种控制模式尤为适用。

2：开环电流矢量控制（电机参数较敏感方式）

真正的电流矢量控制方式，该控制方式除具备磁通控制方式的高转矩输出性能外，还兼有柔性转矩输出 效果，可

谓刚柔并济，但是此种控制方式对电机参数较敏感，最好启用电机参数动态自学习后再使用，否则 效果不佳。

3：分离型 V/F 控制

此种控制模式下变频器的输出电压和频率均可独立控制，而不再是简单的满足于 V/F恒定的关系，一般可用于变

频电源、EPS 等领域。

注：55KW 以下出厂默认为 1, 75KW 以上出厂默认为，

| F0.02 |运行命令通道选择 | 0〜2 | 0

本功能码选择变频器接受运行和停止等操作命令的物理通道。

0：操作面板运行命令通道

由操作面板上的按键实施运行控制。

1：端子运行命令通道

由定义为 FWD、REV、J0G正转、JOG 反转等功能的多功能端子实施运行控制。

2：通讯运行命令通道

由上位机通过通讯方式实施运行控制。

| F0.03 |主频专源入选择 | 0〜9 | 4 |

0；数字给定 1（面板 AXJ、编码新

频率设置初值为 F0.06,用操作面板 键或数字编码器来调节。修改后的频率值在掉电后会存储

到 F0. 06 中（如果希望此频率不存储，则可以通过设置 F0.16 为 1来实现。

1：数字给定 2 （UP/DOWN 端子调整）

频率设置初值为 F0. 07,由外部定义为 UP/DOWN 功能的多功能端子的通断来改变运行频率（详见 F4组 X 端子的

频率递增递减项功能号），当 UP 端子与 COM 端闭合时，频率上升；DOWN 端子与 COM 端闭合时，频率下 降；UP/DOWN

端子同时与 COM端闭合或断开时，频率维持不变。如设置频率掉电存储，则修改后的频率值在 掉电后会存储到 F0. 07

中。UP/DOWN 端子修改运行频率的速率可通过功能码 F4.12 来设定。

□□提示：

无论是面板 里，J 键调节还是端子 UP/DOWN 调节，其设定值都是在 F0. 06 或 F0. 07的基础上叠加一个 调节量，

最终频率输出值为下限频率到最大输出频率，端子 UP/DOWN 调节的调节量可以通过 X 端子选择“UP/D0WN 端子频率清

0”来清除。

2： All 模拟给定（0〜10V/20mA）

频率设置由 All端子模拟电压/电流确定，输入范围：DCO〜10V/20mA 相关设定见功能 F4.13〜F4.17 定 义。

3： AI2模拟给定（0〜10V）
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频率设置由 AI2 端子模拟电压/电流确定，输入范围：DC0〜10V 相关设定见功能码 F4.18〜F4.22 定义。

4：面板电位器设定

通过操作键盘上的电位器来调节运行频率，电位器调节频率的范围固定为 0〜最大输出频率【F0.10] 0 5：脉冲

给定

频率设置由端子脉冲频率确定（只能由 X6输入，见 F4. 05 定义）,输入脉冲信号规格：高电平范围 15〜 30V；

频率范围 0〜50kHz。相关设定见功能码 F4.23〜F4.27定义。

6：多段速运行设定

选择此种频率设定方式，变频器以多段速方式运行。需要设置 F4 组“X端子为多段速选择”和 FC 组“多段速频

率”功能码来确定给定的多段速段数和给定频率的对应关系。

7；简易 PLC 设定

选择简易 PLC给定频率模式，需要设置功能码 FC. 00〜FC. 05；功能码 FC. 06〜FC. 21 来确定 PLC 各阶段 运

行频率，功能码 FC. 22〜FC. 53分别定义 PLC 各阶段加减速时间和阶段运行时间。

8： PID控制设定

选择此种频率设定方式则变频器运行模式为过程 PID 控制。此时，需要设置 FA 组“过程 PID 参数”和 模拟给定

以及脉冲给定相关功能码。变频器运行频率为 PID作用后的频率值。具体设置请参考 FA 组功能详 细说明。

9：数字给定 3 （通讯设定）

通过串行口频率设置命令来改变设定频率，详见 Fd 组通讯参数。

| F0.04 |辅助魏率源 B选择 | 0〜9 （同主频率通道选择）| 2 |

0：数字给定 1（面板 0ZTJ、编码新

1：数字给定 2 （UP/D0WN 端子调整）

2： All 模拟给定（0〜10V/20mA）

3： AI2模拟给定（0〜10V）

4：面板电位器设定

5：脉冲给定（0〜50KHZ）

6：多段速运行设定

7：简易 P LC 设定

8： PID控制设定

9：数字给定 3 （通讯设定）

辅助频率给定通道号项含义与主频率给定通道各项含义相即 请参考 F0. 03 详细说明。

| F0.05 |频率源组合算法 | 0〜9 | 0 |

0：主频率源 A

1： A+K*B

主频率给定通道 A频率与辅助频率给定通道 B 频率，乘以权系数 K后，再将两频率相加，作为变频器的最终给定

频率。

2： A-K*B

主频率给定通道 A频率与辅助频率给定通道 B 频率，乘以权系数 K后，再将两频率相减，作为变频器的最终给定

频率。

3： | A-K*B |

主频率给定通道 A频率与辅助频率给定通道 B 频率，乘以系数 K 后，再将两频率相减，取绝对值后，作为变频器

的最终给定频率。

4： MAX （A, K*B）

主频率给定通道 A频率与辅助频率给定通道 B频率乘以权系数 K 后，再将两频率相比较，取较大者作为变频器的

最终给定频率。

5： MIN （A, K*B）

主频率给定通道 A 频率与辅助频率给定通道 B 频率乘以权系数 K 后，再将两频率相比较，取较小者作为 变频器的

最终给定频率。

6：由 A 切换到 K*B
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该功能与 F4 组参数中 X1~X7 功能的第 29 号功能项'配合使用，当 F0.05 =6,并且 X 端子功能选择 29 时， X 端

子有效，频率给定源从 A切换到 K*B； X 端子无效时，频率源又回到 A.

7： A与（A+K*B）切换

该功能与 F4组参数中端子 X1-X7 功能的第 30号功能项配合使用，当 F0.05 =7，并且 X 端子功能选择 30 时，X

端子有效，频率给定源从 A切换到（A+K*B） ； X 端子无效时，频率源又回到 A.

& A与（A-K*B〉切换

该功能与 F4组参数中端子 XI〜X7 功能的第 31 号功能项圉合使用，当 F0.05 =8，并且 X 端子功能选择 31 时，

X 端子有效，频率给定源从 A 切换到（A-K*B） ； X 端子无效时，频率源又回到 A. Aft*,

给定后的频率大小仍受起动频率，上下限频率等的限制，频率的正负决定变频器的运行方向• 其中 K为辅助频率

界 B的权系数，具体设置请参考 F0.08 功能码详细说明.

| F0.06 |频率源数字给定 1 设定 | 0.00Hz〜【F0.11】上限频率 | 50.00 1

当频率通道定义为数字给定 1 ＜主频率源为和辅助频率源为 0）时.该功能参数为变频器面板数字频率 绘定的初

始设定额等。

| F0.07 |频率源数字给定 2 设定 | 0.00Hz~ 1FO.11】上限频率 | 50.00 |

当频率通道定义为数字給定 2 （主频率源和辅助频率源为 1）时，该功能参数为变频器端子给定频率的 碱设定频

率。

| FQ.Q8 |辅助频率源权系数 K 设定 | 0.01〜10.00 | 1.00 1

K为辅助频率哼权系数，当 F0.05 为 1〜8时有效：

| F0.09 |远转方向设定 | 0~2 1。1

0：正转

选择本方式时，变频器的实际输出相序与系统默认相序一致。此时，面板上的 RUN 及 FTO 端子功能齒变 为正转

控制。

1：反转

选择本方式时，变频器的实际输出相序将与系统默认相序相反。此时，面板上的 RUN 键及 FTO 端子功能 均变为

反转控飢

2:反转防止

任何情况下，电机只能正转运行.该功能适用于反转运行可能会带来危险或财产损失的场合。给定反转 命令，变

频器以零速运行.

B 提示：

此 功 能 码 设 置 对 所 有 运 行 命 令 通 道 的 运 行 方 向 控 制 都 有 效 。

F0.10

最大输出频率

低频段：MAX (50.00, [F0.11] }〜300. 00 高频段：MAX {50.0, [F0.11] }

~ 3000. 0
50.00

F0.11 上限频率 [F0.12]〜[F0.10] 50.00

F0.12 下限频率 [F0.12]〜[F0.10] 0.00

最大输出频率是变频器允许输出的最高频率，是加减速时间设定的基准，如下图所示的如皿；基本运行 频率是变频器

输出最高电压时对应的最小频率，一般是电机的额定频宰,如下图所示的 fb;最大输出电压 Vmax 是变频器输出基本运

行频率时，对应的输出电压，一般是电机的額定电压；如下图所示的 Vmax, fH、fL分 别定义为上限频率和下限频率，

如 图 F O T 所 示 ；
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图 F0-1 电压与频率示意图

1. 最大输出频率、上限频率和下限频率应根据实际被控电机的铭牌参数和运行工况的需求違慎设置，否则 可能造成

设备损环..

2. 上限频率的限制范围，对点动（J0G）运行限制有效，下限频率的限制范围，对点动（JOG）运行无效。

3. 除上限频率、下限频率的限制外，变频器运行时的输出频率还受起动频率、停机直流制动起始频率、跳 跃频率等

參数设定值的限制•

4. 最大输出频率、上限频率、下限频率的关系如上图 FOT 所示.设置时请注意大小顺序，

5. 上下限频率用来限制电机实际输出的频率值，若设定频率高于上限频率，则以上限频率运行；若设定频 率低于下

限频率则以下限频率运行（设定频率低于下限频率时的运行状态，还与功能码 F8.18 的设置有关）； 若设定频率小于

起动频率，则起动时以零频运行•

吳意，

1：可通过功能码 F0.13 进行起波方式选择•

F0.14 加速时间 1 0.1—3600. OS 机型设定

F0.15 减速时间 1 0.1 〜3600. OS 机型设定

加速时间是指变频器从零频加速到最大输出频率所需时间，如下图所示的 tl。减速时间是指变频器从最 大输出频

率减速至等频所需时间，如下图所示的 t2.

本系列变频器的加、滅速时间参数共有四组，另三组的加减速时间在功能码 F8.00~F8.05 中定义，出 厂默认的

加减速时间由机型确定，如要选择其它加减速时间级，请通过多功能端子进行选择（请参考 F4.00〜 F4.06功能码）.

点潮运行时的加、减速时间，在 F8.09、F8.10中单独定义。

0：存储:变频器上电时，面板和端子频率增量初始化为上一次掉电时 EEPR0M 中保存的值。

1：不存储:变频器上电时，面板和端子频率增量初始化为 0。

F0.13
载波频率设置

1.0-16, OKHz 机型设定

0.4〜4.0Kff 6. OKHz 1. 0-16. OKHz

5.5〜30KW 4. 5KHz 1. 0—16. OKHz

37~132 腐 3. OKHz 1. 0〜10. OKHz

160 〜630KW L 8KHz 1.。〜5. 0 KHz

本功能码用于设置变频器输出 PWM 波的载波频率•載波频率会影响电机运行时的噪音，对需要静音运行 的场合，

可以适当提高栽波频率达到要求•但提高载波频率会使变频器的发热量増加，同时对外界的电磁干 扰増大.

载波频率超过出厂设定值时，变频器需降额使用.一股情况下载波每提高 1 皿，变频器电流需降额 5% 左右.

| F0.16

LED 个位；掉电存储

I数字频率给定 1W | 000~111 | 000
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LED 十位：停机保持

0：停机保持:变频器停机时，频率设定值为最终修改值。

1：不保持:变频器停机时，设定频率恢复到 F0. 06

LED 百位：UP/D0WN 负频率调节

0：无效,L有效

选择有發时，操作膺盘&TJ 键、端子 UP/D0ffN 可以半现频率的正负调节•

| F0.17 I数字频率给定 2 控制 I 000〜111 | 000 I

LED 个位：掉电存储

0：存储：变频器上电时，面板和端子频率增量初始化为上一次掉电时 EEPROM 中保存的值。

1：不存储：变频器上电时，面板和端子频率增量初始化为 0。

LED 十位；停机保持

0：停机保持:变频器停机时，频率设定值为最终修改值。

1：不保持变频器停机时，设定频率恢复到 F0.07.

LED 百位：（▲/▼ J键、UP/DOWN 负频率调节

0：无效,1：有效

选择有&时，操作尊盘 AXJ键、端子 UP/DOWN 可以半现频率的正负调节。

| F0.18 |频率输出模式选择 | 0000〜0011 | 0000 |

LED 个位：高低频输出模式选择

0：低频模式（0.00〜300.00HZ）

1：高频龍式（0.0〜3000.0HZ）

LED 十位：加减速基准选择

0：以最大输出频率为基准

1：以目标输出频率为基准

LED 百位:保留

LED 千位:保留

高频模式仅对 V/F控制有效

F1组电机参数
F1.0 电机类型选择 0~1 0

0：交流异步电机

1:永磁同步电机（保留）

同步电机暂时只接受闭环矢量控制。

F1.01 电机额定功率 0.4 〜999.9KW 机型设定

F1.02 电机额定频率 0.01Hz〜[F0.10]最大输出频率 50. 00

F1.03 电机额定转速 0〜60000RPM 机型设定

F1.04 电机额定电压 0 〜999V 机型设定

F1.05 电机额定电流 0.1 〜6553. 5A 机型设定

庄注意，

以上功能码务必按照电机铭牌参数进行设置，请按变频器的功率配置相对应的电机，若功率相差过大,则变频器的控制

性能明显下降。

F1.06 异步电机定子电阻 0. 001 〜20. 000Q 机型设定

F1. 07 异步电机转子电阻 o. 001 〜20. ooon 机型设定

F1. 08 异步电机定，转子电感 0.1 〜6553. 5mH 机型设定

F1. 09 异步电机定，转子互感 0.1 〜6553. 5mH 机型设定

F1.10 异步电机空载电流 0.01 〜655.35A 机型设定

以上各电机参数的具体含义如图 F1-1所示。
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图 F1-1异步电机稳态等效电路图

图 F1-1 中的 R1、XII、R2, X21, Xm, Io分别代表：定子电阻、定子漏感抗、转子电阻、转子漏感抗' 互膊抗、空載

电 孤

如 进 行 电 机 调 谐 ， 则 在 调 谐 结 束 后 ， F 1 . 0 6 - F 1 . 1 0 的 设 定 值 将 被 更 新 •

更改异步慮机额定功率 F1.01 后，Fl. 03-F1.10 参数自动更新为相应功率的异步电机默认参数（F1.02 为电机额定

频 率 ， 不 属 于 异 步 电 机 默 认 参 教 范 围 ， 需 要 用 户 根 据 铭 牌 来 设 置 〉 .

FL11 同步电机定子电阻（保留） 0.001 〜20.00CC 机型设定

F1.12 同步电机 D轴电感（保留） 0.1 〜6553. 5岫 机型设定

F1.13 同步电机 Q粧电感（保留） 0.1 〜6553. 5mH 机型设定

F1.14 同步电机反电势常数（保留） 1-lOOOV/lOOOrpm 150

FL 15 同步电机辨识电流（保留） 0«〜30%电机额定电流 10%

I F1.16 |电机调谐选择 丨 0〜3 | 0 |

0：不动作

1：静态调谐

电机处于静止状态下的参数测最模式，此模式适用于电机与负甄不能脱离的场合•

2：完整调谐

电机完整的参数测量模式，在电机与负栽能脱离的情况下，尽量釆用这种方式.

D□提示：

1：当设定 F1,16 为 2 时，在调谐过程中若出现过流、调谐故障，需要检査是否输出缺相，机型是否匹配

2：当设定 F1,16 为 2 时，进行完整调谐时，应将电机轴脱离负载，禁止电机带负載进行完整调谐：

3：在起动电机發数调谐前应确保电机处于停止状态，否则调谐不能正常进行；

4：在某些场合（比如电机无法与负栽脱离等情况下）不便于进行完整调谐或者用户对电机控制性能要求不 高时，可

进行静止调谐.

5：如果无法进行调谐，并且用户已知道准确的电机參数，此时用户可直接输入电机铭牌参数（FL 01-F1.14）, 照样

能发挥出变频器的优越性能.调谐不成功，保护动作并显示 E- 21

F2组电机矢量控制参数
F2.00 速度环（ASR1）比例増益 0. 000-6.000 1.000

F2. 01 速度环（ASR1）积分时间 0.000 〜32.00QS 1.000

F2. 02 ASR1 滤波时间常数 0. 000-0.100S 0.000

F2. 03 切换低点频率 0. 00Hz〜[F2. 07] 5.00

F2. 04 速度环（ASR2）比例増益 0〜6. 000 1.000

F2. 05 速度环（ASR2）积分时间 0. 00〜32 000S 0. 050

F2. 06 ASR2 滤波时间常数 0. 000—0.100S 0.000

F2. 07 切换高点额率 [F2.03] ~ [F0.111 上限频率 10.00
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功能码 F2. 00〜F2. 07在无 PG 矢量控制方式下有效。

在矢量控制方式下，通过设定速度调节器的比例增益 P 和积分时间 I,从而改变矢量控制的速度响应特 性。

速度调节器（ASR）的构成如图 F2-1所示。图中 KP 为比例增益 P, TI为积分时间 I。

图 F2T速度调节器简化图

F2.08 矢量控制正转差补偿系数（电动状态） 50. 0%—200. 0%*额定转差频率 100. 0%

F2. 09 矢量控制负转差补偿系数（制动状态） 50. 0%〜200. 0%*额定转差频率 100. 0%

在矢量控制方式下，以上功能码参数用来调整电机的稳速精度，当电机重载时，速度偏低，则加大该参 数，反之则减

小 该 参 数 。

其中正转差系数对电机转差率为正时的速度进行补偿，反之，负转差系数则对电机转差率为负时的速度

进行补偿。

| F2.10 |速度与转矩控制选择 | 0〜2 I 0 I

0：速度控制

无 PG电流矢量控制时的控制对象为速度控制。

1：转矩控制

无 PG电流矢量控制时的控制对象为转矩控制，相关参数设置请参考 F2. 12〜F2. 24。

2：条件有效（端子切换）

无 PG 电流矢量控制时的控制对象，由定义为速度与转矩控制切换的开关量输入端子控制，请参考 F4组 开关量输

入端子功能的第 48号功能说明。

图 F2-2 转矩控制简化框图

I F2.ll |速度与转矩切换延时 丨 0.01〜1.00S | 0.05 |

本功能码定义了转矩、速度切换时的延时时间。

| F2.12 |转矩指令选择 丨 0〜3 I 0 I

本功能码设定转矩控制时的转矩给定物理通道。

0：键盘数字给定

转矩指令由键盘数字给定。设定值详见 F2.13 设置。

1： All

转矩指令由模拟输入 All 设定。AH 输入的正负对应正反方向的转矩指令值。

用户在使用该功能时，需设置 All 输入对应的物理量为转矩指令，还要设置 All 设定对应曲线和 AH 输 入滤波时

间。请参考功能码 F4.13〜F4.17 说明。

2： AI2

转矩指令由模拟输入 AI2设定。AI2 输入的正负对应正反方向的转矩指令值。
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用户在使用该功能时，需设置 AI2 输入对应的物理量为转矩指令，还要设置 AI2 设定对应曲线和 AI2 输 入滤波

时间。请参考功能码 F4.18〜F4. 22 说明。

3： RS485 通讯给定

转矩指令由 RS?85 通讯给定。

| F2. 13 |键盘数字设定转矩 | -200. 0%〜200. 0%*电机额定电流〔0.0% |

本功能码设定俱对应转矩指令选择为键盘数字给定时的转矩设窖值。

| F2.14 |转矩控制模式之速度限定通道选择 1 （正向）| 0〜2 | 0 |

本功能码设置转矩控制时的正向速度限定通道。

0：键盘数字给定 1:详见 F2.16 设定。

1： All

转矩控制时的正向速度限定通道由 All 给定。请参考功能码 F2. 00〜F2. 05说明。

2： AI2

转矩控制时的正向速度限定通道由 AI2 给定。请参考功能码 F2. 06-F2.il 说明。

| F2.15 |转矩控制模式之速度限定通道选择 2 （反向）| 0〜2 | 0 |

本功能码设置转矩控制时的反向速度限定通道。

0：键盘数字给定 2: 详见 F2.17 设定。

1： AH

转矩控制时的反向速度限定通道由 All 给定。请参考功能码 F2. 00〜F2. 05说明。

2： AI2

转矩控制时的区向速度限定通道由 AI2 给定。请参季功能码 F2.06〜F2.ll 说明。

| F2.16 |键盘数字限定速度 1 I 0.0〜100.0%*【F0.10】最大频率| 100.0% |

键盘数字限定速度 1 的限定值相对于最大输出频率。本功能码对应 F2.14=0 时正向速度限定值的大小。

F2.17 键盘数字限定速度 2 | 0. 0〜100. 0%* [F0. 10]最大频率 100.0%

键盘数字限定速度 2的限定值相对于最大输出频率。本功能码对应 F2.15=0 时反向速度限定值的大小.

F2.18 转矩上升时间 0.0S 〜10. 0S 0. 1

F2.19 转矩下降时间 0. OS〜10. OS 0. 1

转矩上升/下降时间定义了转矩从 0 上升到最大值或从最大值下降到 0 时的时间

F2. 20 矢量模式之电动转矩限定

G 型：160. 0%

0.0%〜200.0%*电机额定电流

P 型：120.0%

0. 0%〜200. 0%*电机额定电流

机型设定

F2.21 矢量模式之制动转矩限定

G 型:160. 0%

0. 0 %〜200. 0%*电机额定电流

P 型：120. 0%

0. 0%〜200. 0%*电机额定电流

机型设定

以上功能码定义了矢量控制时，对转矩限定值的大小

F2. 22 转矩检出动作选择 0〜8 0

F2. 23

转矩检出水平 G 型:150. 0%

0. 0%〜200. 0%*电机额定电流

P 型：110. 0%

0. 0 %〜200. 0%*电机额定电流

机型设定

F2. 24 转矩检出时间 0.0-10. 0S 0.0

当实际转矩在 F2. 24（转矩检出时间）内，持续大于 F2. 23 （转矩检出水平）时，变频器将根据 F2. 22 的 设

置做出相应动作。转矩检出水平设定值为 100%时对应电机的额定转矩。

0：检出无效

不进行转矩检测。

1:恒速中检出过转矩后继续运行

只在恒速运行过程中检测是否过转矩，且检出过转矩后变频器继续运行。

2：运行中检出过转矩后继续运行

在整个运行过程中检出过转矩后，变频器继续运行。
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3：恒速中检出过转矩后切断输出只在恒速运行过程中检浏是否过臊，且检出过转矩后变频器停止输出，电机自由滑行

停车.

4：运行中检出过转矩后切断输出

在整个运行过程中检出过转矩后，变频器停止输出，电机自由滑行停车.

5：值速中检出不足转矩后继续运行

只在恒速运行过程中检测是否不足转矩，且检出不足转矩后，变频器缝续运行。

6：运行中检出不足转矩后继续远行

在整个运行过程中检出不足转矩后.变颇器继续运行。

7：恒速中检出不足转地后切断输出

只在恒速运行过程中检测是否不足转矩，且检出不足转矩后变频器停止输出，电机自由滑行停车.

8：运行中检出不足转地后切断输出

在整个运行过程中检出不足成后，变频器停止输出，电机自由滑行停车。

F2. 25 静摩擦系数截止頻率 0. 00—300. 00Hz 10.00

F2. 26 静摩療系數设定 0. 0〜200. 0 0.0

F2. 27 静摩擦系数锥持时间 0. 00-600. 00s 0.0

由于电机起动转矩不够，増加 F2.26 的设定值，可以增加起动转矩量，当速度超过 F2.25 的设定值时, 增加的转矩量

在 F 2 . 2 7 的 设 定 时 间 内 慢 慢 降 至 给 定 转 矩 .

F3组 VF控伊參数
| F3.。。 | YZF 曲线设定 | 0~5 | 0 1

该组功能码定义了电机的 V/F 曲线设定方式，以满足不同的负栽特性要求。根据 F3.00 的定义可以选彝 5 种固定

曲线和一种自定义曲线•

0：线性曲饑

线性曲籤适用于普通恒转矩型负载，输出电压与输出频率成线性关系。如图 F3-1中的直践 0.

1:降版曲线 1 （1.3次審）

降转矩曲线 1.输出电压与输出频率成 1.3次搴关系,如图 F3-1 中的曲线 L

2：降供曲线 2 （1.5次慕）

降转矩曲线 2,输出电压与输出频率成 1.5 次蒂关系•如图 F3-1 中的曲线 2.

3：降转矩曲线 3 （1.7次罪）

降转矩曲线 3,输出恵压与输出频率成 1.7 次蒂关系.如图 F3-1 中的曲线 3。

4：平方曲线

平方曲线适用于风机、水泵等平方转矩型负载，以达到最佳节能效果，输出电压与输出频率成平方曲线 关系.如

图 F3-1 中的曲线 4。

图 F3-1 V/F 曲鏡示意图

5：用户设定 V/F 曲蟻（由 F3.03〜F3.08 确定）
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当 F3.00选择 5 时，用户可通过 F3.03~F3.08 自定义 V/F 曲錠，釆用增加(VI, Fl)、＜V2, F2)、 (V3, F3)、

以及原点和最大频率点折线方式定义 V/F 曲线，以适用于特殊的負载特性.如图 F3-2 所示。

为了补標低頻转矩特性，可对输出电压作一些提升补鶯。本功能玛设为。.遅时为自动转坦提升，设为任 意二个

不为 0.0%的量則为手动转矩提升方式,F3.02定义了手动转翅提升时的提升截止频率点 fz,如 SF3-3 所木。

Vb-手动幡跡氏 fz-朧跡截止频率

图 F3-3 转矩提升示意图

It普通 V/F 控制模式下，自动转矩提升模式无效•

2：自动转矩提升仅在高级 V/F控制模式下有效.

F3.03 V/T 频率值 F1 0.00〜频率值 F2 12. 50

F3.04 V/F 电压值 VI 0.0〜电压值 V2 25.0*

F3.05 V/F 频率值 F2 频率值 F1〜频率值 F3 25.00

F3.06 V/F 电压值 V2 电压值 VI〜电压值 V3 50.0%

F3.07 V/F 分率值 F3 频率值 F2〜电机额定频率 37.50

F3.08 V/F 电压值 V3 电压值 V2〜100.0%*电机额定电压 75.0%

电压与频率示意图如下:

| F3.09 | V/F 揑制孵顧率补眷 | 0.0〜200.0%*額定转差 | 0.0% |

异步电机带载后会导致转速下降，釆用转差补偿可使电机转速接近其同步速度，从而使电机转速控制精度

I F3.10 | V/F 控制瞧颗宰嫌系數 丨 1~10 I 3 |

F3.01 转矩提升设置

F3.02 转絕提升截止颁率

0.0~30.0% 故额定电压 机型设定

0.0~电机额定功率 15.00
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该参数用来调瑚转差频率补偉的响应速度，此值磬置越大，响应速度趙慢，电凱转邀嶂定.

I F3.ll | V/F 控制转矩频率补偿滤波系数| 0〜10 I机型设定 I

自由转矩提升时，该参数用来调节转矩补偿的响应速度，此值设置越大，响应速度趙慢，电机转速趙穗 定。

IF3.12 |分离型 V/F控制选择 丨 0~3 丨 0 |

0： VF 半分髙模式，电压开环输出

此种拽制模式下，变频器按正常的 V/F 曲线起动，到达设定频率点后再调整电压至设定目标电压您此模式下，电

压不带反僚，目标电压值为开环设定.如图所示；

图 F3-5 电压控制模式 0

fO~S定頻率，V0_«定頻率对成的额定电压，W/U1*_F3.13 给定碱的设定值.

如上图所示，在 a 点頫植定后，开始调整电压，根据目标电压值及输入电压的大小，电压点可能向 b 点（增大〉

或 c点（减小）移动，宜到达到目标值。

h VF 完全分离模式，电®f 环输出

此臍式下，变频器的输出频率和电压完全 g,频率按聯定义的加减速时间加减，而电压则娜 F3.16、 F3.17定义的上

升/下降时间调整至目标值.如图所示，此种拽制模式主要应用于某些变频电源的设计.

| F3.13 |电压给定通道 |。〜2-

0：数字给定

通过功能码 F3.14 来设定目标电压值。

1： All

通过模拟最 AU给定目标电压值，注意 All 对应物理最即 F4.28興为 2 ＜电压指＜）,

2： AI2

通过模拟量 AI2给定目标电压值，注意 AI2 对应物理量即 F4.29应设为 2（电压指令）.

捌能定义了设备顾时，按电压与領率曲践礙时的最大电压点，側设置本功能啪效防止起动时 的电压过冲，以保障

设备的可靠工作.

F3.16 电压上升时间 0.1-3600.0S 10.0

F3.17 电压下降时间 0,1-3600. OS 10.0

本功能码定义了 V、F 完全分离的控制模式下即模式 1,电压上升、下降的时间。

F3.14 数字设定输出电压值

F& 15 半分离模式之 VF曲线最大电压

0. Q〜200. 0«*电机额定电压 100%

0.。〜100 ・ 0%*电机额定电压 80.0%
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F4组输入端子
F4.00 输入端子 XI 功能（FA.21 为非 0 值时，默认 58 号功能） 0〜99 1

F4. 01 输入端子 X2 功能（FA.21 为非 0 值时，默认 59 号功能） 0〜99 2

F4.02 输入端子 X3 功能（FA.21 为非 0 值时，默认 60 号功能） 0〜99 4

F4.03 输入端子乂 4 功（FA.21 为非 0 值时，默认 61 号功能） 0〜99 7

F4.04 输入端子 X5 功能（FA.21 为非 0 值时，默认 62 号功能） 0〜99 8

F4.05 输入端子 X6 功能（FA.21 为非 0 值时，默认 63 号功能） 0〜99 0

F4.06 输入端子 X7 功能（高速脉冲输入） 0〜99 45

F4. 07 保留 0〜99 0

0：控制端闲置

1：正转运行（FWD） 端子与 COM 短接，变频器正转运行，仅当 F0. 02=1 时有效。

2：反转运行（REV）

端子与 COM短接，变频器反转运行，仅当 F0.02=l 时有效

3：三线式运转控制

参考 F4.11 的运转模式 2、3 （三线式控制模式 1、2）的功能说明。

4：正转点动控制

端子与 COM短接，变频器正转点动运行，仅当 F0. 02=1 时有效。

5：反转点动控制

端子与 COM短接，变频器反转点动运行，仅当 F0. 02=1 时有效。

6：自由停机控制

该功能与 F6. 08 中定义的自由运行停车意义一样，但这里是用控制端子实现，方便远程控制用。

7；外部复位信号输入（RST）

当变频器发生故障后，通过该端子，可以对故障复位。其作用与匝*J 键功能一致。任何命令通道 下该功能均有效。

8：外部设备故障常开输入

9：外部设备故障常闭输入

通过该端子可以输入外部设备的故障信号，便于变频器对外部设备进行故障监视。变频器在接到外部设 备故障信

号后，显示“E-19”即外部设备故障报警，故障信号可以釆用常开和常闭两种输入方式。

10：紧急停车功能（以最快速度刹车）

该功能用于紧急停车的场合，端子与 COM短接，以紧急备用减速时间（F8.23）减速停车。

11：保留

12：频率递增指令

端子与 COM短接，频率递增，仅当频率给定通道为数字给定 2 （端子 UP/DOWN 调节）时有效。

13：频率递减指令

端子与 COM短接，频率递减，仅当频率给定通道为数字给定 2 （端子 UP/DOWN 调节）时有效。

14： UP/DOWN 端子频率清零

通过端子对数字频率 2 （UP/DOWN 端子调节频率）增量进行清零操作。

15：多段速选择 1

16：多段速选择 2

17：多段速选择 3

18：多段速选择 4

通过选择这些功能端子的 ON/OFF 组合，最多可选择 16 段速度。具体如下表所示：

多段速选择

SS4
多段速 选择

SS3
多段速 选择

SS2 多段速 选择 SS1
速度

OFF OFF OFF OFF 0
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OFF OFF OFF ON 1

OFF OFF ON OFF 2

OFF OFF ON ON 3

OFF ON OFF OFF 4

OFF ON OFF ON 5

OFF ON ON OFF 6

OFF ON ON ON 7

ON OFF OFF OFF 8

ON OFF OFF ON 9

ON OFF ON OFF 10

ON OFF ON ON 11

ON ON OFF OFF 12

ON ON OFF ON 13

ON ON ON OFF 14

ON ON ON ON 15

图 F4-1 多段速运行示意图

19：加减速时间选择 TT1

20：加减速时间选择 TT2

过选择这些功能端子的 0N/0FF组合，景多可选择 4 种加减速时间，具体如下表所示:

加减速时间透 择

端子 2

加减速时间选 择端

子］

加速或减速时间透择

OFF OFF 加速时间 1/减速时间 1

OFF GN 加速时冋 2/减速时冋 2

ON OFF 加速时间 3/减速时间 3
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| ON | ON I 加速时间 4/减速时间 4 21：运行命令通道选择 1

22：运行命令通道选择 2

通过选择这些功能端子的 ON/OFF组合，最多可选择 3 种运行命令通道，四种方式。具体如下表所示:

运行命令通道选 择端

子 2

运行命令通道选 择

端子 1

运行命令通道

OFF OFF 由功能码 F0. 02确定

OFF ON 0：操作面板运行命令通道

ON OFF 1：端子运行命令通道

ON ON 2：通讯运行命令通道

23:变频器加减速禁止指令

该端子有效时，变频器将不受外来信号的影响（停机命令除外），维持当前频率运行。

24:变频器运行禁止指令

该端子有效时，运行中的变频器则自由停车，待机状态则禁止起动。主要用于需要安全联动的场合

25：运行命令切换至面板

该端子有效时，运行命令从当前通道强制转化为面板控制，断开端子，重新回到之前的运行命令通道。 26：运行命令

切换至端子

该端子有效时，运行命令从当前通道强制转化为端子控制，断开端子，重新回到之前的运行命令 通道。

27：运行命令切换至通讯

该端子有效时，运行命令从当前通道强制转化为通讯控制，断开端子，重新回到之前的运行命令通道。 28：辅助频率

清零

仅对数字辅助频率有效（F0.04=0, 1、2）,该功能端子有效时将辅助频率给定量清零，设定频率完全 由主给定

确定。

29：频率源 A与 K*B 切换

该端子有效，如果 F0. 05 （频率组合算法）选择 6,则频率给定通道强制切换为频率源 B,无效后频率给 定通道

恢复为 A。

30：频率源 A与 A+K*B 切换

该端子有效，如果 F0. 05 （频率组合算法）选择 7,则频率给定通道强制切换为频率源（A+K*B）,无 效后频率

给定通道恢复为 A。

31：频率源 A与 A-K*B 切换

该端子有效，如果 F0.05 （频率组合算法）选择 8,则频率给定通道强制切换为频率源（A-K*B）,无效后频 率给定通

道恢复为 A。

32：保留

33： PID 控制投入

当频率给定通道为 PID 给定，同时 PID 投入方式为手动投入时，该端子有效，则进入 PID 运行。详细功 能码请参

考 FA组参数设置。

34： PID 控制暂停

用于对运行中的 PID实现暂停控制，该端子有效则 PID 调节停止，变频器频率停在当前频率运行。该端子无效后

继续 PID调节，运行频率随调节量的改变而改变。

35：摆频控制投入

摆频起动方式为手动投入时，该端子有效则摆频功能有效。无效则以摆频预置频率运行。请参考 FB. 00〜 FB. 10

组功能说明。

36:摆频控制暂停

端子与 COM短接，变频器暂停摆频的运行方式，变频器频率停在当前频率运行；该端子无效后继续摆频 运行。

37:摆频状态复位

选择该功能时，无论是自动还是手动投入方式，闭合该端子，将清除变频器内部记忆的摆频状态信息。 断开该端

子后，摆频重新开始（有预置频率先运行预置频率）。请参考 FB.00〜FB.10 组功能说明 38： : PLC 控制投入

当 PLC 投入方式选择通过定义的多功能端子手动投入时，该端子有效，且有运行命令到达时，PLC 正常运行；如

果该端子无效，运行命令到达时，以零频运行。

39； PLC 暂停

用于对运行中的 PLC 过程实现暂停控制，该端子有效则变频器以零频运行，PLC 不计时；该端子无效后 变频器以

转速跟踪方式起动，继续 PLC运行。请参考 FC.00〜FC.53 组功能说明。
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40： PLC 复位

在 PLC 运行模式的停机状态下，该功能端子有效时将清除 PLC 停机记忆的 PLC 运行阶段、运行时间、 运行频率

等信息，功能端子无效后，重新开始运行。请参见 FC组功能码说明

41：计数器清零信号输入

端子与 COM 短接，对内部计数器进行清零操作，与 42 号功能配合使用。

42；计数器触发信号输入

内部计数器的计数脉冲输入口，接收到一个脉冲，计数器的计数值就增加 1（如果计数方式为向下计数，则减 1）,

计数脉冲最高频率为 200Hz。详见功能码 FB. 19〜FB. 22 说明。

43 定时触发输入

内部定时器的触发端口。详见功能码 FB.23〜FB.25 说明

44：定时清零输入

端子与 COM短接,对内部定时器进行清零操作，与 43 号功能配合使用。

45：外部脉冲频率输入（仅对 X6有效）

主频率通道 A 选择脉冲给定时的脉冲输入口，仅对 X6 有效，配合 F0. 03设置。

46：长度清零

该功能端子有效时，将清除 FB. 14 （实际长度）数据，为重新计算长度作准备。参考 FB.12〜FB.18 组功 能参

数。

47：长度计数输入（仅对 X6有效）

仅对多功能输入端子 X6 有效，该功能端子接收脉冲信号作为长度给定，输入的信号脉冲个数与长度的 关系，参

考 FB. 13〜FB. 18组功能参数说明。

48：速度与转矩控制切换

当速度与转矩控制选择条件有效（端子切换）时，该端子有效，则为转矩控制；该端子无效，则为速度 控制，相

关功能码设置请参考 F2.10〜F2.ll 说明，其中 F2.11 为速度与转矩切换的延迟时间。

49：转矩控制禁止

禁止变频器进行转矩控制方式

50〜55：保留

56〜57 :保留

58：启动/停止（手动）

该端子有效时，频率由 All 給定，不进行 PID 控制，受联锁信号控制，联锁信号先投入的先起动，一 起投入的

起小号。

59：运行允许（X2）

该端子用来控制变频器的起停，一般接外部缺水或高压信号控制。

60：联锁 1 （X3）

该端子接入后，对应继电器 R2 输出。

61：联锁 2 （X4）

该端子接入后，对应继电器 R3 输出。

62：联锁 3 （X5）

该端子接入后，对应继电器 R4 输出。

63： PFC 启/停（X6）

该端子有效时，进行 PID 控制，受联锁信号控制，联锁信号先投入的先起动，一起投入的起小号。

64： A 频率切 B 上并运行

65：第 1组 PID 切换到第 2 组 PID

66〜99 :保留

| F4.08 丨开关量滤波次数 丨 1〜10 丨 5 |

用于设置输入端子的灵敏度。若数字输入端子易受到干扰而引起误动作，可将此参数增大，则抗干扰能 力增强，

但设置过大将导致输入端子的灵敏度降低。
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| P4.09 |上电时端子功能检测选择 丨丨 0 丨

0：上电时端子运行命令无效

在上电过程中，即使变频器检测到运行命令端子有效（闭会），变频器也不起动'只有端子断开后再次 闭合时，

变频器才可以起动.

1：上电时端子运行命令有效

舟电过程中,变頻到端子运觥令端子有萃（闭合），变频器即可起珈

IF4.10 |输入端子有效逻辑设定（XI〜X7） | 0〜7FH | 00 |

0：表示正逻辑即 Xi端子与公共有瓶伸趣

1：羨示反逻辑，即尹端子与公共端连通无效’断开有括

| F4.ll | FTO/REV 端子控制齢 丨 0~3 丨 0 I

该功能码定义了》i±外部端莉制变加嚴髭行的四种不同方式.

0:二蘇式控制模式】

Xn：正转命令（FTO）,Xn：反齢令《REV）, Xn、Xn 表示 X1-X7 中分别定义为 FTO、剛功能的任意两个端 子。

此种惭 I方式下，KI、K2 均可独立控制变频黯的近行及方向

图 F4-2 二銭離制模式 1示意图

1：二跳式控制模式 2

Xm：正转命&（FTO）,Xn；反转命令《REV）, Xm、Xn 表示 X1-X7 中分别定义为 FTO、REV 功能的任意两个端 子.

此种拽制方式下，K1 为运行、停止开关，K2为方向切换开美，

K1
_____ X Vtn

K2
____ /

Aimr v、u丿

Xn 俱 EV)

COM

K2Q K1P 运行指令。'

停止。“

OP 正转。“

OP 停止。°

Is 反转 P “
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图 F4-3二«式控制模式 2 示意图

2：三线式控制模式]

Xm：正转命令(FfD),Xn：反转命令(REV), Xx：停机命令，血 Xn、Xx表示 X1-X7 中分别定义为 FTO、 REV、三

线式运转控制功能的任意 3个端子.K3未接入前，接入的 KI、K2 是无效的.当 K3接入后，触发 K1,变频器正转；触发

K2,变频器反转,断开 K3,变频器停机。

Xm(FWD)

Xx

Xn(REV)

COM

图 F4-4 三農式控制模式 1 示意图

3:三线式控制模式 2

Xm：运行命令,Xn：运行方向选择，Xx：停机命令，Xm、In、Xx 表示 X1-X8 中分别定义为网 D、REV、三 线式远

转控制功能的任意 3个端子。K3 未接入前，接入的 KI、K2 是无效的。当 K3 接入时，触发 K1,变频 器正转；单独触发

総无效；在 K1触发运行后，再触发 K2,变频器运行方向切换；断开 K3,变频器停机.

图 F4-5三线式控制模式 2 示意图

庄注軌

在三践式控制模式 2正转运行时，定义为 REV 的端子长闭才能稳定反转，断开又会回到正转。

[F4.12 | UP/DOTO 辭频率修改速率 E.01 〜5O.ODHZ/S | 1.0。 |

该功能码是 SfiW/DOTN 端观定频率时的频率修改速率，即 UP/DOTN 端子与 COM 端短接一秒钟，频率 改变量的大

小；当 F0.18=1 (高顎模式)时，该功能码的取值上彫 500. QHz/S。

F4.13 All 输入下限 0. 00V/0. 00mA〜10. 00V/20.00mA 0.00

F4.14 All 下限对应物理量设定 -200. 0%〜200. 0% 0.0%

F4.15 All 输入上限 0. 00V/0. 00mA〜10. 00V/20.00mA 10.00

F4.16 All 上限对应物理量设定 -200. 0%〜200. 0% 100.0%

K1
____ / VTM

K2
_____—_____

Am ir v\U)

CCM

豚 Kh 运行指令"

0。 0。 停止。

正轮

N 停止。

反转。

K1 >
Xm(FWD)

Xx—

AlUKtv J

COM

K2? KN 运行指令。°

0。 停止。*

OF 1。 正转。

0。 反转 Q ,

la 1。 停机。“
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F4.17 All 输入滤波时间 0. 00S 〜10. 00S 0. 05

F4.18 AI2 输入下限 0. 00V—10. 00V 0.00

F4.19 AI2 下限对应物理量设定 -200. 0%〜200. 0% 0.0%

F4. 20 AI2 输入上限 0. 00V 〜10. 00V 10.00

F4.21 AI2 上限对应物理量设定 -200. 0%〜200. 0% 100.0%

F4. 22 AI2 输入滤波时间 0. 00S〜10. 00S 0. 05

F4. 23 外部脉冲输入下限 0. 00〜50. 00kHz 0.00

F4. 24 外部脉冲下限对应物理量设定 -200. 0%〜200. 0% 0.0%

F4. 25 外部脉冲输入上限 0. 00〜50. 00kHz 50.00

F4. 26 外部脉冲上限对应物理量设定 -200. 0%—200. 0% 100. 0%

F4. 27 外部脉冲输入滤波时间 0. 00S 〜10. 00S 0. 05

F4. 28 AH 输入对应物理量 0〜2 0

0：速度指令（输出频率，-100.0%〜100.0%）

1：转矩指令（输出转矩，-200. 0%〜200. 0%）

2：芒理指令（输出电压，0.0%〜100.0%*电机额定电杓）

| F4.29 | AI2输入对应物理量 | 0〜2 | 0 |

0：速度指令（输出频率,-100.0%〜100.0%）

1：转矩指令（输出转矩，-200. 0%〜200. 0%）

2：电压指令（输出电压，0.0%〜100.0%*电机额定电

|F4.30 丨外部脉冲输入对应物理量 丨 0〜1 丨 0 丨

0：速度指令（输出频率，TOO. 0%〜100.0%）

1：转矩指令（输出转矩，200. 0%〜200. 0%）

I F4.31 |模拟量输入防抖偏差极限 | 0.00V〜10.00V | 0.00 |

当模拟输入色号在给定值附近出现频繁波动时，卩以通过设置 F4. 31来抑制此波动导致的频率波动。

| F4. 32 |零频运行阀值 |零频回差〜50.00Hz | 0.00 |

当 FO. 18=1 （高频模式）时，该功能码的取值上限为 500.0Hz。

|F4.33 I零频回差 | 0.00〜零频运行阀值 | 0.00 |

这两个功能码用于设定零频回差控制功能。以模拟 Al 1 电流给定通道为例，见图 F4-6.

起动过程：

运行命令发出后，只有当模拟 All 电流输入到达或超过某值 lb,其所对应的设定频率到达 fb 时，电机 才开始起

动，并按加速时间加速到模拟 All电流输入对应的频率。

停机过程：

运行过程中当 All 的电流值减小到 lb 时，变频器并不会立即停机，只有 All 电流继续减小到 la,对应 的设定频

率为 fa 时，变频器才停止输出。这里 fb 定义成零频运行阀值，由 F4. 32定义，fb-fa 的值定义为 零频回差，由功

能码 F4. 33定义。

利用此功能可以完成休眠功能，实现节能运行，并通过回差的宽度避免变频器在阀值频率频繁起动。
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fb：零频修行阀值 fas fb*频回差

图 F4-6 零频功能示意图

| F4.34 | AI 相关發数选择 | 0000〜0311 | 0006~

LED 个位；All 多点曲饑选择

0＞禁止 h 有效

LED 十位：AI2 多点曲锐选择

。•愁 I卜 1 ＞有牧

扁百位：模拟输入值驅择

0： All 和 AI2 输入信号 0〜1OV

1: All 输入信号 4〜20nA, AI2 输入信号。〜10V

2: AI2 输入信号 4〜20mA, All 输入棺号。〜10V

3: All 和 AI2 输入信号 4〜20mA

LED 千位：保留

F4.35 All曲线最小输入 0.00〜【F4.37】 0.00

F4.36 All曲线最小输入对应设定
-200. 0%〜200.0% 注：范围与 F2.28 关

联
0.0%

F4.37 All曲雑拐点 1 输入 [F4.35】~ [F4.39] 3.00

F4.38 All曲线拐点 1 输入对应设定
-200. 0%—200.0% 注：范围与 F2.28 关

联
30.0%

F4.39 All曲线拐点 2 输入 [F4.37]〜[F4.411 6. 00

F4.40 All曲綫拐点 2 输入对应设定
-200. 0%〜200.0% 注：范围与 F2.28 关

联
60.0%

F4.41 All曲线最大输入 [F4.39】~10. 00 10. 00

F4. 42 All曲鰻矗大输入对应设定
-200. 0%〜200.0% 注：范围与 F2.28 关

联
100.0%

F4. 43 AI2曲线曇小输入 0.00〜【F4.45】 0.00

F4. 44 AI2曲鯉最小输入对应设定
-200. 0%〜200.0% 注，范围与 F4.29 关

联
0.0%

F4. 45 AI2曲线拐点 1 输入 [F4.43]〜[F4.47] 3.00

F4.46 AI2曲线拐点 1 输入对应设定 -200. 0%~200.0% 30.0%
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注：范围与 F4.29 关联

F4. 47 AI2 曲段拐点 2 输入 34.45】〜[F4. 49] 6.00

F4. 48 AI2 曲決拐点 2 输入对应设定
-200. 0%~200.0% 注：范围与 F4.29 关联

60.0%

F4. 49 AI2 曲线最大输入 [F4.47] -10.00 10.00

F4. 50 AI2 曲线最大输入对应设定
-200. 0%—200.0% 注：范围与 F4.29 关

联
100.0%

F4. 51 保留 — 0

All、AI2多点曲线通过 F4.34 选择，具体设置对应关系见图 F4-7 所示•

图 F4-7 多点曲线示意图

F4. 52 All输入电压保护上限 0. OOV/0.00mA—10. 00V/20. 00mA 6.80

F4. 53 AH输入电压保护下限 0. OOV/0.00mA—10. 00V/20. OttnA 3.10

当模拟量输入 All 的值大于 F4.52,或 AH 输入小于 F4.53 时，变频器 Y 端子或继电器 R输出"All输 入超限"QN

信号，用于指示 All 的输入电压是否在设定范围内.

F5组输出端子

F5. 00 开路集电极输出端子 Y1设定 0~61 0

F5. 01 开路集电极输出端子 Y2设定 0~61 0

F5. 02 可編程继电器 R1输出 0〜61 3

F5. 03 可编程缝电器 R2输出 0〜61 0

Os无输出

1：变频器正转运行

当变频器处于正转运行状态时，输出的指示信号。 2：变频器反转运行

当变频器处于反转运行状态时，输出的指示信号。

3：故障输出

当变频器出现故障时，输出的指示信号•

4:頻率/速度水平检测信号（FDT1）

参考 F8.26〜F8.27 參数功能说明，

5：频率/速度水平检测信号（FDT2）

参考 F8.29〜F8.31 参数功能说明，

6：频率/速度到达信号（FAR〉
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参考 F8.25参数功能说明.

7：变频器零转速运行中指示

变频器的输出频率为 O.OOHz,但此时仍处于运行状态时戻输出的指示信号•

8：输出频率到达上限

当变频器输出頻率到达上限频率时，输出的指示信号。

9:输出频率到达下限

当变频器输出频率到达下限顔率时.输出的指示信号。

10：运行时设定频率下限值到达

变频器运行时，如果设定频率 W下限频率，输出指示值号.

11:变频器过裁预报警值号

当变频器的输出电流超过过载预报警水平（F9.12）时，姫过报警延时时间（F9.13）后输出的指示信号.常用于

过载预报警.

12：计数器检测信号输出

当计数检测值到达时，输出指示信号，直到计数复位值到达时才清除.请参考功能码 FB.22说明。

13=计数器复位信号输出

当计数复位值到达时，输出指示信号，靖参考功能©FB.21 说明.

14：变频器运行准备就绪］

当变频器上电准备就绪时，即变频器无故障、母线魅压正常、变频器禁止运行端子无效、可以直接接受 运行指令

起动，则端子输出指示信号.

15:可编程多段速远行一个周期完成

可编程多段速（PLC） —个周期运行完成后，输出一个有效的脉冲信号，信号宽度为 500OS.

16：可编程多段速阶段运行完成

可编程多段速（PLC）当前阶段运行完成后，输出一个有效的脉沖信号，信号宽度为 500*.

17:摟频上下限限制

逸择摆频功能后若以中心频率计算所得摆频的频率波动范围超过上限频率 F0.11 或低于下限频率 F0.12 时将输出

指示信号.如下图所示.

图 F5＜摆频幅度限制示意图

18：限流动作中

当变频器处于限流动作中时输出的指示信号.限流保护设置请参考功能码 F9.06-F9.08 说明。

19：过压失速动作中

当变频器处于过压失速动作中时输出的指示信号.过压失速保护设置请参考功能码 F9.04说明.

20：欠压封锁停机 当直流母线电压低于欠压限制水平时，输出指示信号。

A®*,

停机时母线欠压，数码管显示 ToFF”；运行时悸线欠压，F9.02=0,则数码管显示"PoFF%若 F9.02=l, 则数码管

显示 7-07'做障，同时警告指示灯亮.

21休眠中

当变频器处于休眠状态时，输出的指示信号。

22：变频器告警信号
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当变频器出现 PID断线、RS485 通讯失败、面板通讯失败、EEPROM 读写失败、编码器断线等告警时，输 出指示

信号。

23： AH>AI2

当模拟量输入 AI1>AI2时，输出指示信号。

24：长度到达输出

当实际长度（FB. 14） 2设定长度（FB. 13）时，输出指示信号。长度计数端子 X6 设置为 47 号功能。

25：定时时间到达

当实际定时时间>FB. 25 （设定定时时间）时，输出指示信号。

26：能耗制动动作

当变频器能耗制动动作时，输出指示信号。能耗制动功能设置请参考功能码 FE.00〜FE.03 说明。

27：直流制动动作

当变频器直流制动动作时，输出指示信号。直流制动设置请参考功能码 F6.00〜F6.12 说明。

28.磁通制动动作中 当变频器磁通制动动作时，输出指示信号。磁通制动设置请参考功能码 FE.21 说明。

29：转矩限定中

当控制方式转矩控制时，输出指示信号。转矩控制详见 F2.10〜F2.23 组参数说明。

30：过转矩指示

变频器根据 F2.22〜F2.24 设置，输出相应指示信号。

31：辅助电机 1

32：辅助电机 2

辅助电机 1与 2 端子功能配合过程 PID功能模块可实现简易一拖三恒压供水功能。

33：累计运行时间到达 当变频器运行限制时间（FE.11）到达时，输出指示信号。

34〜49：多段速或简易 PLC运行段数指示

输出端子功能的 34〜49 项分别对应多段速或简易 PLC 的 0〜15 段，当输出端子设置的相应段数到达时，输出指

示信号。

50：变频器运行指示

当变频器处于正反转运行状态时，输出的指示信号。

51：温度到达指示

当实际温度（d-33〜d-34）高于温度检测阀值（F9. 14）时，输出指示信号。

52:变频器停机或零速运行中指示

53〜54 :保留

55：通讯设定

请参考通讯协议。

56；变频器运行准备就绪 2

与上述 14号（变频器运行准备就绪 1）功能相同，就多了变频器运行时，输出指示信号。

57： AH 输入超限

当模拟量输入 AH 的值大于 F4. 52（All 输入电压保护上限）或小于 F4. 53（All

输入电压保护下限）

F5.04 A01 多功能模拟量输出端子功能选择 0-14 0

F5. 05 A02 多功能模拟量输出端子功能选择 0-14 4

F5. 06
DO多功能脉冲量输出端子功能选择（保 留）

0-14 11

时，输出指示信号。 58：
输出电流超限

59:联锁 1输出

60：联锁 2输出

61：联锁 3输出
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项目 A0 项目范围

输出频率（转差 0V/0mA〜A0上限值 0〜最大输出频率

以上功能码确定了多功能模拟量输出端子 AO 及脉冲输出端子 DO,与各个物理量的对应关系，具体如下表 所示：

_____________________________________________________________________
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补偿前） 2V/4mA〜AO上限值 0〜最大输出频率

输出频率（转差 0V/0mA—AO上限值 0〜最大输出频率

补偿后） 2V/4mA〜A0上限值 0〜最大输出频率

设定频率
0V/0mA〜A0上限值 0〜最大输出频率

2V/4mA〜A0上限值 0〜最大输出频率

电机转速
OV/OmA—A0上限值 0〜电机同步转速

2V/4mA〜A0上限值 0〜电机同步转速

OV/OmA〜A0上限值 0〜2 倍额定电流

输出电流 2V/4mA〜A0上限值 0〜2 倍额定电流

输出电压

0V/0mA〜A0上限值
0-1. 2 倍额定输出电

压

2V/4mA〜A0上限值
0-1.2 倍额定输出电 压

母线电压
OV/OmA〜A0上限值 0 〜800V

2V/4mA〜A0上限值 0 〜800V

PID 给定量 0V/0mA—A0上限值 0V/0mA〜10V/20mA

2V/4mA〜A0上限值 0V/0mA〜10V/20mA

PID 反馈量
0V/0mA〜A0上限值 0V/0mA〜10V/20mA

2V/4mA〜A0上限值 0V/0mA〜10V/20mA

All
OV/OmA—A0上限值 0V/0mA〜10V/20mA

2V/4mA〜A0上限值 0V/0mA〜10V/20mA

AI2
0V/0mA〜A0上限值 0V/0mA〜10V/20mA

2V/4mA〜A0上限值 0V/0mA~10V/20mA

输入脉冲频率
0V/0mA〜A0上限值 0〜50KHZ

2V/4mA〜A0上限值 0〜50KHZ

转矩电流
0V/0mA〜A0上限值 0〜2 倍额定电流

2V/4mA〜A0上限值 0〜2 倍额定电流

磁通电流
0V/0mA〜A0上限值 0〜2 倍额定电流

2V/4mA〜A0上限值 0〜2 倍额定电流

通讯设定
0V/0mA〜A0上限值 0%〜100%*AO 上限值

2V/4mA〜A0上限值 0%〜100%*AO 上限值

F5. 07 A01输出下限对应物理量 -200. 0%〜200.0% 0.0%

F5. 08 A01输出下限 0. 00—10.00V 0.00

F5. 09 A01输出上限对应物理量 -200. 0%〜200.0% 100.0%

F5.10 A01输出上限 0. 00〜10.00V 10.00

F5.11 A02输出下限对应物理量 -200. 0%〜200.0% 0.0%

F5.12 A02输出下限 0. 00 〜10.00V 0.00

F5.13 A02输出上限对应物理量 -200. 0%〜200.0% 100.0%

F5.14 A02输出上限 0. 00 〜10.00V 10.00

F5.15 D0输出下限对应物理量（保留） -200. 0%〜200.0% 0.0%

F5.16 D0输出下限（保留） 0. 00 〜50.00kHz 0.00

F5.17 D0输出上限对应物理量（保留） -200.0% 〜200.0% 100.0%

F5.18 D0输出上限（保留） 0. 00 〜50.00kHz 50.00

F5.19 输出端子有效逻辑设定（Y1〜Y2） 0〜3H 0

BitO:Yl 端子有效逻辑定义

Bitl:Y2 端子有效逻辑定义

0：表示正逻辑，即 Yi端子与公共端连通有效，断开无效
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1：表示反逻辑，即 Yi端子与公共端连通无效，断开有效

当 F 5 . 1 9 = 0 时 ， Y l 、 Y 2 端 子 与 公 共 端 连 通 有 效 ， 断 开 无 效

当 F 5 . 1 9 = 1 时， Y 1 端子与公共端连通无效，断开有效; Y 2 端子与公共端连通无效，断开有效.

当 F5. 19=2 时，Y1 端子与公共端连通有效，断开无效;Y2 端子与公共端连通无效，断开有效. 当 F5.19=3 时，Yl、

Y 2 端 子 与 公 共 端 连 通 无 效 ， 断 开 有 效 .

F5. 20 Y1输出延迟时间 0.0-100. 0S 0.0

F5.21 Y2输出延迟时间 0. 0 〜100. 0S 0.0

F5. 22 R1输出延迟时间 0.0-100. OS 0.0

F5. 23 R2输出延迟时间（保留） 0.0-100. OS 0.0

F5. 24 Y1断开延迟时间 0.0 〜100. Os 0.0

F5. 25 Y2断开延迟时间 0. 0〜100. 0s 0.0

F5. 26 R1断开延迟时间 0. 0〜100. 0s 0.0

F5. 27 R2断开延迟时间（保留） 0.0 〜100.0s 0.0

该功能码定义了开关量输出端子和继电器状态发生改变到输出产生变化的延时。

F6组起停彗制
| F6.00 |起动方式 | 0〜2 | 0 |

0：起动频率起动

按照设定的起动频率（F6.01）和起动频率保持时间（F6.02）起动。

1：直流制动+起动频率起动

先直流制动（参见 F6.03、F6.04）,然后再按照方式 0起动。

2：转速跟踪起动

停电后再上电时，若满足起动条件则变频器等待 FE. 15 定义的时间后，变频器将自动以转速追踪方式起 动运行。

F6. 01 起动频率 0. 00〜50.00Hz 1.00

F6. 02 起动频率保持时间 0. 0〜10. 0s 0.0

起动频率是指变频器起动时的初始频率，如下图所示的 fs,对于某些起动力矩比较大的系统，设置合理 的起动频率能

有效的克服起动困难的问题。起动频率保持时间是指变频器在起动过程中，在起动频率下保持 运行的时间，如下图所

示 的 启 动 频 率 示 意 图 如 下 ：

图 F6-1 启动频率示意图

由提示：启动频率不受下限频率的限制。点动频率不受下限频率限制但受起动频率限制。

2、当 F0.18=l （高频模式）时，起动频率的取值上限为 500.0Hz。

F6.03 起动直流制动电流 0. 0〜150. 0%*电机额定电流 0.0%

F6. 04 起动直流制动时间 0.0 〜100.0s 0.0

起动直流制动电流的设定是相对于变频器额定输出电流的百分比•起动直流制动时间为 0.0s时，无直流制动过程。

具体如下图所示。
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图 F6-2 起动直流制动示枣图

I F6.05 |加減速方式 | 0~1 lol

0：直线加礙

输出频率与时间关系按照值定斜率递增或递减，如下图所示.

1： S 曲城加减速

输出频率与时间关系按照 S 港曲线递增成递减.在加速开始时与速度到达时，及减速开始时与速度到达 时，使速

度设定值为 S 曲线状态.这样可以使加速及减速动作平滑，减小了对负载的冲击，S 曲饑加减速方 式，适合于搬运传避

负载的起停，如电梯、传送带等.如下图所示：tl 为加速时间，t2 为减速时间，ts为 S 曲线起始段时冋，te 为 S 曲

鏡结束段时间，F6.06=ts/tl, F6.07=te/t2.

变頻器接到停机命令后，按照减速时间逐渐减少输出频率，频率降为零后停机。如果停机直流制动功能 有效，则

到达停机宜流制动起始频率（根据 F6.09 设置，可能还要等待一个停机宜流制动等待时间）后，将 会执行直流制动过

程，然后再停机.

1：自由停机：变樊器接到停机命令后，立即终止输出，貝栽按竈机械惯性自由停止•

I F6.09 I停机直流制动起始频率 I 0.00~【FO.11】上限频率 | 0,00 |

F6. 06 S曲线起始段时间比例 10.0-50.0% 20.0%

F6. 07 S曲线绪束段时间比例 10.0—50. 0% 20.0%

见 F6.05 中 S 曲鏡加減速项说明•

F6.08 停机方式 0~1 0 1

图 F6-3 直钱与 S 曲镣加减速示意图

0：减速停机
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F6.10 停机直流制动等待时间 0.0—100. Os 0.0

F6.11 停机直流制动电流 0.0-150.0%*电机额定电流 0.0%

F6.12 停机直流制动时间 0.1—100. Os （为 0时不制动） 0.0

停机直流制动电流的设定值是相对于变频器额定电流的百分比•停机制椅时间为 0.0s 时，无直流制动 过濯。如下图所

示 .

图 F6-4 停机直流制动示意图

F7组面板科能设置及参数管理
MlaM | MF. K 曜多功幢择 |。〜4 | 0 I

0; J0G〈点动控制）

MF. K键为点动控制，默认方向由 F0.21 确定。

1：正反转切换

在运行状态下,MF, K键相当于方向切换键，停机状态下按此键无效。此切换仅对面板运行命令通道有效•

2：清除面板 gj 键设定频率

3：本地操作与远程操作切换（保留）

4：反转

此时 MF.K 键可旱接作为反转键来控制电机反转运行.

I Fl | STOP/RST 键功能选择 | 0〜3 | 3 |

0：只对面板控制有效

仅当 F0.02=0 时，该键才能控制变频器停机，

1：对面板和端子控制同时有效

仅当 F0.02=0 或 1时，该键才能控制变频器停机，通讯控制运行模式下，此键无效。

2：对面板和通讯控制同时有效

仅当 F0.02=0 或 2时，该键才能控制变频器停机，端子控制运行模式下，此键无效。

3：对所有控蒯模式都有效

在任何运行命令通道模式下，该按键均能控制变频器停机•

B 提示：在任何运行命令通道模式下，复位功能均有效。

F7.02 运行状态监控参数选择 1 0〜57 0

F7.03 运行状态监控参数选择 2 0〜57 3

通过改变以上功能码的设定值，可改变主监控界面的监控项目，例如：设置 F7.07=5,即选择输出电流 d-05,则运行时，

主 监 控 界 面 的 默 认 显 示 项 目 即 为 当 前 输 出 电 流 值 .

F7.04 停机状态监控参数选择 1 0〜57 1

F7.05 停机状态监控参数选择 2 0〜57 12

通过改变以上项功能码的设定值，可改变主监控界面的监控项目，例如；设置 F7.09=6，即选择输出电 压 d-06,则停

机 时 ， 主 监 控 界 面 的 默 认 显 示 项 目 即 为 当 前 输 出 电 压 值 。
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| F7.06 | 闭环显示系数 | 0.01 〜100.00 | 1.00 |

本功能码用于闭环控制时校正实际物理量（压力、流量等）与给定或反馈量（电压、电流）之间的显示 误差，对闭环

调 节 没 有 影 响 。

F7. 07 负载转速显示系数 0.01-100.00 1.00

本功能码用于校正转速刻度显示误差，对实际转速没有影响。

F7. 08 线速度系数 0.01-100. 00 1.00

本功能码用于校正线速度刻度显示误差，对实际转速没有影响。

F7.09 STOP键+RUN 键急停功能 0〜1 1

0：无效

1：自由停车

同时按下 RUN 键及 STOP 键，变频器将自由停机。

F7.10 编码器调节速率 编码器调节速率 70

F7.ll 参数显示模式选择 00-1011 0000

LED 个位：功能参数显示模式选择

0：显示全部功能参数

1：仅显示与出厂值不同的参数

2：仅显示最后一次上电后修改的参数（保留）

LED 十位：监控参数显示模式选择

0：仅显示主监控参数

1：主辅交替显示（间隔时间 1S）

LED 百位：保留

LED 千位：面板▲/▼键调节使能

0：有效，1：无效____________________________________________________________________________________
| F7.12 |参数初始化 丨 0〜3 | 0 |

0：无操作

变频器处于正常的参数读、写状态。功能码设定值能否更改，与用户密码的设置状态和变频器当前所处 的工作状

态有关。

1：除电机参数外的所有用户参数恢复出厂设定

电机参数不恢复，其他用户参数按机型恢复出厂设定值。

2：所有用户参数恢复出厂设定

所有用户参数按机型恢复出厂设定值。

3：清除故障记录

对故障记录（D-48〜D-57）的内容作清零操作。

操作完成后，本功单码自动清 0。

I F7.13 |参数写保护 | 0〜2 | 0 |

0：允许修改所有参数（运行中有些参数不能修改）

1：仅允许修改频率设定参数 F0.06、F0.07 和本功能码

2：除本功能码外牌有参数禁止修改

| F7.14 |参数拷贝功能 丨 0〜3 丨 0 丨

0：无操作

1：参数上传至面板

设置为 1,并确认后，面板显示 CP-1,变频器将控制板中的所有功能码参数上传到操作面板的 EEPR0M 中存储。

2：所有功能码参数下载至到变频器

设置为 2,并确认后，面板显示 CP-2,变频器将操作面板中的除厂家参数外所有功能码参数全部下载至主控制板内

存，并将 EEPR0M 予以刷新。

3：除电机参数外的所有功能码参数下载到变频器

设置为 3,并确认后，面板显示 CP-3,变频器将操作面板中的所有功能码参数下载至主控制板内存（电机参数组和

厂家参卒组除外），并将 EEPR0M 予以刷新。

I F7.15 | LCD 语言选择（LCD 面板） I 0—2 Fo I
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F 8 组 辅 助 功 能

F8.00 加速时间 2 0.1-3600.0 机型设定

F8.01 减速时间 2 0. 1 〜3600.0 机型设定

F8.02 加速时间 3 0.1-3600.0 机型设定

F8.03 减速时间 3 0."3600.0 机型没焦

F8.04 加速时间 4 0.1 〜3600.0 机型设定

F8 ・ 05 减速时间 4 0.1-3600.0 机型设定

可以定义四种加减速时间，并可通过控制"的不同組合来选择变频器运行过程中的加减速时间 1~4, 请参见 F4.00〜

F 4 . 0 6 中 加 减 速 时 间 端 子 功 能 的 定 义 。

屮提示：加减速;时间 1在 F0.14 和 F0.15 中定义。

I F8.06 |加减速时间单位选择 | 0〜2 | 0 |

0：秒，1* 分，2： 0.1 秒 本功能码定义了加曜时间的单位。

F8.07 点动正转坛行频率设定 0.00-【F0.ll】上限频率 5.00

F8.08 点动反转运行频率设定 0.00〜【F0.ll】上限频率 5.00
F8.09 点动加速时间设定 0. 1-3600. Os 机型设定

F8.10 点动减速时间设定 0.1 〜3600. Os 机型设定

F8.ll 点动冋隔时间设定 0. 1-100. Os 0.1

F8.07-F8.11 定义点动运行时的相关参氮如图 F8-1际，tl、t3 为实唾行的点动加速和艇时间: t2为点动时冋；

t4 为点动间隔时冋(F8.ll) ； fl 为正转点动运行频率(F1.20) ； f2 为反转点动潁 f 频 率(F8.08).实际运行的点

动加速时间 tl按照下式确定：

tl=F8.07*F8.09/F0.10

同理，实际运行的点动减速时间 t3 也可如此确定，

t3=FB.08«F8.10/FO. 10

其中 F0.10 为最大输出频率。

图 F8-1 点动运行图

F8.12 频率 1 0.00〜上限频率 0.00

F8.13 跳联頫率 1范围 0.00〜上限频率 0.00

F8.14 KK 频率 2 0.00〜上限频率 0.00

F8.15 職濒率 2范围 0.師〜上限频率 0.00

F8.16 晒频率 3 0,師〜上限频率 0.00

F8.17 跳跃频率 3范围 0.00〜上限频率 0.00
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上功能码是为了让变频器的输出顿率避开机械负载的共撮频率点而设置的功能.变额器的设定额率按照 下图的方

式可以在某些频率点附近作跳跃式给定，其具体話义是变频器的频率始终不会在跳跃频率范围内稳 定运行，但加减速

过程中会经过这个范围。

图 F8-2 跳跃频寧示意图

I F8.18 |设定频率低于下限频率时动作 | 0〜2 | 0 |

0：以下限频率馬行

当设定频率低于下限频率设定值（FO. 12）时.变频器以下限频率运行.

1.经遞退时间后零顿运行

当设定频率低于下限频率设定值（FO.12）时，经延退时间（F8.19）后，变颇器以零頻运行。

2：经延退时间后停机

当设定频率低手下限频率设定值（FO.12）时，经延迟时甲（F8.19）后，变频器停机.

|F8.19 |频率低于下限频率时停 W8B 迟时间 | 0.0〜3600. Os | 10.0 |

详见 F8.18 参半说明，

| F8.20 | 零频制动电流 | 0.0〜150.0% | 0.0 |

该参数是电机亨定电流的百分比。

| F8.21 | 正反转死区时间 | 0.0~100.0s | 0.0 |

变频器由正向活转过渡到反向运转，或者由反向运转过渡到正向运转的等待时间，如下图所示的 tl,其切 换过渡等

待频率还与 F8. 22 的设置有关，

| F8.22 |减速时间 4 |。〜1 | 0

0：过零频切换

1：过起动频率切换
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F8.26 | FDT1 检出方式 丨 0〜1 0

0：速度设定值

1:速度检测值

F8.27 FDT1 水平设定 0.00Hz〜[F0.11]上限频率 50.00

F8.28 FDT1 滞后值 0.0〜100.0%* [F8. 27] 2.0%

F8.29 FDT2 检出方式 0〜1 0

0：速度设定值

1：速度检測值

F8.30 FDT2 水平设定 0.00Hz〜[F0.11]上限频率 25.00

F8. 31 FDT2 滞后值 0.0〜100.0%* [F8.30] 4.0%

以上功能码（F8.26〜F8.31）是对功能码 F5.00〜F5.03的第 4, 5 号功能的补充说明，当变频器输出频 率上升超过

高于 FDT 电平设定设定值时，输出有效信号（集电极开路信号，电阻上拉后为低电平）,当输出 频率降到低于 FDT 信

号 （ 设 定 值 - 滞 后 值 ） 时 ， 输 出 无 效 信 号 （ 高 阻 态 ） . 如 下 图 所 示 ：

F9组保护参数

F8.24 停机宜流制动电流維持时间 0.0-100.0S 0.0

F8.25 频率到达 FAR 检测宽度 0.0〜100.0%*【F0.10]最大频率 100.0%

| F8.23 |紧急停车备用减速时间 | 0.1〜3600. OS | 1. 0 |

详见开关量输入端子（F4.00〜F4.06）中的 10 号功能说明。

该功能是对功能码 F5. 00〜F5. 03 的第 6 号功能的补充说明，当变频器的输出频率在设定频率的正负检 出宽度

内，端子输出有效信号（集电极开路信号，电阻上拉后为低电平）。如下图所示。
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| F9.00 |电机过載保护选择 |。〜2 | 1 |

0：禁止

没有电机过载保护（谨慎使用）.

1：普逋电机（电子热继电器方式，低速补偿）

由于普通电机在低速运行下的散热效果变差，相应的电机热保护值也应作适当调整，这里所说的带低速 补標特性，

就是把运行频率低于 30Hz的电机过發保护阁值下调。

2;变频电机（电子热继电器方式，低速不补偿）

由于变频专用用机的散热不受转速影响，不需要进行中速运行时的保护值调整•

I F9.01 | 电机过栽酚系数 | 20.0%〜120.0% | 100.0% |

为了对不同型号负载电机实施有效的过载保护，需要合理设置电机的过裁保护系数，限制变频器允许输 出的鼓大

电流值。电机过载保护系数为电机额定电流值对变频器额定输出电流值的百分比.

当变频器驱动功率等级匹配的电机时，电机过载保护系数可以设定为 100%.如下图所示：

图 F9-1 电机过裁保护曲线

当变频器容最大于电机容最时，为了对不同规格的负義电机实施有技的过叙保护.需合理设置电机的过 载保护系

数如下图所示：

SF9-2电机过载保护系数设定示意图

电机过巍保护系数可由下面的公式确定：

电机过叙保护系数=允许最大负莪电流/变頻器额定输出电流 X100%, —般情况下，最大负教电流是指负 载电机的

额定电流。行时的保护值调整。

| F9.02 |欠压保护动作选择 | 0〜1 丨 0 |

0：禁止

1=允许（欠压视为故障）

F9.03
欠压保护水平 2207s 180-280V 200V

380V： 330-480V 350V
机型设定

本 功 能 码 规 定 了 当 变 频 器 正 常 工 作 的 时 候 ， 直 流 母 钱 允 许 的 下 限 电 压 •
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意 ，

电网电压过低时，电机的输出力矩会下降.对于恒功率负裁和恒转笙负载的场合，过低的电网电压将增 加变频器输入输

出电流，从而降低变频器运行的可靠性.因此，当在低电网电压下长期运行的时候，变频器 功率需降额使用*

F9.04 过压限制水平
220V： 350〜390Y 370V

380V： 550〜780Y 660V
机型设定

过压限制水平定义了电压失速保护时的动作电压.

F9.05 减速电压限制系数 0-100 0＞过压蚁时无效 机型设定

减速过程中，此值越大，抑制过压能力越强.

F9.06 电流限制水平（仅 V/F模式有效）
G型：80%~200%注分器额定电流］酬

P型：80%〜200%峨频器额定 电流

120%

机型设定

电 流 限 幅 水 平 定 义 了 自 动 限 流 动 作 的 电 流 阁 值 ， 其 设 定 值 是 相 对 于 变 頻 器 额 定 电 流 的 百 分 比 。

普通 VF模式下，加速和恒速运行时用 F9.06限幅；矢量 VF 模式下，加速运行时用网.06 限幅.恒速运 行时无限

幅处理：季矢最模式下，恒速运行中限幅只与 F2.20~F2.21 有关。

I F9.07 |弱磁区电流限制选择 | 0〜1 I 0 I

。；由 F9.06的电流限制水乎来限制

输出频率在 50Hz 以内时,由 F9.06 来限幅。

1：由 F9.06折算的电流限制水平来限制

输出频率大于？0Hz 时，由 F9.06 折算的电流来限幅.

I网.08 |加速电流限制系数 |。〜100 0,加速电流限制无效|机型设定 I

加速瞧中，些值越大'抑制过流能力趙强，

| F9.09 |恒速电流限制使能 | 0〜1 |1 丨

0：无效

1：有效

F9.10 掉载检出时间 0. 1S 〜60.0S 5.0

F9.11 掉载检出水平 Q.0〜100.0%*变频器额定电流 0.0%

0：掉裁检测无效

掉截检出水平（F9. 11）定义了掉裁动作的电流阀值，其设定值是相对于变频器额定电流的百分比.

掉载检出时间（F9.10）定义了变频器输出电流持续小于掉哉检出水平（TO. 11）超过一定时冋后，输出 掉载信号•

掉 载 状 态 有 效 即 变 频 器 工 作 电 流 小 于 掉 载 检 出 水 平 并 且 保 持 的 时 间 超 过 掉 载 检 出 时 间 .

图 F9-3 掉载检出示意图

F9.12 过载预报警水平
G型：20%~200%洩频器额定电流 160%

机型设定





图阶 4 闭环反■丢失检出时序图

第 75页共 112页

高性熊由流矢景变顔罂 第八童 EMC（电磁兼容性）

P 型：20%〜200%破频器额定 电流

120%

过栽预报警主要对变额器过栽保护动作前过栽状况的监控,过栽预报警水平定义了过栽预报警动作的电 流阀值，

其垓定值臂对与变姗額定电流的百分比.

I F9.13 | 过栽额报警延时 | 0.0~300s |10.0 |

过載预报警延时定义了变频器输出电流从持续大于过栽预报警水平幅度（F9.12）,到输出过载预报警信号间的蛔时间.

通过对参数 F9.12、F9.13 的设定，变频器的输出电流大于过栽预报警水平幅度〈F9.12〉时， 優过延

时（F9.13）处理，变姗输出预报警信号，即操作项板显示％-09.。

I F9.14 | 剛检测阀值 |。.0~0~9。.。1 | 65. （TC |

详见参数 F5.；»〜F5.03 中的 51 号功能说明.

IF9.15 |输入籀出嚇时选择 | 0〜3 I机遼设定 I

0.您禁止

1：输入禁止，输出允许

2:输入允许，输出禁止

*均允许 7.5期？内出厂默认选项 1,11 廂以上出厂默认項项 3.

IF9.16 |输入映相时延起时间 —|O.QS〜30.0S | 1.0 |

选择输入缺相保护有效，并出现输入缺相故障时，变频器经过 F9.16 定义的时间后，保护动作四-12”, 并自由

停机。

| F9.17 |输出 WflWQI 疑 | 0%〜100%遂類器额定电流 | 50% |

当电机实际输出电流大于额定电流*【F9.17】时，如果输出缺相保护有效，则经过 5S的延退时间后， 变频器保

护动作压尹丄并自由停机.

IF9.18 |输出电流不平衡检测系数 | 1.00〜3.00 丨 1.00 |

如果三相输出电流中的最大值与最小值的比值大于此系軌并且持续时间超过 10 秒钟时，变频器报输出 电流不平衝

街故障 E-凱 F9.08=1.0。时，输出电流不平娜测无效。

F9.19 保留 保留 0

F9,20 PID反馈断经处理 0〜3 0

0：不动作

1：传警并以断践时刻藤率鍵持运行

2＞保护动作并自由停车

3:吿警并按设定皀模式减速至等速运行

| F9.21 | 反馈断饅检测值 |。.0~ 100.0% | 0.0% |

以 PID 给定暈的最大值做为反馈醐检測值的上限值.在反灘磁检测时间内，当 PID的反馈值持续小 于反馈断細蜘

值仲，变頻器将根据 F9.20的设置，作出傘成的保护动作.

| F9.22 | 反债断线检测时间 | 0.0~3600.0S | 10.0 |

反履断鶉发生后，保护动作前的持续时间、
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F9.23 保留 保留 0

F9. 24 RS485通讯异常动作选择 0〜2 1

0：保护动作并自由停机

1：告警并维持现状继续运行

2：告警并按设定电停机方式停机

| F9.25 | RS485通讯超时检出时间 | 0.0〜100. Os | 5.0 |

如果 RS485 通讯在超过本功能码定义的时间间隔内，没有接到正确的数据信号，则认为 RS485 通讯异常, 变频器

将按 F9.24的设置来作出相应的动作。此值设置为？.0 时不做 RS485 通讯超时检出。

| F9.26 丨面板通讯异常动作选择 丨 0〜2 丨 1 丨

0：保护动作并自由停机

1：保护动作并维持现状继续运行

2：保护动作并按磐定的停机方式停机

| F9.27 |面板通讯超时检出时间 | 0.0〜100. Os | 1.0 |

如果面板通讯在超过本功能码定义的时间间隔内，没有接到正确的数据信号，那么认为面板通讯异常，

变频器将按 F9. 26 的设置来作出相应的动作。

| F9. 28 | EEPROM读写错误动作选择 | 0-1 1 0

0：保护动作并自由停机

1：告警并继续运行

| F9. 29 |上电时输出接地保护选择（保留） | 0〜1 1 0

效
效

无
有

| F9. 30 |过速度保护动作选择（保留） | 0〜2 1 2

0：保护动作并自由停机

1：告警并减速停机

2：告警并继续运行

F9.31 过速度检测值（保留） 0. 0〜50. 0%* [F0.10]最大频率 0.0%

F9. 32 过速度检测时间（保留） 0. 0〜100. 0S 5.0

F9.33 速度偏差过大保护动作选择（保留） 0〜2 0

0：保护动作并自由停机

1：告警并减速停机

2：告警并继续运行

F9. 34 速度偏差过大检测值（保留） 0. 0〜50. 0%* [F0.10]最大频率 0.0%

F9.35 速度偏差过大检测时间（保留） 0. 0〜100. 0S 0.5

FA组 PID控制参数
通过本参数组的设置，可组成一个完整的模拟反馈控制系统。

模拟反馈控制系统：给定量用 AH输入，将受控对象物理量转换为 4〜2（hnA 的电流经变频器的 AI2输入，经 过内置

PI 调节器组成模拟闭环控制系统，如下图所示：
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PID 调节作用如下:

SFA-2 PID调节示意图

| FA.00 丨 PID 运行 SA 方式 丨 0〜1 丨 0 丨

0：自动

1：通过定义的多功能端子手动投入

| FA.01 | PID 给定选择 | 0〜6 I 0 I
0：数字给定：PID 给定置由数字给定，并由功能码 FA.02 设定，

1： All: PID 给定量由外部球值号 All (0~10V/0-2QmA)给定，

2： AI2: PID 给定量由外部模拟信号 AI2(0〜10V)给定.

3：脉冲给定：PID 给定星由外部脉肿信号给定。

4： RS485通讯:PID 给定量由通讯给定.

5：压力绘定(MPa):详见 FA. 25〜FA. 26.

6:面板电位器给宥•

||给定数字量设定 | 0.。〜100.0% | 50.0%

当釆用模拟量反馈时，该功能码实现了用操作面板来设定闭环控制的给定量，仅当闭环给定通道选择数 字给定

(FA.G1 为。)时，本功能有效。

例：在恒压供水闭环控制系统中，此功能码的设置应充分考虑远传压力表的量程和其输出反馈信号的关 系，例如

压力表的量程为。〜lOHPa,对应 0〜1QV 电压输出，我们需要 6MPa 的压力，那么就可以将给定的擞: 字量设定为 6.0

吃 这样当 PID调节穗定时，需要的压力愚是 6MPa.

| F*03 I PID反馈通道选择 | 0〜7 | 0 |

0： All： PID 反馈量由外部电模拟信号 All 给定。

1： AI2： PID 反馈量由外部模拟信号 AI2 给定。

2： AH+AI2 : PID 的反馈值由 All 与 AI2的和决定。

3： AI1-AI2! PID 的反馈值由 All 与 AI2的差值决定，当差值为负时，PID 的反馈值默认为 0。

4： MAX （All, AI2）
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5： MIN （All, AI2}

6：脉冲给定

7： RS485 通讯

| FA. 04 I PID 控制器高级特性设置 | 0000〜1001 | 000 |

LED 个位：PID 调节特性

0：正作用

当反馈信号大于 PID 的给定量，要求变频器输出频率下降（即减小反馈信号）,才能使 PID 达到平衡时,则为正特

性。如收卷的张力控制，恒压供水控制等。

1：负作用

当反馈信号大于 PID 的给定量，要求变频器输出频率上升（即减小反馈信号），才能使 PID达到平衡时, 则为负

特性。如放卷的张力控制，中央空调控制等。

LED 个位：比例调节特性（保留）

0：恒定比例积分调节

1：自动变比例积分调节

LED 百位：积分调节特性

0：频率到达上下限时，停止积分调节

1：频率到达上下限时，继续积分调节

对于要求快速响应的系统，建议取消继续积分调节

LED 千位：保留

FA.05 比例增益 KP1 0. 01 〜100. 00s 5.00

FA.06 积分时间 Til 0.01 〜10. 00s 0. 05

FA.07 微分时间 Tdl 0.01-10. 00s 0.00

0.00：无微分调节

比例增益（Kp）:

决定整个 PID 调节器的调节强度，P 越大，调节强度越大。但过大，容易产生振荡。

当反馈与给定出现偏差时，输出与偏差成比例的调节量，若偏差恒定，则调节量也恒定。比例调节可以 快速响应

反馈的变化，但单纯用比例调节无法做到无差控制。比例增益越大，系统的调节速度越快，但若过 大会出现振荡。调

节方法为先将积分时间设很长，微分时间设为零，单用比例调节使系统运行起来，改变给 定量的大小，观察反馈信号

和给定量的稳定的偏差（静差），如果静差在给定量改变的方向上（例如增加给 定量，系统稳定后反馈量总小于给定

量），则继续增加比例增益，反之则减小比例增益，重复上面的过程， 直到静差比较小（很难做到一点静差没有）就

可以了。

积分时间（Ti）:

决定 PID 调节器对偏差进行积分调节的快慢。

当反馈与给定出现偏差时，输出调节量连续累加，如果偏差持续存在，则调节量持续增加，直到没有偏 差。积分

调节器可有效的消除静差。积分调节器过强则会出现反复的超调，使系统产生振荡。积分时间参数 的调节一般由大到

小，逐步调节积分时间，同时观察系统调节的效果，直到系统稳定的速度达到要求。 微分时间（Td）:

决定 PID 调节器对偏差的变化率进行调节的强度。

当反馈与给定的偏差变化时，输出与偏差变化率成比例的调节量，该调节量只与偏差变化的方向和大小有关， 而与偏

差本身的方向和大小无关。微分调节的作用是在反馈信号发生变化时，根据变化的趋势进行调节，从 而抑制反馈信号

的变化。微分调节器请谨慎使用，因为微分调节容易放大系统的干扰，尤其是变化频率较大 的干扰。

| FA.08 | 釆样周期 T | 0.01 〜100.00s | 0.10 |

0.00：自动

釆样周期是对反馈量的釆样周期，在每个釆样周期内调节器运算一次，釆样周期越大则响应越慢，但对 干扰信号

的抑制效季越好，一般情况下不必设置。

I FA.09 I 偏差极限 | 0.0〜100.0 % | 0.0 强 |
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偏差极限为系焼反馈最与给定量的偏差的绝对值与给定量的比值，当反馈量在偏差极限范围内时，PID 调节 不动作，

如下图所示，设置合理的偏差极限可防止系统在目标值附近频繁调节，有助于提高系统的稳定性。

FA. 10 闭环预置频率 0.00〜上限频率 0.00

FA.11 预置频率保持时间 0.。〜3600. Os 0.0

本功能码定义当 PID 控制有效时，在 PID 投入运行前变频器运行的频率和远行时间。在某些控制系统中， 为了使被控

制对象快速达到预定数值，变频器根据本功能码设定,强制输出某一频率值 FA. 10 及频率保持时 间 FA.11.即当控制

对 象 接 近 于 控 制 目 标 时 ， 才 投 入 P I D 控 制 器 ， 以 提 高 响 应 速 度 。 如 下 图 所 示 ：

| FA. 12 |睡眠模式 | 0〜2 | 1 |

0：无效

1：反馈压力超过或低于睡眠阀值时睡眠

该模式为 PID 的第一种睡眠模式，如图 FA-5 所示.

2：反馈压力和输出频率稳定时睡眠

该模式为 PID 的第二种睡眠模式，有以下两种情抚（如图 EA-6 所示）:

1） 若反馈值小于给定值且大于给定值* （1-设定偏差［FA. 14］）的同时，输出频率的变化在 6%范围 以内，

维持睡眠延迟时间［FA. 17］后进入睡眠.

2） 若反馈值上升至給定值以上时，維持睡眠延迟时间［FA. 17］后进入睡眠。反之，如果反馈值下降至

苏醒同值［FA. 以下时，立即苏醒-

I FA. 13 |睡眠停机方式选择 | 0~1 I 0 I

0；减速停机

1:自由停机

IEA.14 |进入睡眠时的反馈与设定压力偏差 I 0.0〜10.0% | 0.5% I

本功能參数仅对第二种睡眠模式有效。

| FA. 15 I睡眠阀值 | 0.00~200.056 | 100.0% 1

该阀值是给定压力的百分比，本功能参数相对于设定仅对第一种睡眠模式有效•

| FA. 16 I苏醒阀值 | 0.00〜200,0% | 90.0%

图 FA-3偏差极限示意图

图 FAT 闭环预置频率运行示意图



高性能电流矢量变频器 第八章 EMC（电磁兼容性）

第80页共 112页

FA. 15 定义了变频器从工作状态进入睡眠状态时的反馈限值，如果实际反馈值大于该设定值，并且变频 器输出

的频率到达下限频率的时候，变频器经过 FA_17 定义的延时等待时间后，进入睡眠状态（即零转速运 行中）.

FA, 16定义了变频器从睡眠状态进入工作状态的反馈极限.当 PID扱性选择正特性时，如果实际的反馈 值小于该

设定值时（或当 PID 极性选择负特性时，如果实际的反愦值大于该设定值时），变频器经过 FA. 18 定义的延时等待

时间后，脱离睡眠状态，开始工作，

ffiFA-5 第一种睡眠模式示意图

SFA-6 第二种睡眠模式示意图

FA<17 睡眠延迟时间 0. 0~6000. 0S 100.0
FA. 18 苏醒延迟时间 0. 0—6000. OS 5.0

FA. 19 加泵延迟时间 0. 0—6000. OS 10.0

FA. 20 减泵延迟时间 0. 0〜6000. OS 10.0

FA. 19-FA. 20是“一拖三恒压供水”中的加减泵时间，详见 FA. 18〜FA. 21 中的 31 号与 32 号功能.

FA.21 供水使能 0〜2 0 1

0：无效

1: PFC 有效 2： SPFC 有效

注：功能码 FA. 21二 FA. 24 需硬件支持• | FA.22 |

端子接入断?

水泵投入断开延迟时间.

| 0.0〜6000.57 EgH
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FA. 23 轮询时间 0.0 〜6000. Oh 48.0

轮询时间就是定时切换变频泵的时间，该时间只在单泵工作时有效。

FA. 24 减泵下限频率 0.0 〜600. OOHZ 35. 00

当反馈压力高于设定压力时，频率下降到减泵下限频率时，经过减泵延迟时间后减泵。

FA.25 传感器量程 0. 000〜60. OOOMPa 10. 000

FA. 26 压力设定（MPa） 0.000〜[FA.25] 5.000

若 FA.01=5 时，根据现场情况，选择传感器量程（FA.25）、给定压力（FA.26）。

| FA. 27 | 主泵启动延时 | 0.0〜3600.0S | 0.3

该参数用在“一理三恒压供水”时，主辅泵切换后，主泵貝动延时。

| FA.28 |辅泵启动方式选择 | 0〜1 | 0

0：直启：该方式主要用于 7. 5KW 以下的水泵，当压力不够时直接工频启动。 1：软启：该方式主要用于一拖二时，

两台水泵分别低频启动。

FA. 29 比例增益 KP2 0.01 〜100. 00s 5. 00

FA.30 积分时间 Ti2 0.01 〜10. 00s 0.05

FA.31 微分时间 Td2 0.01-10. 00s 0.00

FA.32 PID上限截止频率 1F8. 33]〜300. 00Hz 50. 00

FA.33 PID下限截止频率 -300.00Hz〜[FA. 32] 0.00

FA. 34 睡眠频率 0.00Hz〜[F0.11] 0.00

FB组 摆频、定长、计数和定时
FB.00 摆频控制 0~1 0

0:禁止,1:有效

FB. 01 摆频运行投入方式 0〜1 0

0：自动

1：通过定义的多功能端子手动投入

FB.01选择 1,当多功能 X端子选择 35号功能，在运行时摆频投入，否则摆频无效。

FB.02 摆幅控制 0~1 0

0：固定摆幅:摆幅参考值为最大输出频率 F0.10。

1：变摆幅:摆幅参考值为给定通道频率。

FB.03 摆频停机起动方式选择 0〜1 0

0：按停机前记忆的状态起动，1：重新开始起动

FB.04 摆频状态掉电存储 0〜1 0

0：存储，1：不存储

掉电时存储摆频状态参数，该功能只有在选择“按停机前记忆的状态起动”方式下有效。

FB.05 摆频预置频率 0. OOHz〜上限频率 10.00

FB. 06 摆频预置频率等待时间 0.0 〜3600.0s 0.0

以上功能码定义了变频器在进入摆频运行方式之前或者在脱离摆频运行方式时的运行频率和在此频率 点运行的时

间。如果设定功能码 FB. 06=0（摆频预置频率等待时间），那么变频器在起动以后直接进入摆频预 置频率运行，并

且年经过了摆频预置频率等待时间后，进土摆频模式。

| FB.07 | 摆频幅值 | 0.0〜100.0% | 0.0% |

摆频幅值由 FB. 02决定其参考量，如果 FB.02=0,那么摆幅 AW =最大输出频^*FB. 07

如果 FB. 02=1,那么摆幅 AW=给定通道频率*FB. 070

匚口提示：

1:摆频运行频率受上、下限频率约束，若设置不当，则摆频工作不正常。

2:点动，PID 控制專式，摆频自动失效。

| FB.08 |突跳频率 | 0.0〜50.0% （相对摆频幅值）| 0.0% |

本功能码是指在摆频过程中，当频率到达摆频上限频率之后快速下降的幅度，当然也是指频率达到摆频 下限频率

后，快速上升的幅度。设为 0.0%则无突跳频率。
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FB. 09 摆频上升时间 0.1 〜3600. Os 5.0

FB. 10 摆频下降时间 0.1 〜3600. Os 5.0

本功能码定义了摆频运行时从摆频下限频率到达摆频上限频率的运行时间和摟分运行时从摟顎上限频 率到激頻下

限频率的运行时间.

搀频控制适用于纺织、化纤等行业及需要横动、卷绕功能的场合，其典型工作如图膑所示。

通常摆频过程如下：先按照加速时间加速到摆频预置額率(FB.05)，并等待一段时间(FB.06),再按 加减速时间过

渡到顾中心频率，然后按设定的摆频幅值〈职 07)、突跳频率(FB. 08)、摆频上升时间(FB.09) 和摆频下降时间(FB.

10)循环运行，直到有停机命令按曜时间减速停机为止.

ffiFB-1 摆频示意图

B蹄

1：中心频率可以由数字給定頻率、模拟量，脉冲，PLC 或多段速等给定.

2:点动及闭环运行时自动取消摆频.

3: PLC 与撼 5 同运行，在 PLC 段间切换时援频失效,按 PLC 阶段加减速设置过渡到 PLC 设定频率后开始脸, 停机则按

PLC阶段减速时间减速.

FB.11 保留 保留 0

FB. 12 定长控制 0〜1 0

0：禁止,1:有效

FB. 13 设定皺 0.000〜65.535㈣ 0. 000

FB. 14 实齢长度 0.000〜65.535㈣ 0. 000

FB. 15 长度倍率 0.100 〜30.000 1. 000

FB. 16 长度校正系数 0.001-1.000 1. 000

FB. 17 测員轴周长 0.10-100. OOCM 10.00

FB. 18 轴每转脉冲数(X6) 1〜65535 1000

该组功能用于实现定长停机油能。变分器从端子(X6 定义为功能 53)输入计数脉冲，根据测速轴每转 的歐冲教

(F0.18)和轴周长＜FB.17)得到计算长度。

计算长度=计数除冲数養转脉沖数 x测量轴周长

并通过长度倍率(FB.15)和长度校正系裁(FB. 16)对诚长度进行修正，得到实际长度。

实际长度=计算长度 x长度倍率*度校正系数

当实际长度(FB. 14) 2 设定长度(FB.13)后'变順器自动发出停机指令停机,再次遥行前需将实际长 度(FB.14)

滑琴或修改实际长度(FB. 14)〈设定长度(FB.13),否则无法起动，



高性能电流矢量变频器 第八章 EMC（电磁兼容性）

第83页共 112页

可用多功能输入端子来清除实际长度（输入端子定义为 46 功能，长度计数清零），该端子有效，则清 除之前的

长度计数值，该端子断开后才能正常计数及计算实际长度。

实际长度 FB. 14,掉电时自动存储。

设定长度 FB. 13 为 0 时定长停机功能无效，但长度计算依然有效。

图 FB-2 中变频器驱动电机，电机通过传送带驱动纱锭轴转动，测速轴接触纱锭，从而将纱锭的线速度 检测出来以脉

冲的形式通过计数端子传递给变频器，变频器检测脉冲，并计算出实际长度，当实际长度 2 设 定长度时，变频器自动

给 出 停 机 。

| FB. 19 |计数到达处理 | 0〜3 1 3 |

0：停止计数，停止输出

1：停止计数，继续输出

2：循环计数，停止输出

3：循环计数，继续输出

当 计 数 器 的 计 零 值 到 达 功 能 码 F B . 2 1 设 定 的 数 值 时 ， 翠 频 器 相 应 执 行 的 动 作 。

| FB.20 |计数起动条件 | 0〜1 | 1

0：上电即一直起动

1：运行状态时起动，停机状态时停止，

以上前提是有计数脉冲输入

FB.21 计数器复位值设定 [FB. 22]〜65535 0

FB. 22 计数器检测值设定 0 〜[FB.21] 0

本功能码定义了计数器的计数复位值和检测值。当计数器的计数值到达功能码 FB. 21 所设定的数值时， 相应的

多功能输出端子（计数器复位信号输出）输出有效信号，并且对计数器清零。

当计数器的计数值到达功能码 FB. 22 设定的数值时，在相应的多功能输出端子（计数器检测信号输出） 输出有

效信号。如果继续计数而且超过了功能码 FB. 21 设定的数值，在计数器清零的时候，该输出有效信号 撤销。

如下图所示：将可编程继电器输出设为复位信号输出，开路集电极输出 Y1 设为计数器检测输出，FB. 21 设为 8,

FB.22设为 5。当检测值为“5”时，Y1 输出有效信号并一直维持；当到达复位值“8”时，继电器输出一 个脉冲周期

的有效信号并将计数器清零，同时 Y1,继电器均撤销输出信号。

定长停机功能应用举例:

图 FB-2 长停机功能举例图
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图 FB-2 计数器复位设定和计数器检测设定示意图
| FB. 23 |定时到达处理 | 0〜3 1 3

0：停止定时，停止输出

1：停止定时，继续输出

2：循环定时，停止输出

3：循环定时，继续输出

当计数器的计数值到达功能码 FB. 25 设定的数值时，变频器相应执行的动作。

| FB. 24 |定时起动条件 | 0〜1 1 1

0：上电即一直起动

1：运行状态时起动，停机状态时停止

| FB. 25 |定时时间设定 | 0-65535S 1 0

FC组简易 PLC、多段速
| FC.00 | PLC运行模式选择 | 0〜3 I 0 I

0：单循环后停机

变频器完成一个单循环后自动停机，此时需要再次给出运行命令才能起动。若某一阶段的运行时间为 0, 则运行

时跳过该阶段直接进入下一阶段。如下图所示：

图 FC-1 PLC 单循环后停机示意图

1：单循环后保持最终值运行

变频器完成一个单循环后自动保持最后一段的运行频率、方向维持运行。如下图所示:
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图 FC-4 PLC 起动方式 1

2：从停机（故障）时刻的阶段、频率开始起动

运行中停机（由停机命令、故障或掉电引起），变频器不仅自动记录当前阶段已运行的时间而且还记录 停机时刻

的运行频率，再起动后先恢复到停机时刻的运行频率，频率余下阶段的运行，如下图所示：

图 FC-5 PLC起动方式 2

C□注意：

［阶関 2 已

阶段 1 I 运行时间 I

ai :阶段 1 加速时间 fi：阶段 1■頻率 az :
阶段 2 加速时间 fs：阶段 2 頻率 as :阶段
3 加速时间 fa：阶段 3 頻率 d2:阶段 2 減
速时间

图 FC-2 PLC单循环后保持示意图

2:有限次连续循环

变频器根据 FC. 04设定的有限次连续循环次数，决定 PLC运行的循环次数，到达循环运行次数后停机。FC. 04=0,

变频器不运行。

3：连续循环

变频器完成一个循环后自动开始进行下一个循环，直到有停机命令时才会停机。如下图所示：

PLC运行

RUN命令

| FC.01 | PLC 运行投入歲

图 FC-3 PLC 连续循环示意图

0：自动,

| FC.02
1:通过定义的多功能端子手动投入

PLC 运行掉电记忆 | 0-1

0：不记忆 掉电时不记忆 PLC运行状态，上电后再起动从第一段开始运行。

1：记忆掉电时刻的阶段、频率

掉电时记忆 PLC 运行状态，包括掉电时刻阶段、运行频率、已运行的时间。上电后再起动，自动进入该 阶段，以

该阶段定*的频率继续剩余时间的运行。

| FC.03 | PLC 起动方式 | 0〜2 | 0 |

0：从第一段开始重新起动

运行中停机（由停机命令、故障或掉电引起），再起动后从第一段开始运行。

1：从停机（故障）时刻的阶段开始起动

运行中停机（由停机命令、故障或掉电引起），变频器自动记录当前阶段已运行的时间，再启动后自动进入该阶

段，以该阶段定义的频率继续剩余时间运行，如下图所示；

ah 阶段 1 加速时间 fl：阶段 1 频率 32：阶

段却速时冋 f2:阶段 2 频率 a3：阶段珈速时

冋 f3：阶段 3 频率 d2:阶段 2 减速时冋
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方式 1、2的区别在于方式 2 比方式 1 多记忆了一个停机时刻的运行频率，而且再起动后从该频率继续 运行。

FC. 04 有限次连续循环次数 1〜65535 1

FC. 05 PLC运行时间单位选择 0〜1 0

0： s , 1： m

FC. 06 多段速频率。 一上限频率〜上限频率 5.00

FC. 07 多段速频率 1 一上限频率〜上限频率 10.00

FC. 08 多段速频率 2 一上限频率〜上限频率 15.00

FC. 09 多段速频率 3 —上限频率〜上限频率 20.00

FC. 10 多段速频率 4 —上限频率〜上限频率 25.00

FC. 11 多段速频率 5 一上限频率〜上限频率 30.00

FC. 12 多段速频率 6 一上限频率〜上限频率 40.00

FC. 13 多段速频率 7 一上限频率〜上限频率 50.00
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FC. 14 多段速频率 8 一上限频率〜上限频率 0.00

FC. 15 多段速频率 9 —上限频率〜上限频率 0.00

FC. 16 多段速频率 10 —上限频率〜上限频率 0.00

FC. 17 多段速频率 11 一上限频率〜上限频率 0.00

FC. 18 多段速频率 12 —上限频率〜上限频率 0.00

FC. 19 多段速频率 13 —上限频率〜上限频率 0.00

FC. 20 多段速频率 14 — 上限频率〜上限频率 0.00

FC.21 多段速频率 15 —上限频率〜上限频率 0.00

多段速的符号决定运转的方向，负表示反方向运行。频率输入方式由 F0. 03=7 设定，起停命令由 F0.02 设定。

FC. 22 第 0 段速加减速时间 0〜3 0

FC. 23 第 0 段速运行时间 0. 0〜6553. 5S(M) 0 0

FC. 24 第 1 段速加减速时间 0〜3 0

FC. 25 第 1 段速加减速时间 0. 0〜6553. 5S (M) 0 0

FC. 26 第 2 段速运行时间 0〜3 0

FC. 27 第 2 段速运行时间 0.0〜6553. 5S(M) 0 0

FC. 28 第 3 段速加减速时间 0〜3 0

FC. 29 第 3 段速运行时间 0. 0-6553. 5S (M) 0 0

FC. 30 第 4 段速加减速时间 0〜3 0

FC.31 第 4 段速运行时间 0. 0〜6553. 5S(M) 0 0

FC. 32 第 5 段速加减速时间 0~3 0

FC. 33 第 5 段速运行时间 0. 0〜6553. 5S (M) 0 0

FC. 34 第 6 段速加减速时间 0〜3 0

FC. 35 第 6 段速运行时间 0. 0-6553. 5S (M) 0 0

FC. 36 第 7 段速加减速时间 0〜3 0

FC. 37 第 7 段速运行时间 0. 0〜6553. 5S (M) 0 0

FC. 38 第 8 段速加减速时间 0〜3 0

FC. 39 第 8 段速运行时间 0. 0〜6553. 5S(M) 0 0

FC.40 第 9 段速加减速时间 0〜3 0

FC.41 第 9 段速运行时间 0.0〜6553. 5S(M) 0 0

FC.42 第 10 段速加减速时间 0〜3 0

FC.43 第 10 段速运行时间 0. 0〜6553. 5S (M) 0 0

FC. 44 第 11 段速加减速时间 0~3 0

FC.45 第 11 段速运行时间 0. 0〜6553. 5S (M) 0 0

FC.46 第 12 段速加减速时间 0〜3 0

FC. 47 第 12 段速运行时间 0. 0〜6553. 5S (M) 0 0

FC. 48 第 13 段速加减速时间 0〜3 0

FC.49 第 13 段速运行时间 0. 0〜6553. 5S (M) 0 0

FC. 50 第 14 段速加减速时间 0〜3 0

FC.51 第 14 段速运行时间 0. 0〜6553. 5S(M) 0 0

FC. 52 第 15 段速加减速时间 0〜3 0

FC. 53 第 15 段速运行时间 0.0〜6553. 5S(M) 0 0

上述功能码用来设置可编程多段速的加减速时间和运行时间。16 段速加减速时间可以由第 1〜4 段加减 速时间分

别设定；16 段运行时间可以由第 X 段运行时间分别设定。

16 段速加减速时间设为 0,代表加减速时间 1 (F0.14〜F0.15)；设为 1, 2, 3 分别代表加减速时间 2 (F8.00〜

F8.01)、3(F8.02〜F8.03)、4 (F8. 04〜F8. 05)。(X 取 0〜15) ° 由注意：

1： PLC 某一阶段运行时间设置为 0时，该段无效。

2：通过端子可以对 PLC过程进行投入、暂停、复位等控制，请参考 F4 组端子功能定义。

3： PLC 阶段运行方向由频率正负以及运行命令共同决定。单机实际运行方向可由外部方向命§实时更改。

| FC. 54 1 保留 1 保留 1 0
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Fd组 RS485通讯参数

| Fd.00 1 协议选择 | 0〜1 1 0

通讯协议选择

0： MODBUS ,1:自定义

| Fd.01 1 本机地址 | 0-247 11

0：广播地址

1〜247：从站在 485 通讯时，该功能码用来标识本变频器的地址。

庄注意：

Fd.01 设置 0 为广年地址，只能接收和执行上位机的命令，而不会应答上位机。

| Fd.02 I通讯波特率设置 | 0〜5 | 3 |

0： 2400BPS

1： 4800BPS

2： 9600BPS

3： 19200BPS

4： 38400BPS

5： 115200BPS

本功能码用来定义上位机与变频器之间的数据传输速率，上位机与变频器设定的波特率应一致，否则通 讯无法进

行，波特考设置越大，数据通讯越快，但设置过&会影响通讯的稳定性。

| Fd.03 |数据格式 | 0〜5 I 0 ~1

(N, 8, 1) for RTU

(E, 8, 1) for RTU

(0, 8, 1) for RTU

(N, 8, 2) for RTU

(E, 8, 2) for RTU

(0, 8, 2) for RTU

注意：ASCII 模式暂时保留 上位机与变频器设牢的数据格式应一致，否则无法正常通冊

| Fd.04 |本机应答延时 | 0〜200ms | 5 |

本功能码定义变频器数据帧接收结束，并向上位机发送应答数据帧的中间时间间隔，如果应答时间小于 系统处理

时间，则以系统处理时间为准。如果延时大于系统处理时间，则系统处理数据后，要延时等待，宜 到应答延迟时间到,

才向上位机发送数据。

| Fd.05 |传输回应处理 | 0〜1 I 0 I

0：写操作有回应

变频器对上位机的读写命令全都有回应。

1：写操作不回应

变频器对上位眺的读命令全都有回应，对写命令无回应，以提高通讯效率。

| Fd.06 | 比例连动系数 | 0.01 〜10.00 | 1.00 |

本功能码用来设定变频器作为从机通过 RS485 接口接收到的频率指令的权系数，本机的实际运行频率等 于本功能

码值乘以通过 RS485接口接收到的频率设定指令值。在连动控制中，本功能码可以设定多台变频器 运行频率的比例。

| Fd.07 |通讯模式选择 | 00〜21 | 00 |

LED 个位：通讯模式选择

0；通用模式 1： MD380模式

LED 十位；广播频率源选择

0：主机设定频率

1：主机频率源 A
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FE. 01 能耗制动起始电压
220V： 340〜380V

380V： 660〜760V

360V

680V
机型设定

FE.02 能耗制动回差电压
220V： 10-100V

380V： 10〜100V

5V

10V
机型设定

FE.03 能耗制动动作比例 10-100% 100%

以上功能码用来设置变频器内置制动单元动作的电压阀值、回差电压值及制动单元使用率。如果变频 器内部直

流侧电压高于能耗制动起始电压，内置制动单元动作。如果此时接有制动电阻，将通过制动电阻释 放变频器内部泵升

电压能量，使直流电压回落。当直流侧电压下降到某一数值（起始电压-制动回差）时， 内置制动单元关闭。

| FE.04 |停电再起动设置 | 0〜2 I 0 —I

0：禁止：停电后再上电时，变频器不会自动运行。

1：从起动频率处起动：停电后再上电时，若满足起动条件则变频器等待 FE. 05 定义的时间后，变频器将自 动从起动

频率点开始起动运行。

2：主机频率源 B

LED百位：保留

LED千位：鲍

| Fd.08 一 |通讯显示选择• 0000〜4444 | 000

LED个位：通讯母线电压显示选择

0：

1：

2：

3：

4：

正常显示 放

大 10 倍 放大

100 倍 缩小

10倍 缩小

100 倍

LED十位：通讯电流显示选择

0：

1：

2：

3：

4：

正常显示 放

大 10 倍 放大

100 倍 缩小

10倍 缩小

100 倍

LED百位：运行频率显示选择

0：

1：

2：

3：

4：

正常显示 放

大 10 倍 放大

100 倍 缩小

10倍 缩小

100 倍

LED千位：保留

FE组 高级珂能及性能参数
I FE.00 |能耗制动功能设定 | 0〜2

效

有

效
时

有
速

效

程
减

无

全
仅

012

2：转速追踪起动：停电后再上电时，若满足启动条件则变频器等待 FE. 05定义的时间后，变频器将自动以

转速跟踪方式起动运行。
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I FE.05 |停电再起动等待时间 | 0.0〜60. OS | 5.0 |

在再起动的等待时间内，输入任何运行指令都无效.如输入停机指令，变频器则自动解除转速跟踪再起 动状态，回

到正常的停机状态。

△注意

1：停电再起动有效还与 F9.02 的设置有关，此时须将 F9.02 设置为 0.

2：本参数会导致非预期的电机起动，可能会对设备及人员带来潜在伤害，请务必谨慎使用。

FE. 06 故障自动复位次数 0-100 0

FE. 07 故障自动复位间隔时间 0. 1~60. 0S 3.0

100：表示次数不限制，即无数次

在运行过程中出现故障后，变频器停止输出，并显示故障代码•经过 FE. 07设定的复位间隔后，变频器 自动复位

故障并根据设定的起动方式重新起动运行.

故障自动复位的次数由 F& 06 设定.故障复位次数设置为。时，无自动复位功能，只能手动复位，FE.06 设 定为 100

时，表示次数不限制，即无数次。

对于 IPM 故障、外部设备故障等，变频器不允许进行申复位操作.

| FE.O8 |冷却风扇控制 | 0〜1 I 0 I

0:自动控制模式

1：通电过程一宜运转

I FE.09 |运行限制功能密码 | 0〜65535 | 0 |

默认情况下，该密码为 0,可以进行 FE. 10. FE. 11 项设置；当有密码时，必须密码验证正确后，才能进行 FE,10,

FE,11 项设置*

无需运行限制審码功能时，该功能码设置为 0。

设置运行限制密码时，输入五位数，按\刖皿丿键确认，一分钟后密码自动生效。

需要更改密码时，选择 FE.09 功能码，按下键进入密码验证状态，密码验证成功后，进入修改状 态，输入新密码，并

按〔ENTER J键确认，密码更改成功，一分钟后，密码自动生效；清除密码，运行限制 ,密码设为“00000 唧，可

IBB— |运行限制功能选择 丨 0〜1 丨 0 |

0；禁止

1;有效

限制运行时，只要变频器累积运行的时间超过 FE. 11 设定的时间，变频器保护动作并自由停机，操作面 板显示 E-26

（RUNLT）.要想清除该故障，只要正确验证 FE. 09 （运行限制密码），再将 EE. 10 （运行限制功能 选择）设置成

“ 0 ” （ 无 效 ） ， 即 可 清 除 运 行 限 制 故 障 .

FE. 11 限制时间 0 〜65535h
。 1

注；本身能参数不能被初始化详见 FC. 09说明

FE. 12
瞬间掉电降频点 220V： 180V~330V 250V

380V： 300V〜550V 450V
机型设定

如果变频器母线电压下降到低于 FE. 12*额定母线电压值，并且瞬停不停控制有效时，瞬停不停开始动作•

FE. 13 瞬间掉电频率下降系数 1-100 0：瞬停不停功能无效
。 1

|FE. 14 I 下垂控制 | 0.00〜10.00HZ I 0,00 |

0.00：下垂控制功能无效。

当多台变频器驱动同一负载时，因速度不同造成负荷分配不均衡，使速度较大的变频器承受较重负载。 下垂控制

图 FE-1 能耗制动示意图
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特性为随着负载增加使速度下垂变化，可以使负荷均衡分配；此参数调整速度下垂的变频器的频率 变化量。

当 F0. 18=1 （声频模式）时，该功能码的取值上限我 100.0Hz。

|FE.15 I 转速追踪等待时间 | 0.1〜5.0S | 1.0

在变频器转速項踪开始之前，经过该延时后再开始追擘。

|FE. 16 I 转速追踪电流限幅水平 I 80%〜200%*变频器额定电流 1100% I

在转速追踪过程中，该功能码起到自动电流限幅的作用，当实际电流达到该阀值（FE.16）时，变频器

降频限流，然后再舉续追踪加速；其设定值是相对于变频譽额定电流的百分比。

| FE. 17 |转速追踪快慢 | 1〜125 | 25 |

转速追踪再起舉时，选择转速追踪的快慢。参数越小,追踪速度越快。但过快可能引起項踪不可靠。

| FE. 18 | PWM 模式 | 0000〜1311 | 0001 |

LED 个位：PWM 合成方式

0：全频七段

电流输出平稳，全频段功率管发热量较大。

1：七段转五段

电流输出平稳，低频段功率管发热量较大，高频段功率管发热量较小。

LED 十位：PWM 温度关联

0：无效,L 有效

该房能选择有效，若散热器温度达到警戒值（50-C）时，变频器将自动降低载波频率，直到散热器温度不再超过

警戒值为止°

LED 百位：PWM 频率关联

0：均无效

1：低频调整，高频调整

2：低频不调整，高频调整

3：低频调整，高频不调整

PWM温度关联时，散热器温度达到警戒值（5（TC）后，若低频和高频不调整，载波频率保持不变；若低 频和高

频调整，变频器将自动降低载波频率。

LED 千位：柔性 PWM 功能

0：无效,1；有效

该功能选择有寧时，通过改变 PWM 的实现方式来降低申磁干扰，减小电机噪声。

| FE. 19 | 电压控制功能 | 0000〜3112 | 1102 |

LED 个位：AVR 功能

0：无效

1：全程有效

2：仅减速时无效

AVR 即电压自动调节功能。当变频器的输入电压和额定值有偏差时，通过该功能来保持变频器的输出电压的 恒定，以

防止电机工作于过电压状态。该功能在输出指令电压大于输入电源电压时无效。在减速过程中，如 果 AVR 不动作，则

减速时间短，但运行电流较大；AVR 动作，电机减速平稳，运行电流较小，但减速时间较 长。

LED 十位：过调制选择

0：无效，1：有效

过调制功能是指变频器通过调整母线电压利用率，来提高输出电压，过调制有效时，输出谐波会增加。 如果长期

低压重载运行或高频（超过 50HZ）运行力矩不够，可以打开此功能。

LED 百位：死区补偿选择

0：无效，1；有效

若遍矗有效时，在所有的控制方式下，全频死区补偿。此功能主要用于厂家调试，不建议客户设置。

LED 千位：震荡抑制选择

0：无效
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1：農務抑制模式］

2：履鹽抑制模式 2

3：晨蒲抑制模式 3

模式 1 作用时，PSM 模式强制为五段式；模式 2 作用时，保持原来的模式不变，这两种模式可逋过晨荡 抑制系数

（FE. 27）来调节。

遇到特殊场合，若前两种模式抑制不了震荡，就用模式 3,通过参数 FE.27 （度荡抑制系数〉与 FE.28 （農荡抑

制电压）一起调节•

过压限制水平设置答低时，开启该功能可适当缩短减速时叫过压限制水平设置较高时，不需譽开启该功能. | FE.22|

节能控制系教 | 0〜100 | 0 |

此参数设置越大.节能效果越显著，但可能会带来运行不稳定因素.本功能仅对普通 V/F 控制有效，设 置为 0 时无

效，

I FE.23 |多段速优先级使能 丨 0〜1 | 0 |

无效，1;多段項优先于 F0.03 给定

I FE.24 |点动优先级使能 | 0~1 I 0 I

0：无效＞ 1：变频器运行时，点动优先级最高

| FE.25 1特殊功能 | 0000〜0001 1 10 1

LED 佃：A02 与 DO 输出选择 0： A02 有效， 1： D0 有效

LED 十位；IPM 故障设置

0:屏蔽该故障，h 该故障有效 LED 百位；输入缺相故障复位选择

0:不能复位,1=电源正常后可以复位 LED 千位：保留

FE. 26 振薄抑制上限频率 0. 00—300. 00Hz 50.00

FE. 27 振荡抑制暴数 1-500 50

FE. 28 振荡抑制电压 0. 0-25.附电机额定艘 5.0

FE.27〜FE.28 芝见 FE.19 说明

I FE.29 | 用户密码 | 0~65535 | 0 |

用户密码设定功能用于禁止非授权人员査阅和修改功能参数* 为了避免误操作，小于 10的用户密码无效.

设置用户密码时，输入不小于 10的任苴数，莺皿蛀 J 键确认,3分钟后密码自动生效。

需要更改密码时，塑择 FE《9 功能码.按下気 Q键进入密码验证状态，密码验证成功后，进入修改状态, 输入新密码，

并按（冲血）键确认.密码更改成功，3 分钟后，密码自动生效。

FE. 20 振荡抑制起始频率 0. 00-300.00 机型设定

FE. 21 磁通制动选择 0-100 0

图 FE-2 AVR功能示意图

密码请务必妥善保管，如果遗忘，谙向厂家寻求服务。

该参数用于调节变频器在减速过程中磁通制动的能力。此值越大，磁通制动能力越强。在一定程度上减 速时间越

短，该摻数一般不需要设置，此值为。时，表示该功能无效。



高性能电流矢量变频器 第八章 EMC（电磁兼容性）

第93页共 112页

□□提示：

用户请保存好密码，如有遗失请向厂家咨询。

FE.30 控制软件版本号 1. 00 〜99. 99 1.01

FE.31 面板软件版本号 1. 00 〜99. 99 1.00

以上功能码用于指示变频器的相关信息，只可査看，不可修改。

| FE.32 1 逐波限流与防过压动作选择 | 0000〜1111 | 0011

LED 个位：逐波限流加速中选择

0：无效，1：有效

LED 十位：逐波限流减速中选择

0：无效，1：有效

LED 百位：逐波限流恒速中选择

0：无效，1：有效

LED 千位：防过压动作选择

0：无效，1：有效

| FE.33 1 变频器额定功率 | 0.4〜999.9KW (G/P) 1 机型设定 1

本功能码用于指示变频器的相关信息，只可査看，不可修改。

监控参数
d-00 输出频率（转差补偿前） 0.00〜最大输出频率[F0.10] 0.00

d-01 输出频率（转差补偿后） 0.00〜最大输出频率【F0.10] 0.00

d-02 输出频率（转差补偿后） 0.00〜最大输出频率[F0.10] 0.00

d-03 输出频率（转差补偿后） 0.00〜最大输出频率【F0.10] 0.00

d-04 输出频率（转差补偿前） 0.00〜最大输出频率[F0.10] 0.00

d-05 输出电流 0. 0-6553. 5A 0.00

d-06 输出电压 0 〜999V 0.00

d-07 输出转矩 -200. 0〜+200. 0% 0.0%

d-08 电机转速 0~36000RPM/min 0.00

d-09 电机功率因数 0. 00-1.00 0.00

d-10 运行线速度 0. 01 〜655. 35m/s 0.00

d-11 设定线速度 0. 01 〜655. 35m/s 0.00

d-12 母线电压 0 〜999V 0

d-13 输出电压（V） 0 〜999V 0

d-14 PID设定值（V） 0.00 〜10. 00V 0.00

d-15 PID反馈值（V） 0. 00〜10. 00V 0.00

d-16 模拟 ax An 0.00 〜10. 00V 0.00

d-17 模拟输入 AI2 0.00 〜10. 00V 0.00

d-18 脉冲频率输入 0. 0—50. 0kHz 0.00

d-19 模拟输出 AO1 0.00 〜10. 00V 0.00

d-20 模拟输出 AO2 0. 00-10. 00V 0.00

d-21 输入端子状态 0〜FH 0

d-22 输出端子状态 0〜FH 0

d-23 变频器运行状态 0〜FFFFH 0

O-FFFFH

BITO：运行/停机

BIT1：反转/正转

BIT2：零速运行

BIT3：保留

BIT4；加速中

BIT5：减速中
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BIT6：恒速运行中

BIT7：预励磁中

BIT8：电机参数调谐中

BIT9：过流限制中 BIT10：过压限制中 BIT11：转矩限幅中

BIT12：速度限幅中

BIT13：速度控制

BIT14：转矩控制

BIT15：保留

d-24 多段速当前段数 0〜15 0

d-25 保留 — 0

d-26 保留 — 0

d-27 当前计数值 0-65535 0

d-28 设定计数值 0〜65535 0

d-29 当前定时值（S） 0〜65535S 0

d-30 设定定时值（S） 0—65535S 0

d-31 当前长度 0.000〜65. 535（KM） 0.000

d-32 设定长度 0. 000〜65. 535（KM） 0.000

d-33 散热器（IGBT）温度 1 0.0'C-+110.0*C 0.0

d-34 散热器（IGBT）温度 2 o.o-c〜+iio.（rc 0.0

d-35 本机累积运行时间（小时） 0〜65535H 0

d-36 本机累积通电时间（小时） 0-65535H 0

d-37 风扇累积运行时间（小时） 0—65535H 0

d-38 累积用电量（低位） 0〜9999KWH 0

d-39 累积用电量（高位） 0〜9999KWH （*10000） 0

d-40 PID压力反馈 0.00〜60. 00 （MPa、Kg） 0.00

d-41 输出功率 0. 0〜6553. 5KW 0.0

d-42 专用机型监控参数（保留） 保留 0

d-43 专用机型监控参数（保留） 保留 0

d-44 专用机型监控参数（保留） 保留 0

d-45 专用机型监控参数（保留） 保留 0

d-46 专用机型监控参数（保留） 保留 0

d-47 专用机型监控参数（保留） 保留 0

d-48 前三次故障类型 0〜30 0

d-49 前二次故障类型 0—30 0

d-50 前一次故障类型 0〜30 0

d-51 当前故障类型 0〜30 0

d-52 当前故障时的运行频率 0.00〜[F0.11]上限频率 0.00

d-53 当前故障时的输出电流 0.0〜6553. 5A 0.00

d-54 当前故障时的母线电压 0 〜999V 0

d~55 当前故障时的输入端子状态 0 〜FFH 0

d-56 当前故障时的输出端子状态 0—FFH 0

d-57 当前故障时的变频器运行状态 0 〜FFH 0

第八章 EMC（电磁兼容性）

8.1定义
电磁兼容是指电气设备在电磁干扰的环境中运行，不对电磁环境进行干扰而且能稳定实现其功能的能 力。

8.2 EMC标准介绍
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根据国家标准 GBZT12668.3 的要求，变频器需要符合电磁干扰及抗电磁干扰两个方面的要求。

我司现有产品执行的是最新国际标准；IE C/EN 6 1 8 0 0-3 : 2004 （Adjustable speed electrical power

drive systems part 3:EMC requirements and specific test metiiods）,等同国家标准 GB/T12668.3。

IEC/EN61800-3 主要从电磁干扰及抗电磁干扰两个方面对变频器进行考察，电磁干扰主要对变频器的辐 射干扰、

传导干扰及谐波干扰进行测试（对应用于民用的变频器有此项要求）。抗电磁干扰主要对变频器 的传导抗扰度、辐射

抗扰度、浪涌抗扰度、快速突变脉冲群抗扰度、ESD 抗扰度及电源低频端抗扰度（具 体测试项目有：

1、 输入电压暂降、中断和变化的抗扰性试验；

2、 换相缺口抗扰性试验；

3、 谐波输入抗扰性试验；

4、 输入频率变化试验；

5、 输入电压不平衡试验；

6、 输入电压波动试验）进行测试。依照上述 EC/EN61800-3 的严格要求进行测试，我司产品按照 7.3 所示的指

导进行安装使用，在一般工业环境下将具备良好的电磁兼容性。

8.3 EMC指导

8.3.1谐波的影响：
电源的高次谐波会对变频器造成损坏。所以在一些电网品质比较差的地方，建议加装交流输入电抗器。

8.3.2电磁干扰及安装注意事项：
电磁干扰有两种，一种是周围环境的电磁噪声对变频器的干扰，另外一种干扰是变频器所产生的对周围 设备的干

扰。

安装注意事项：

1） 变频器及其它电气产品的接地线应良好接地；

2） 变频器的动力输入和输出线及弱电信号线（如：控制线路）尽量不要平行布置，有条件时垂直布 置；

'3）变频器的输出动力线建议使用屏蔽电缆，或使用钢管屏蔽动力线，且屏蔽层要可靠接地，对于受 干扰设备的引

线建议使用双绞屏蔽控制线，并将屏蔽层可靠接地；

4）对于电机电缆长度超过 100m 的，要求加装输出滤波器或电抗器。

8.3.3周边电磁设备对变频器产生干扰的处理方法：
一般对变频器产生电磁影响的原因是在变频器附近安装有大量的继电器、接触器或电磁制动器。当变频 器因此受

到干扰而误动作时，建议釆用以下办法解决：

1） 产生干扰的器件上加装浪涌抑制器；

2） 变频器输入端加装滤波器，具体参照 7.3.6,进行操作；

3） 变频器控制信号线及检测线路的引线用屏蔽电缆并将屏蔽层可靠接地。

8.3.4变频器对周边设备产生干扰的处理办法：
这部分的噪声分为两种：一种是变频器辐射干扰，而另一种则是变频器的传导干扰。这两种干扰使得周 边电气设

备受到电磁或者静电感应。进而使设备产生了误动作。针对几种不同的干扰情况，参考以下方法 解决：
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1） 用于测量的仪表、接收机及传感器等，一般信号比较微弱，若和变频器较近距离或在同一个控制 柜内时，易

受到干扰而误动作，建议釆用下列办法解决：尽量远离干扰源；不要将信号线与动力线平行布 置特别不要平行捆扎在

一起；信号线及动力线用屏蔽线，且接地良好；在变频器的输出侧加铁氧体磁环（选 择抑制频率在 30〜1000MHz 范围

内），并同方向绕上 2〜3匝，对于情况恶劣的，可选择加装 EMC 输出滤 波器；

2） 当受干扰设备和变频器使用同一电源时，会造成传导干扰，如果以上办法还不能消除干扰，则应 该在变频器

与电源之间加装 EMC滤波器（具体参照 7.3.6 进行选型操作）；

3） 外围设备单独接地，可以排除共地时因变频器接地线有漏电流而产生的干扰。

8.3.5漏电流及处理：
使用变频器时漏电流有两种形式：一种是对地的漏电流；另一种是线与线之间的漏电流。

1） 影响对地漏电流的因素及解决办法：

导线和大地间存在分布电容，分布电容越大，漏电流越大；有效减少变频器及电机间距离以减少分布 电容。载波

频率越大，漏电流越大。可降低载波频率来减少漏电流。但降低载波频率会导致电机噪声增加， 请注意，加装电抗器

也是解决漏电流的有效办法。

漏电流会随回路电流增大而增大，所以电机功率大时，相应漏电流大。

2） 引起线与线之间漏电流的因素及解决办法：

变频器输出布线之间存在分布电容，若通过线路的电流含高次谐波，则可能引起谐振而产生漏电流。 此时若使用

热继电器可能会使其误动作。

解决的办法是降低载波频率或加装输出电抗器。在使用变频器时，建议变频器与电机之间不加装热继 电器，使用

变频器的电子过流保护功能。

8.3.6电源输入端加装 EMC输入滤波器注意事项：
1） 小注意:使用滤波器时请严格按照额定值使用；由于滤波器属于 I 类电器，滤波器金属外壳地应该 大面积与

安装柜金属地接触良好，且要求具有良好导电连续性，否则将有触电危险及严重影响 EMC效果；

2） 通过 EMC 测试发现，滤波器地必须与变频器 PE 端地接到同一公共地上，否则将严重影响 EMC 效果。

3） 滤波器尽量靠近变频器的电源输入端安装。
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第九章故障诊断及对策

9.1故障报警及对策
在运行过程中，如果发生异常，则变频器立即封锁 PWM 输出，进入故障保护状态。同时键盘上由闪烁显 示的故障

代码指示当前故障信息。同时，故障指示灯 ALM 点亮。此时需按本节提示方法进行检査故障原因和 相应的处理方法，

如果依然无法解决问题则请直接与我司联系。相应解决方法请参考表 9-1故障诊断及排 除____________________

故障码 名称 故障可能原因 故障对策

E-01 加速运行中过流

加速时间太短（包括调谐过程） 延长加速时间

对旋转中的电机进行再起动
设置为直流制动后起动或转 速追

踪起动

变频器功率偏小 选用功率等级大的变频器

V/F 曲线或转矩提升设置不当 调整 V/F曲线或转矩提升量

E-02 减速运行中过流

减速时间太短（包括调谐过程） 延长减速时间

变频器功率偏小 选用功率等级大的变频器

负载惯性过大 外接制动电阻或制动单元

E-03 恒速运行中过流

电网电压偏低 检査输入电源

负载发生突变或异常 检査负载或减小负载突变

变频器功率偏小 选用功率等级大的变频器

E-04 加速运行中过压

输入电压异常（包括调谐过程） 检査输入电源

对旋转中的电机进行再起动
设置为直流制动后起动或转 速追

踪起动

特殊势能负载 外接制动电阻或制动单元

E-05 减速运行中过压

减速时间太短（包括调谐过程） 延长减速时间

负载惯性过大 外接制动电阻或制动单元

输入电压异常 检査输入电源

E-06 恒速运行中过压
输入电压异常 检査输入电源

特殊势能负载 外接制动电阻或制动单元

E-07 母线欠压
输入电压异常或接触器（继电 器）未

吸合

检査电源电压或向厂家寻求 服务

E-08 电机过载

V/F 曲线或转矩提升设置不当 调整 V/F曲线和转矩提升量

电网电压过低 检査电网电压

电机堵转或负载突变过大 检査负载

电机过载保护系数设置不正确 正确设置电机过载保护系数

E-09 变频器过载

V/F 曲线或转矩提升设置不当 调整 V/F曲线和转矩提升量

电网电压过低 检査电网电压

加速时间太短 延长加速时间

电机负载过重 选择功率更大的变频器

E-10 变频器掉载 输出电流小于掉载检测值 检査负载

E-11 功率模块故障 变频器输出短路或接地 检査电机接线
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故障码 名称 故障可能原因 故障对策

变频器瞬间过流 参见过流对策

风道堵塞或风扇损坏 疏通风道或更换风扇

控制板异常或干扰严重 向厂家寻求服务

功率器件损坏 向厂家寻求服务

E-12 输入侧缺相 电源输入缺相 检査电源及连线

E-13
输出侧缺相或电 流不

平衡
输出 U、V、W有缺相 检査输出配线

E-14
输出对地短路 故障

保留 保留

E-15

E-16

散热器过热 1

散热器过热 2

环境温度过高 降低环境温度

风扇损坏 更换风扇

风道堵塞 疏通风道

E-17 RS485 通讯故障

与上位机波特率不匹配 调整波特率

RS485 信道干扰

检査通讯连线是否屏蔽，配 线是

否合理，必要的话需考 虑并接滤

波电容

通讯超时 重试

E-18 键盘通讯故障 键盘与控制板连接线损坏 更换键盘与控制板的连接线

E-19 外部设备故障 外部设备故障输入端子闭合
断开外部设备故障输入端子 并清

除故障（注意检査原因）

E-20 电流检测错误

霍尔器件或放大电路故障

向厂家寻求服务辅助电源故障

霍尔或功率板连线接触不良

E-21 电机调谐故障

电机参数设置错误 重新设置电机参数

变频器与电机功率规格严重 不匹配
向厂家寻求服务

调谐超时 检査电机连线

E-22 EEPROM 读写故障 EEPROM 故障 向厂家寻求服务

E-23 参数拷贝出错

变频器参数上传到操作面板时 数据错

误
检査操作面板线连接情况

参数从操作面板下载到变频器 时数据

错误
检査操作面板线连接情况

未进行参数拷贝上传直接进行 参数下

载
先进行参数上传，再下载

E-24 PID 反馈断线
PID 反馈线路松动 检査反馈连线

反馈量小于断线检测值 调整检测输入阀值

E-25 电压反馈断线 反馈量小于断线检测值 调整检测输入阀值

E-26
运行限制时间 到达

运行限制时间到达 向代理商寻求服务

E-27
协处理器通讯 故障

保留 保留

E-28 编码器断线故障 保留 保留

E-29
速度偏差过大 故障

保留 保留
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故障码 名称 故障可能原因 故障对策

E-30 过速度故障 保留 保留

9.2异常处理

变频器在运行中，常见异常现象和对策见表 9-2；

异常现象 可能的原因和对策

幫

键盘无显示 检査是否停电，输入电源是否缺相，输入电源线是否接错

键盘无显示，但机

内充电指 示灯亮

检査与键盘相关的接线、插座等是否存在问题，测量机内各控制电源电压，以此

确认开关电源是否正常工作，若开关电源工作不正常，检査开关电源进线（+、-）

插座是否接好，起振是否损坏或稳压管是否正常。

电机有嗡嗡声 电机负载太重，设法降低负载

未发现异常

确认是否处于跳闸状态或跳闸后没复位，是否处于掉电再启动状态，键盘是否重

新设定过，是否进入程序运行状态、多段速度运行状态、特定的运行状态或非运

行状态，可试用恢复出厂值的办法.

确认运行指令是否给出

检査运转频率是否设定为。

电机不能顺利加减速

加减速时间设定的不合适，增大加减速时间

电流限幅值设定的太小，提升限幅值

减速时过电压保护动作，增大减速时间

载波频率设定的不合适，负载过重或出现振荡

负载过重，力矩不够。V/F模式下加大转矩提升值，如果依然不能满足 要求，可

改用自动转矩提升模式（A880 默认就是这种方式），此时注意 电机参数需与实

际值相符合，如果还是不能满足要求，则建议改用磁通矢量控制方式，此时依然

要注意电机参数与实际值是否一致，同时最好 进行电机参数调谐。

电机功率与变频器功率不匹配。请将电机参数设置为实际值

一拖多台电机。请将转矩提升方式改为手动提升方式

电机虽能旋转但不能调 速

频率上下限设定不合适

频率设定偏低，或频率增益设定的太小

检査使用的调速方式是否与设定的频率给定相吻合

检査负载是否过重，是否处于过压失速或过流限幅状态

电机在运转中转速变动

负载波动频繁，尽量减小其变化

变频器与电机额定值严重不符。请电机参数设置为实际值

频率设定电位器接触不良或频率给定信号波动。改为数字频率给定方式或者增大

模拟输入信号的滤波时间常数

电机的旋转方向相反

调整输出端子 U、V、W的相序

设置运转方向（F0.09=l）为反转即可

输出缺相导致的方向不确定性，请立即检査电机接线

附录：Modbus通讯协议

1、RTU模式及格式
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控制器以 RTU模式在 Modbus 总线上进行通讯时，信息中的每 8 位字节分成 2 个 4位 16 进制的 字符，该

模式的主要优点是在相同波特率下其传输的字符的密度高于 ASCII模式，每个信息必须连续传输。

（1） RTU模式中每个字节的格式

编码系统：8 位二进制，十六进制 0-9, A-F.

数据位：1 位起始位，8位数据（低位先送），停止位占 1位，奇偶校验位可以选择。（参考 RTU 数据帧为序图）

错误校验区：循环冗余校验（CRC）。

（2） RTU数据帧位序图

带奇偶校验

Start 1 2 3 4 5 6 7 8 FAr Stop

无奇偶校验

Start 1 2 3 4 5 6 7 8 Stop

2、系列变频器的寄存器地址及功能码

（1）支持的功能代码

功能码 功能说明

03 读多个寄存器

06 写单个寄存器

10 连续写多个寄存器

13 读单个参数

（2）寄存器地址

寄存器功能 地址

控制命令输入 0x2000

监控参数读取 OxDOOO (OxlDOO)〜0xD039 (0xlD39)

MODBUS 频率设定 0x2001

MODBUS 转矩设定 0x2002

MODBUS PID频率给定 0x2003

MODBUS PID反馈设定 0x2004

MODBUS 模拟输出 AO1 控制 0x2005 (0〜7FFF 表示 0%〜100%)

MODBUS 模拟输出 AO2 控制 0x2006 (0-7FFF 表示 0%〜100%)

MODBUS 脉冲 DO 输出控制（保留） 0x2007 (0〜7FFF 表示 0%〜100%)

MODBUS 数字输出端子控制 0x2008

参数设置 0x0000〜0x0F15

（3） 03H读多个参数（最多连续读 8项）

Inquiry information frame format （发送帧）:

Address 01H

Function 03H

Starting data address
OOH

01H

Number ofData(Byte)
OOH
02H

CRC CHK High 95H

CRCCHKLow CBH
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此段数据分析：

01H为变频器地址

03H为读功能码

04H为是读取项*2的积 0064H为读取F0.01项的数据 0064H为读取F0.02项的数据 BA07H

为 16位 CRC 校验码 实例：

名祢 帧格式

读取 F0.01 和 F0.02 两项的数据
发送帧：01H 03H 0001H 0002H 95CBH

返回帧：01H 03H 04H 0064H 0064H BA07H

读取 F2.01项的数据
发送帧：01H 03H 0201H 0001H D472H

返回帧：01H 03H 02H 000FH F840H

读取 d-00项的监控参数（地址 DOOOH 与

1D00H 通用）

发送帧：01H 03H D000H 0001H BCCAH

返回帧：01H 03H 02H 1388H B512H

发送帧：01H 03H 1D00H 0001H 8266H

返回帧：01H 03H 02H 1388H B512H

读取变频器在停机时的状态（地址A000H 与1A00H

通用，参考后面变频器运行状态 说明）

发送帧：01H 03H A000H 0001H A60AH

返回帧：01H 03H 02H 0040H B9B4H

发送帧：01H 03H 1A00H 0001H 8312H

返回帧：01H 03H 02H 0040H B9B4H

读取故障代码 E-19（地址 E000H与 1E00H 通用，

参考后面变频器故障代码表）

发送帧：01H 03H E000H 0001H B3CAH

返回帧：01H 03H 02H 0013H F989H

发送帧：01H 03H 1E00H 0001H 8222H

返回帧：01H 03H 02H 0013H F989H

读取预告警码 A-18 （地址 E001H 与 1E01 通用，

参考后面变频器预告警码表）

发送帧：01H 03H E001H 0001H E20AH

返回帧：01H 03H 02H 0012H 3849H

发送帧：01H 03H 1E01H 0001H D3E2H

返回帧：01H 03H 02H 0012H 3849H

（4） 06H写单个参数

Inquiry information frame format （发送帧）:

Address 01H

Function 06H

Response information frame format （返回帧）

Address 01H

Function 03H

DataNum*2 04H

Datal[2Byte]
OOH

64H

Data2[2Byte]
OOH

64H

CRC CHK High BAH

CRCCHKLow 07H

03H 为读功能码

0001H为起始地址类同控制面板的 F0.01 项

0002H为读菜单的项数，及 F0.01 和 F0.02两项

95CBH为 16 位 CRC 效验码

此段数据分析：

01H 为变频器地址
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Starting data address
20H

OOH

Data(2Byte)
OOH

01H

CRCCHKLow 43H

CRC CHK High CAH

此段数据分析:

01H 为变频器地址

06H 为写功能码

2000H 为控制命令地址 0001H 为正转命令

43A1H 为 16 位 CRC 效验码

Response informaticm frame format （返回帧）：

Address 01H

Function 06H

Starting data address
20H

OOH

Number ofData(Byte)
OOH

01H

CRC CHK High 43H

CRCCHKLow CAH

此段数据分析：如果设置正确，返回相同的输入数据 实例；

名称 帧格式

正转
发送帧：01H 06H 2000H 0001H 43CAH

返回帧；01H 06H 2000H 0001H 43CAH

反转
发送帧，01H 06H 2000H 0009H 420CH

返回帧：01H 06H 2000H 0009H 420CH

停机
发送帧：01H 06H 2000H 0003H C20BH

返回帧：01H 06H 2000H 0003H C20BH

自由停机
发送帧；01H 06H 2000H 0004H 83C9H

返回帧：01H 06H 2000H 0004H 83C9H

复位
发送帧：01H 06H 2000H 0010H 43CAH

返回帧：01H 06H 2000H 0010H 43CAH

正转点动
发送帧：01H 06H 2000H 0002H 03CBH

返回帧；01H 06H 2000H 0002H 03CBH

反转点动
发送帧：01H 06H 2000H 000AH 020DH

返回帧：01H 06H 2000H 000AH 020DH

设置 F8.00 项的参数为 1
发送帧；01H 06H 0800H 0001H 4A6AH

返回帧：01H 06H 0800H 0001H 4A6AH

MODBUS 给定频率为 40HZ
发送帧：01H 06H 2001H 0FA0H D642H

返回帧:01H 06H 2001H 0FA0H D642H

MODBUS PID 给定值为 5V
发送帧：01H 06H 2003H 01F4H 721DH

返回帧：01H 06H 2003H 01F4H 721DH

MODBUS PID 反馈值为 4V
发送帧：01H 06H 2004H 0190H C237H

返回帧：01H 06H 2004H 0190H C237H

MODBUS 转矩设定为 80%
发送帧：01H 06H 2002H 0320H 22E2H

返回帧：01H 06H 2002H 0320H 22E2H

效验用户密码（地址 AD00H 与 1C00H 通用） 发送帧：01H 06H AD00H 0001H 68A6H
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返回帧：01H 06H AD00H 0001H 68A6H

发送帧：01H 06H 1C00H 0001H 4F9AH

返回帧：01H 06H 1C00H 0001H 4F9AH

效验运行限制功能密码（地址 AD01H 与 1C01H 通用）

发送帧：01H 06H AD01H 0002H 7967H

返回帧：01H 06H AD01H 0002H 7967H

发送帧：01H 06H 1C01H 0002H 5E5BH

返回帧：01H 06H 1C01H 0002H 5E5BH

MODBUS 模拟输出 AO1 控制输出 5V
发送帧；01H 06H 2005H 3FFFH C3BBH

返回帧：01H 06H 2005H 3FFFH C3BBH

MODBUS 模拟输出 AO2 控制输出 10V
发送帧：01H 06H 2006H 7FFFH 027BH

返回帧；01H 06H 2006H 7FFFH 027BH

MODBUS 脉冲 DO 输出控制输出 25KHz （保留）
发送帧：01H 06H 2007H 3FFFH 627BH

返回帧；01H 06H 2007H 3FFFH 627BH

MODBUS 数字输出端子 Y1 控制输出
发送帧：01H 06H 2008H 0001H C208H

返回帧：01H 06H 2008H 0001H C208H

(5) 10H 连续写多个参数

Inquiry mfbnnation frame format (发送帧):

Address 01H

Function 10H

Starting data address
01H

OOH

Number ofData(Byte)
OOH
02H

DataNum*2 04H

Datal(2Byte)
OOH

01H

Data2(2Byte)
OOH

02H

CRC CHK High 2EH

CRCCHKLow 3EH

此段数据分析：

01H 为变频器地址

10H 为写功能码

0100H 为起始地址类同控制面板的 F1.00 项

0002H 为寄存器的数目

04H 为总的字节数（2*寄存器的数目）

0001H 为 FL00 项的数据

0002H 为 FL01 项的数据

2E3EH 为 16 位 CRC效验码

Response information format (返回帧):

Address 01H

Function 10H

Starting data address
01H

OOH

Number ofData(Byte)
OOH

02H

CRC CHK High 40H

CRCCHKLow 34H
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此段数据分析：

01H 为变频器地址

10H 为写功能码

0100H 为写 F1.00 项的数据

0002H 为写菜单的项数，及 F1.00 和 F1.01 两项

4034H 为 16 位 CRC校验码

实例；______________________________________________________________

名称 帧格式

设置 F1.00、F1.01 的

参数为 1和

0.02

发送帧：01H 10H 0100H 0002H 04H 0001H 0002H 2E3EH

返回帧：01H 10H 0100H 0002H 4034H

正转并通讯给定 频率

为

50HZ

发送帧：01H 10H 2000H 0002H 04H 0001H 1388H 36F8H

返回帧：01H 10H 2000H 0002H 4A08H

设置 F1.00项的参

数为 1

发送帧：01H 10H 0100H 0001H 02H 0001H 7750H

返回帧：01H 10H 0100H 0001H 0035H

（6） 13H读单个参数（包括属性、最小值、最大值）

Inquiry infbrmation frame fbnnat （发送帧）：

Address 01H

Function 13H

Starting data address
OOH

0CH

Number ofData(Byte)
OOH

04H

CRC CHK High 45H

CRCCHKLow CBH

此段数据分析：

01H 为变频器地址

13H 为读功能码

000CH 为起始地址类同控制面板的 F0.12 项

0004H 为寄存器的数目

45CBH 为 16 位 CRC效验码

Inquiry infbnnaticm frame fbrmat （返回帧）：

01H 为变频器地址

13H 为写功能码

000CH 为起始地址类同控制面板的 F0.12 项

Address 01H

Function 13H

Starting data address
OOH

12H

Datal(2Byte)
13H

88H

Data2(2Byte)
03H

22H

Data3(2Byte)
OOH

OOH

Data4(2Byte)
13H

88H

CRC CHK High 28H

CRCCHKLow 31H

此段数据分析:
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1388H 为参数值

0322H 为属性值

0000H 为最小值

1388H 为最大值

2831H 为 16 位 CRC校验码

实例:

名称 帧格式

读取 F0.12 项的参数值
发送帧：01H 13H OOOCH 0001H 85CAH

返回帧：01H 13H 02H 1388H B1D2H

读取 F0.12 项的参数值+ 属

性值

发送帧：01H 13H 000CH 0002H C5CBH

返回帧：01H 13H 04H 1388H 0322H FCE4H

读取 F0.12 项的参数值+ 属

性值+最小值

发送帧；01H 13H OOOCH 0003H 040BH

返回帧：01H 13H 06H 1388H 0322H 0000H 628BH

读取 F0.12 项的参数值+ 属

性值+最小值+最大值

发送帧；01H 13H OOOCH 0004H 45CBH

返回帧：01H 13H 08H 1388H 0322H 0000H 1388H 2831H

3、其它寄存器地址功能说明:

功能说明 地址定义 数据意义说明

变频器运 行

状态 AOOOH(IAOOH)

字节 位 含义

Bytel

Bit?
0

1
无动作 过载预告警

Bit6〜Bit5

0

1
2

3

INV_220V

INV_380V

INV_660V

INV U40V

Bit4
0

1
无动作 掉电存储

Bit3
0

1
无动作 复位

Bit2〜Bitl

0

1
2

无动作 静态调谐 动态调谐

BitO
0

1
2

3

操作面板运行命令通道 端子运行命令

通道 通讯运行命令通道 保留ByteO Bit?

变频器运 行

状态
AOOOH(IAOOH) ByteO

Bit6
0

1
无动作

母线电压已正常

Bit5
0

1 无动作 欠压

Bit4
0

1
作动

动
无
点

Bit3
0

1
正转 反转

Bit2〜Bitl

1
2

3

加速运行 减速运行 匀速运行

BitO
0

1
停机状态 运行状态
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读取变频 器

故障码
EOOOH(IEOOH) 地址 E000H 与 1EOOH 通用（见故障代码表、读功能码 03H 实例））

读取变频 器

故障告 警码 EOOIH(IEOIH) 地址 E001H 与 1E01H 通用（见预告警代码表、读功能码 03H 实例）

用户密码 效

验
ADOOH(ICOOH) 地址 AD00H 与 1C00H 通用（见写功能码 06H 实例）

运行限制 密

码效验
AD01H(1C01H) 地址 AD00H 与 1C00H 通用（见写功能码 06H 实例）

4、变频器故障代码表:

故障代码 键盘显示内容 故障信息

OOOOH — 无故障

0001H E-01 加速运行中过流

0002H E-02 减速运行中过流

0003H E-03 恒速运行中过流

0004H E-04 加速运行中过压

0005H E-05 减速运行中过压

0006H E-06 恒速运行中过压

0007H E-07 母线欠压

0008H E-08 电机过载

0009H E-09 变频器过载

000AH E-10 变频器掉载

000BH E-U 功率模块故障

000CH E-12 输入侧缺相

000DH E-13 输出侧缺相或电流不平衡

000EH E-14 输出对地短路故障

000FH E-15 散热器过热 1

0010H E-16 散热器过热 2

0011H E-17 RS485通讯故障

0012H E-18 键盘通讯故障

0013H E-19 外部设备故障

0014H E-20 电流检测错误

0015H E-21 电机调谐故障

0016H E-22 EEPROM 读写故障

0017H E-23 参数拷贝出错

0018H E-24 PID反馈断线

0019H E-25 电压反馈断线

001AH E-26 运行限制时间到达

001BH E-27 协处理器通讯故障

001CH E-28 编码器断线故障

001DH E-29 速度偏差过大故障

001EH E-30 过速度故障

5、变频器预告警代码表:

告警代码 键盘显示内容 故障信息

0000H — 无故障

0009H A-09 变频器过载预告警

0011H A-17 RS485 通讯故障告警

0012H A-18 键盘通讯故障告警

0015H A-21 电机调谐告警
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0016H A-22 EEPR0M 读写故障告警

0018H A-24 PID 反馈断线告警 |

6、控制命令字格式（见写功能码 06H实例）：

地址 位 含义

2000H

Bit7 〜Bit5 保留

Bit4
作

动

位

无

复

Bit3 转
转

正
反

Bit2 〜BitO

100：自由停机

011：停机

010：点动运行

001：运行

2008H （按位置 1为输出，按位置 0 为关

闭）

Bit7 〜Bit4 保留

Bit3 保留

Bit2 可编程继电器 R输出

Bitl 开路集电极输出端子 Y2

BitO 开路集电极输出端子 Y1

7、参数属性表:

位 含义

Bitl5 保留

Bitl4 菜单

Bitl3 进制

Bitl2 恢复出厂值覆盖

Bitll EEPROM

BitlO~Bit9 *x"：io

Bit8 符号

Bit7~Bit3

1:00000 V:

00001 A:00010

rpm:00011

HZ:00100

%:00110

S:01000

KHZ:01100

KW:01010

om:01110

ms:01001

MA:01011

KM:0U01

CM:01111

us:10001

HZ/S:10000 mh:10010

C：10011

m/s:10100

H:10101

KWH:10HO

Bit2~BitO 小数点

8、从机回应异常信息的错误码含义:

错误码 说明

01H 非法功能码

02H 非法地址

03H 非法数据

04H 非法寄存器长度

05H CRC 校验错误

06H 参数运行中不可修改
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07H 参数不可修改

08H 上位机控制命令无效

09H 参数受密码保护

0AH 密码错误

9、系列变频器所有参数对应的通讯地址:

功能码 通讯地址

F0.00~F0.22 0000H 〜0016H

Fl.00~Fl.37 0100H 〜0125H

F2.00~F2.17 0200H 〜0211H

F3.00~F3.08 0300H 〜0308H

F4.00 〜F4.27 0400H 〜041BH

F5.00 〜F5.24 0500H 〜0518H

F6.00 〜F6.52 0600H 〜0634H

F7.00~F7.36 0700H 〜0724H

F8.00 〜F8.33 0800H 〜0821H

F9.00 〜F9.73 0900H 〜0949H

FA.00 〜FA.35 0A00H 〜0A23H

FB.00~FB.08 0B00H—0B08H

FC.00~FC.28 0C00H 〜0C1CH

FE.00~FE.15 0E00H 〜0E0FH

FF.00 〜FF.22 0F00H 〜0F16H

d-00-d-57 D000H (1D00H)〜D039H (1D39H)

注意：

1、 丄述所举例子中，变频器的地址都选择 01,是为了便于说明；变频器为从机时，地址在 1〜247 范围内设 置，如

果改变了帧格式中任意一个数据，则校验码也要重新计算，可以在网上下载 CRC16 位校验码计算工 具。

2、 监控项起始地址为 D000,每项在此地址基础上相应偏移对应的 16 进制值，然后与起始地址相加。例如： 监控起

始项为 d—00,对应的起始地址为 DOOOH(IDOOH),现在读取监控项 d—18, 18-00=18, 18 转成 16 进 制为 12H,那么

d—18 的读取地址为 D000H+12H = DO12H(1DOOH+12H = 1D12H),地址 DOOOH 和 1D00H 通用。

3、 从机回应信息发生异常时的帧格式：变频器地址+ (80H+功能码)+错误码+16 位 CRC 校验码；如 果从机返回帧为

01H + 83H + 04H + 40F3H； 01H 是从机地址，83H 是 80H+03H,表示读错误，04H 表示非 法数据长度，40F3H 为

16位 CRC 校验码。



高性能电流矢暈变频器 FS3000多段速、三线式和 PID应用说明

第109页共 112页

FS3000多段速、三线式和 PID应用说明

一、只用多段速给定说明

1、设置参数：

F0.03=6（频率源选择多段速给定）；

F4.00〜F4.06选择 15〜18号（15是多段速 1、16是多段速 2、17是多段速 3、18是多段 速选择 4）功能；

FC.06〜FC.21（共 16段速）设置所需段速。

结果：通过外部端子组合选择段速（组合方式详见说明书中的功能码 F4.00〜F4.06）。

二、多段速与主频率源 F0.03组合给定说明

1、设置参数：

F0.03=9（主频率源选择面板电位器给定）；

F4.00〜F4.06选择 15〜18号（15是多段速 1、16是多段速 2、17是多段速 3、18是多段 速选择 4）功能；

FE.23=1（多段速优先于主频率源 F0.03）;

结果：端子没接入之前是通过面板电位器调速，端子接入后运行多段速频率。

三、三线式使用说明

1、三线式 1使用设置参数：

F4.00=1（正转端子，用于不带自锁的开关）；

F4.01=2（反转端子，用于不带自锁的开关）；

F4.02=3（三线式控制端子，用于不带自锁的常闭开关，用于停机）；

F4.11=2（选择三线式控制 1） o

结果：XI与 COM触发一次电机正转，X2与 COM触发一次电机反转，X3与 COM触发 一次电机停止。

2、三线式 2使用设置参数：

F4.00=l（正转端子，用于不带自锁的开关）；

F4.01=2（反转端子，用于带自锁的开关）；

F4.02=3（三线式控制端子，用于不带自锁的常闭开关，用于停机）；

F4.11=3（选择三线式控制 2）o结果：XI与 COM触发一次电机正转，X2与 COM短接电机反转，X2与 COM
断开，电 机回到正转，X3与 COM触发一次电机停止。

四、恒压供水使用案例
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1. F0.02 =1;端子运行

2. FA. 01=6; 旋钮调节设定压力

3. FA. 25=10;压力表量程，若设为 10表示 IMpa, 16表示 1. 6Mpa
4. FA. 05=50;比例增益

5. F7. 03=14;运行时显示压力

6. F7. 05=14;停机显示压力

如需休眠：

FA. 12=1;设置休眠模式

FA.16=1;苏醒压力，此值是设定压力的百分比

FA. 17=30;睡眠延迟时间

FA. 18=5 ;苏醒延迟时间
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保修协议

1本产品保修期为十二个月（以机身条型码信息为准）,保修期内按照使用说明书正常使用情况下，产品发 生故障或损

坏，我公司负责免费维修。

2保修期内，因以下原因导致损坏，将收取一定的维修费用：

A、 因使用上的错误及自行擅自修理、改造而导致的机器损坏：

B、 由于火灾、水灾、电压异常、其它天灾及二次灾害等造成的机器损坏；

C、 购买后由于人为摔落及运输导致的硬件损坏；

D、 不按我司提供的用户手册操作导致的机器损坏；

E、 因机器以外的障碍（如外部设备因素）而导致的故障及损坏；

3产品发生故障或损坏时，请您正确、详细的填写《产品保修卡》中的各项内容。

4维修费用的收取，一律按照我公司最新调整的《维修价目表》为准。

5本保修卡在一般情况下不予补发，诚请您务必保留此卡，并在保修时出示给维修人员。

6在服务过程中如有问题，请及时与我司代理商或我公司联系。
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产品保修卡

客户信息

单位地址：

单位名称：

邮政编码：

联系人：

联系电话：

产品信息

产品型号：

机身条码（粘贴在此处）：

代理商名称：

故障信息

（维修时间与内容）：

维修人：
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